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D4 D&
Product name, brand

. J[11 Always read and follow the
instructions supplied by the
manufacturer.

1lslc
Manufacturers
Identification

€€0120
Notified body
controlling the
manufacture of
PPE.

WEETS! .' YY/BBBBB/XX
Standards Year of manufacture/

Production batch/
Individual Serial number.

E Nomenclature

Principal Materials:
Aluminium, Stainless Steel

Handle

Moving side plate

Top Bobbin

Thumb Grip a

Main Cam

Push button a

Fixed side plate

Attachment point
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Foreseeable Misuse




Descent (work)
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.........................................

PRIMED

RP220
Hand Ascender

WExpert use (for trained operators, with appropriate knowledge and experience)

Rigged for Rescue/Anchor
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E Pick off Rescue

ﬂ Progress Capture/Horizontal Lines/Tyrolean

RP890 RP209
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climb. work. rescue.

English

[D]Cleaning, inspection, and lubrication of descenders: After use, or at any time that the device
becomes soiled, cleaning may be effected by washing the device as follows:

Using warm <30°C water and mild household washing up detergent, use a soft cloth, or a nylon washing
up type brush for heavy soiling, to clean the exposed parts of the device.

Do not submerge the device completely in the detergent / water.

Rinse the device thoroughly in clean water, and allow to dry naturally, turning the device several times
during drying to ensure that trapped water is allowed to drain.

Apply a small quantity (i.e. 1 or 2 drops only) of light oil such as 3-in-1 oil as follows:

Push button: Open the moving side plate, depress the push button all the way in and apply a small
quantity of oil at the edge, depress and release several times ensure that the push button moves
smoothly and is not obstructed by debris, wipe of any excess oil with a rag.

Moving side frame: Apply a small quantity of oil under the edge of the rivet head, work the frame a few
times to distribute the oil, wipe off any excess oil with a rag.

Handle: Apply a small quantity of oil to the gap between the boss and the handle, rotate the handle
several times to distribute the oil, wipe off any excess oil with a rag.

Following cleaning carry out a pre use check as detailed in this manual.

If the device has been heavily soiled pay close attention to the motion of the parts to ensure that dirt and
foreign objects have not entered / compromised the mechanism.

If there is any doubt about the function of the unit it must be removed from use and serviced by a
competent person.

[E] Handle position: 1 - PARK, 2 - PRIMED, 3 - DESCEND, 4 - PANIC, 5 - RESET.

[F] Inspection: The wear indicator is a brass pin located-below the surface of the top bobbin. Ensure

this is not visible prior to use. If it is visible, the device should be removed from service.

Check for cracks, corrosion, sharp edges and deformation.

Check for loose fasteners / components.

Verify that the cam, when in PRIMED position, moves freely.

Ensure side plates align correctly.

Pay attention to the frame locking push button to ensure it engages fully into the moving side plate. You
will hear an audible ‘click’ when the frame seats correctly.

Verify that the handle rotates freely and that there are 3 audible ‘clicks’ during rotation. Check the
interaction of the cam and handle is fully functional. To do this:

1. Move the handle to the PRIMED position

2. Open the moving side plate to expose the cam

3. Apply and maintain pressure to the cam in the direction of the anchor

4. Pull the handle through DESCENT and into PANIC

While steps 3 and 4 are carried out the function of the handle and cam should move together. When the
handle reaches PANIC the cam must snap forwards in the direction of applied pressure.

[G] Installation on rope:

Connect the descender to your harness using a locking karabiner.

ISC recommend an Oval Karabiner.

Put the handle into PRIMED position to allow the cam to move freely.

Open the moving side plate

Insert the rope as indicated

Close the moving side plate

WARNING: The moving side plate must be properly engaged on the frame locking push button and the
NDUDELQHU PXVIl EH ¢WHG WKURXJK IIKH attachment point of both frames. (See Fig J). Please be aware of
foreseeable misuse!

11

RP88X series: Issue A - Feb 2016



[H] Operational checks:Conduct all pre-use checks whilst using a backup safety system (recommended).
Before each use verify the correct installation of the rope.
Ensure full handle rotation is not impeded or compromised.

WARNING: Do not let anything interfere with the correct operation of the descender or its components
Ensure the handle of the descender and the gate of the connector do not come into contact with any
objects or surfaces which may impede its function or cause cross-loading — see misuse.

With the handle in the PRIMED position:

a. Try to pull the descender down the rope — it should not travel down the rope. If it does, check that the
rope is installed correctly, and that there is no sign of wear.

b. The descender should still travel up the rope.

Gradually put your weight on the descender, and with one hand holding the braking side of rope slowly
pull on the handle to allow the rope to slide through the descender. Ensure the movement can be
controlled and is smooth. If this does not work, check the installation of the rope.

Release the handle and check that the descender stops. If it does not stop do not continue to use the
descender.

[1] Horizontal movement / Traverse: On sloping or horizontal terrain, or with light loads the PANIC
brake activates easily. To enable you to travel smoothly, use the thumb-grip on the cam. NOTE: the
angle at which the device is held can affect the speed of the rope through the device.

[J] Forseeable misuse

[K] Descent (work): To control the descender in descent, your non-braking hand is used to control the
position of the handle, and your brake hand can be used on the braking side of rope, to give you extra
VHFXUUIN DQG ¢QH DGUXWWPHQW Rl VSHHG FRQIUR) ,1 \RX SX0 WKH handle too far, whilst descending, the
descender will engage the PANIC function causing the descender to stop.

The PANIC function will be harder to engage if the braking side Rl URSH LV KHIG ¢UPI\ ZUWK WKH brake
hand, which is normal behaviour.

To RESET the descender, from the PANIC position, rotate the handle in the same direction (see Fig D).
This will allow you to continue your descent. Whilst it is not a requirement, if a second karabiner is used
to add friction to the system, you must ensure that it is located away from the main descender
attachment point — see Fig I.

[L] Work positioning: After stopping at your working position, lock the descender on the rope by
moving the handle in the opposite direction to that used for descent — ‘PUSH TO PARK'. Once you reach
the PARK position the handle will not travel any further in that direction (you should hear an audible
‘click’). To continue with your descent after completing your work, whilst holding the braking side of rope,
pull the handle to the PRIMED position and to begin your descent continue to rotate the handle.

[M] Ascending: With the descender in PRIMED position, using a hand ascender (RP220) take up slack
as you stand up. Never allow slack between the hand ascender and descender.

@ Expert use (for trained operators, with appropriate knowledge and experience)
«It is important to fully understand the information provided in the Exceptional uses notice before using
the information provided.
=Mastering/carrying out these techniques requires training
=Consult with a professional before attempting to perform these techniques on you own for your safety.
[N] Rigged for rescue / Anchor: The handle of the descender must be in the PARK position. It must
be backed up using a suitable knot (e.g. Mule) with a suitable length of slack to allow slippage in the event
of overloading the system. In the event of a rescue, remove the knot and begin to lower.
Minimum approximate slip loads (to reduce impact forces):
D4 — 5kN*
D5 — 9kN*

URSH FRQGLILRQ DQG RU VLJH PD\ DIHFH HKHVH ¢ JXUHV

Holding the braking side of rope, move the handle to PRIMED position, rotate the handle gradually to
allow the rope to slide through the descender. Control is aided by varying the grip on the braking side
of rope. To activate the self-braking function, release the handle. When the descender is lightly loaded,
if the PANIC function activates too easily, use the thumb-grip on the cam. Whilst it is not a requirement,
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climb. work. rescue.

if a second karabiner is used to add friction to the system, you must ensure that it is located away from
the main descender attachment point — see Fig I.
[O] Pick-off rescue: The descender is rated for 240kg which allows for a variety of rescue scenarios.
Additional friction can be added if required, but is not always necessary.
[P] Progress capture/Horizontal lines/Tyrolean: The descender can be used to capture the progress
of a rope at an anchor point of a horizontal line. With the handle in PRIMED position, the line can be
tensioned, using a tensioning pulley and a ropegrab (RP209/RED) or by hand, until the desired tension is
reached, at which point the handle should be moved to the PARK position. It must be backed up using a
suitable knot (e.g. Mule) with a suitable length of slack to allow slippage in the event of overloading the
system. In the event of a rescue, remove the knot and begin to lower.
Minimum approximate slip loads (to reduce impact forces):
D4 — 5kN*
D5 — 9kN*

URSH FRQGLHLRQ DQG RU VLJH PD\ DIHFI WKHVH ¢ IXUHV

Extreme care must be taken when working with horizontal lines since it is possible to create
excessive forces and overloading of the rope, anchors, and hardware T specialist training and
knowledge is required to ensure that this type of system is rigged and operated safely.

When to retire your equipment

« If the descender is subjected to a load greater than the slip load, such as might be experienced in a
dynamic load event

= If the brass wear indicator in the top bobbin is visible

= It fails to pass inspection

= You do not know its full usage history

= If there is any doubt with the condition or reliability

= When it becomes obsolete due to changes in standards, legislation, technique or incompatibility with
other equipment

= If the rope path over the moving side frame has worn through completely.

Ensure the equipment is destroyed to prevent further use.

Legislation

The ISC descender is an EN12841:2006 Type C rope adjustment descender. The primary function of the
descender is progression along the working line. The descender must be used in conjunction with a Type
A backup descender (e.g. ISC RED) on a second rope (safety rope). The descender is not suitable for use
LQ DQ (1 1D00 DUUHVI VAWWHP  &HUIIL¢, FDILRQ WHVILQJ ZDV FDUULHG RXW DIf 6$75% 7HFKQRIRI\ &HQIWH 1%

and was performed using 240kg mass using Mammut Performance Static 10.5mm and BEAL Industrie
11.5mm ropes.

The descender must be used with an anchor point/system, located above the user, conforming with EN795
RULQ DFFRUGDQFH ZUIK $16, ] RU DQ\ RWKHU VSHFLF UHFRJIQLVHG ,QIHUQDILRQD) 6IIDQGDUG RU LQGXVIUN EHVIV
SUDFWLFH UHIDWLQJ WR WKH VSHFL¢F XVH RU D QRQ HQJLQHHUHG DQFKRU SRLQW FDSDE(H RI ZLWKWDQGLQJ DSSURSULDIH
loads.

To reduce the risk of a free fall, the rope between the rope adjuster and the anchor must always be taut.
Make sure that the anchor point is correctly positioned, in order to limit the risk and the length of a fall.
The anchor should be positioned such that the free movement of the system, and the fall path is
unobstructed. Work as closely to, directly below the anchorage point as is possible (maximum 30 from
vertical) to avoid swing-fall injury.

Notiyed Body having carried out the CE type test (Art. 10): SATRA Technology Centre (0321),
Wyndham Way, Telford Way, Kettering, Northamptonshire, NN16 8SD. U.K.

Notiyed body responsible for production monitoring and inspection (Art. 11B): SGS United
Kingdom Ltd (0120), Unit 202B, Worle Parkway, Weston Super Mare. S22 6WA. U.K.
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LeskT

Mus?te si pSelzst tyto pokyny spolelnd s dodanTmi vgeobecnTmi pokyny a pInfl porozumnt
jejich obsahu.
[A] Znalenz.
Li]HY YEURENX ]QDPND " ;iP

+ 2]QDpHQt YBUREFH .

+ 2]Qi PHQé VXEIHNI SRYCEHQE NRQIURIRX YEURE\ 223

+ 98G\ VL SCHpICIH D GRGUAXIIH SRN\Q\ GRGDQp YEUREFHP

+ 3UAPCU D INS IDQD 53 [[ "~ =@ $ + PP

RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T’ 7/16” Armortech (11,1-12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ %" (12,5-13 mm)

6 — Normy

£ 6pULRYp PtVIR << = URN %9%%%% + YEUREQt VpULH ; 5 + LQGLYLGXi0Qt VPULRYp PtVIR
8 — Partcode.
[B] Pojmenov&n? soul§st2.

+ SRK\ELYi ERPQIFH  # YDPND  # YUFKQt NIDGND  + UXNRWHG = SHYQi ERpQIFH  + WDptINR
JiYCVQé RIYRU  + SDIFRYT VYCUND
+DYQt PDIHULION +LQIN QHUH]RYi RFH
[C] N§zvoslovz: $  %UJGQi UXND %  EUJGLFt VIUDQD 0DQD
[D] Ligthn?, kontroly a maz8&n? slaRovac?ch brzd: 3R SRX&UIt QHER NG\NRIL Y SGtSDGC JQHpLAWCQt (TH
JDGEIHQE YNPLVILY DN &H VH RP\WH Qi VOHGXItFtP JSHVREHP
- PLANEQt RGNUNIBFK pi Vit JDGE]HQt SRXALINH WHSIRX YRGX R WHSIRIC & VH VIDE&P VDSRQillHP QD QiGREt
PCNNRX 0iliNX QHER Y SGtSDGC VWIQPKR JQHPLANICQt Q\IRQRYE NDUNip QD QiGREL
1HSRQRGXWH FHIp JDGE]HQt GR VDSRQilX YRG\
= ANIDGQC RS1iFKQCIH JDGTHQt pLVIRX YRGRX D QHFKIH KR XVFKQRXW QD YJGXFKX ECKHP VFKQXIit KR QENRILNUEW
REUDGIH DE\ PRKID Y\VFKQRXW JDFK\FHQi YRGD
1D QiVIHGXItFt VRXpi Vil QDQHVIH PDip PQRAVIYt Wi SRXTH NHGQX QHER GYC NDSN\ (HKNpKR XQLYHU]#0QtKR
oleje:
Tlal?tko: 2WHYGHIH SRK\EILYRX ERPQLFL VWLVNQCHH WDptINR D& QD GRUD] QDQHVIH QD RNUDI PDip PQRAVIYt
RIHIH - QENRILNUi W WRIR WIDPHINR VILVNQCHH D XYRIQCHH DENVIH RYCGUL 1GD VH YRIQE SRK\EXIH D QHQt EIRNRY i QR
QHPLVIRIDPL D QDGENIHPQ& ROHIl VHIGHIH KDGUHP
Pohyblivg bolnice: 1DQHVIH PDp PQRAVIYt RIHIH SRG RNUDI KIDY\ Q&iX QENRINUiN JDKEEHIH ERPQLFt
DE\ VH RIHI URJQHV0 D QDGENIHPQ& RIHI VHIGHIH KDGUHP
Rukoje$: 1DQHVIH PDip PQRAVIIYt RIHIH GR PH]HU\ PH]L YEpQCINHP D UXNRUHIt QENRINU#N RURDIH UXNRIHG
DE\ VH RIHI URJQHV0 D QDGE\WHPQ& ROHI VHIGHIH KDGUHP
3R Y\DLAICQt SURYHEIH NRQIURIX SEHG SRXAUIP SRGIH SRSWVX Y IRPIR Qi YRGX
3RNXG E\IR ]DGJHQt VWQC JQHPLANCQP YCQXWH SRIRUQRVW SRK\EX VRXpiVit DENVIH VH XWVIL &H GR
PHFKDQLVPX QHYQINO\ QHER IHI QHQDUXALN QHPLVIRIN D FL]t SGHGPCIN
OiliH (L IDNpNRIL SRFK\EQRVIL WENDNtFt VH IXQNPQRVIL JDEJHQt PXVEiH KR Y\GDGLI ] SURYR]IX D SGHGDH JSHVRELIp
RVREC N VHUYLVQt RSUDYC
[E] Polohy rukojeti +  3$5.29E1E 3&,35%$9(12 6(6783 3%1,.% 5($.7,929%7
[F] Kontrola: -DNR LQGIN#IIRU RSRIGHEHQt VIRXAt PRVD]Q& NRItN XPtVICQé SRG SRYUFKHP YUFKQt NIDGN\ 36HG
SRXALIP VH XILWICIH 8H QHQt YLGCW 3RNXG WH YLGCH JDGtIHQt EX VH PCIR YNGDGLI ] SURYR]IX
=NRQIURIXINH 1GD QD 1DGtJHQt QHIVRX SUDVNILQ\ NRUR]H RVIUp KUDQ\ D GHIRUPDFH
=NRQIURIXINH XSHYERYDFt SUYN\ VRXpiViL JGD QHIVRX XYRIQCQp
2YCBIH YRIQ& SRK\E YDPN\ Y SRIRJH 3&,35$9(12
BILVICIH VH &H ERPQLFH IVRX VSUi YQC Y\URYQDQp
9CQXIIH SRIRUQRVI JDILAGRYDFtPX tlalztku Ui PX DE\VIH VH XILVILIL &H VH ~SIQC ]DVXQH GR pohyblivé
bolnice. 36L VSUTYQpP XVD]HQt Ui PX VH R]YH VON&LIHIQp AFYDNQX(t2

2IRpIH rukojes GR SRIRK\ 3&,35$9(12

2WHY6HIH pohyblivou ERPQLFL DE\VIH RGNU\L valku.

=DIIDpIIH D XGU&XIMH HIDN QD YDPNX YH VPCUX NRIHYQIKR ERGX
4. =DIiKQCIH Bnhem prov&dnn? krokT 3 a 4 by se mily rukoje$ a valka
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climb. work. rescue.

%CKHP SURYiGCQt NURNA D E\ VH PC\ rukoje$ a valka SRK\ERYDIl VSRIHpQC .G\& rukoje$ dosahne
polohy PANIKA, valka PXVt SGHVNRpPUI GRSGHGX YH VPCUX SHVREFKR HIDNX

[G] Zalogen? lana.

36LSRINH VIDERYDFt EU]GX SRPRFt NDUDELQ\ VH Ji PNHP N SRVIURIL

6SRIHPQRVII ,6& GRSRUXpXIH RY 10QRX NDUDELQX

8PVICIH rukojeS$ GR SRIRK\ 3&,35$9(12 DE\ VH PRKID valka YRIQC SRK\ERYDI

2|IHYGHIH pohyblivou bolnici.

=DIRANH IDQR SRGIH JQiJRUQEQL QD REVIINX

=DYGHIH pohyblivou bolnici.

9$529E1E 3RK\EILYi ERPQLFH PXVt E&ll VSUTYQC VSRIHQD VH JDILAGRYDFtP WIDtINHP Ui PX D NDUDELQD PXVt
SURFKiHW J1YCVQEPL RIYRU\ RERX Ui PA YL] REU - 3DPDIXIMH QD PR&QRVI FK\EQpKR SRX&Lit

[H] Kontroly funklnosti: 3URYHEIH YAHFKQ\ SGtSUDYQp NRQIURIN V SRXALItP TiIRAQKR EH]SHPQRVIQIKR
VAVIpPX  GRSRUXpHQR

36HG NDaGeP SRXAItP RYCGHH VSUiYQp JDIRAHQt (DQD

SILVICIH VH &H QLF QHSGHNi &t DQL QHEUFQt ~SIQpPX RIlipHQt rukojeti.

9$529E1E 1HGRSXVGIH DE\ FRNRIL QDUXALIR VSUTYQRX IXQNDQRVI VIDERYDFt EUJG\ QHER IIHItFK VRXpiViit
SILVICIH VH  &H UXNRIHG VIDERYDFt EUJG\ D X]iYCU NDUDELQ\ QHIVRX YH VINNX VH 4iGQ&PL SGHGPCIN QHER
SRYUFK\ NIHUp E\ PRKI\ QDUXALI IHILFK IXQNpQRVII QHER JSFAVRELN SGthQp JDMAHQL = YI] FK\EQp SRXALIt

S rukojet? v poloze PFIPRAVENO:

D =NXVWH JDWiKQRX! VIDERYDFt EU]GX GROA SR 0DQC + QHPCID E\ VH SRK\ERYDW GROA 3RNXG VH SRK\EXIH
GRIA INRQUURIXIIH 1GD NH VSUi YQC JDIR&HQp IDQR D JGD QHIVRX SDIUQp &iGQp 1Qi PN\ RSRIGHEHQL

E GIDERYDFt EU]GD E\ VH WitH PCID SRK\ERYDI SR 0DQC QDKRUX

3RVIIXSQC ]DWCAXMWH VIDERYDFt EUJGX D V IHGQRX UXNRX GU&tFt brzdic? stranu lana SRPDIX JDWiKQCIH 1D
rukoje$, DE\ PRKIR (DQR SURNIX]RYDH VIDERYDFt EVJGRX 8ILVICIH VH &H SRK\E 0]H RY0EGDI D iH Y\URYQDQ&
3RNXG R QHIXQJIXIH INRQIVRIXIH JDIRAHQt (DQD

8YRIQCIH rukoje$ D INRQIURIXHH ]JGD VH VIDERYDFt EU]GD JDVIDYt 3RNXG VH QH]DVHDYt L& L QHSRX&tYHWH
[1] VodorovnT/p$2InT pohyb. 9H VYD&XItFtP VH QHER YRGRURYQpP WiHUpQX QHER SEL (HKNpP ]DIItAHQt

VH VQDGQR DNILYXVUH IXQNFH EUJG\ 3$1,.$ 3RXAUIH palcovou svirku na valce, NiHUi YiP XPRA&Qt
Y\URYQDQ& SRK\E 32=1EO.$ U\FKIRW SUAFKRGX (IDQD JDGtJHQtP PHAH E&ll RYILYERYiQ ~KIHP YH NiHUpP

VH ]DGt]HQt GUat

[J] dohledn® zneugit?

[K] Sestup SUDFRYQt 36L VHVIXSX VH VIDERYDFt EU]GD RY0iGi WDN &H QHEUJGQi UXND VORX&t N RY0iGiQt
polohy rukojeti a brzdna ruka VH SRX&tYi QD EUJGLFt VIUDQC 0DQD ]D ~pHIHP ]Y&aHQt EH]SHPQRVIL D
IHPQPKR SELISAVRERYiQt UNFKIRVIL 3RNXG ECKHP VHVIXSX SGtild JDWiKQHIH 1D rukoje$, VIDERYDFt EUJGD
DNILYXIH IXQNFL 3$1,-$ NIHUi JSAVREt &H VH EU]GD ]DVIDYt

Pokud budete brzdnou UXNRX SHYQC GU&HW brzdic? stranu lana FR& IH QRUPi0Qt FKRYiQt IXQNFH 3$1,.$
se nebude aktivovat tak snadno.

&KFHIH 0L 5($.7,929%7 VIDERYDFt EU]GX ] SRIRK\ 3$1,.$ RIipHIIH rukoje$ WHIQeP VPCUHP Y] REU =
3DN EXGHIH PRFL SRNUDPRYDII Y VHWIXSX 1HQt QXIIQp SRXAtYDI GUXKRX NDUDELQX NH TY@aHQt IGHQt Y VAWIipPX
QIFPPQC SRNXG VH SRXAUH PXVtiH JDILVILI DE\ VH QDFKiJHID GitH RG z&vNsn®ho otvoru KIDYQt VIDERYDFt
brzdy — viz obr. 1.

[L] Dosagen? pracovn? polohy. $a VH JDVIDYtiH Y SUDFRYQt SRIRTH ]DILVICIH VIDERYDFt EUJGX QD 0DQC DN
&H RIRptIH rukoje$ RSDPQEP VPCUHP QHA SGL VHVIXSX + A=$7/$y (1O =$3$5.8-7(® -DNPLH VH GRVIDQH
rukoje$ GR SRIRK\ 3$5.29E1E W& VH QHEXGH SRK\ERYDI GitH IitPIR VPCUHP  PCIR EX VH R]YDII VINALIHIQp
AFYDNQXIt2 ~ &KFHIH 0L SR GRNRQPHQt SUTFH SRNUDPRYDI Y VHVIXSX GUAIH brzdic? stranu lana, JiURYHE

JDWiKQCHH UXNRIHG GR SRIRK\ 3&,35$9(12 D GDI&tP RIipHQtP rukojeti zahajte nasledny sestup.

[M] Vzestup: 6H VIDERYDFt EUJGRX Y SRIRJH 3&,35$9(12 QDEHUIH YH VIRIH SRPRFt UXpQIKR EIRNDQIX
53 GPINX YRIQPKR IDQD LING\ QHGRSXVGIH DE\ EIR (DQR PH]L UXpQtP EIRNDQIHP D VIDERYDFt EVJGRX
YRIQp
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@Odborn® poug?vgn? (pro kvaliykovan® osoby s n§legitTmi znalostmi a zkugenostmi)

36HG SRVIXSRYiQtP SRGIH WCFKIWR LQIRUPDFt WH GHHAlp SIQC SRURIXPCH LQIRUPDFtP XYHGHQEP Y
XSRIRUQCQt 9&lLPHPQp JSHVRE\ SRXAtYiQt

_H TY0EGQXIit SURY i GEQt ICFKIR WHFKQLN IH QXIIQ& Y&FYIN

1HA SGLVIRXSHIH N SURY i GCQt ICFKIR WHFKQIN Y TilNPX YIDVIQt EH]SHPQRVIL VH SRUDGHIH V SURIHVLRQi(HP

[N] Z&chrang$sks vTstroj/kotevn? bod: 5XNRIHG VIDERYDFt EUJG\ PXVt E& Y SRIRJH 3$5 . 29E1E %U]GD
PXVt E&W ILANCQD YKRGQEP XJtHP QDSG ]DILAICQRX SHNRGQt VP\PNRX

V YKRGQRX GPINRX YRIQPKR IDQD NIHUp XPRAQt VNIX] Y SGtSDGC SEHItEHQt VAVIpPX 9 SEtSDGC i FKUDQ\
RGVWUDEWH XJH0 D JDKDIH VSRX&NCQt

OLQLP#0Qt SGLENLAQP NIXIQp JDMAHQt QD VQAHQt Ui JRYp VEN

D4 — 5 kN*

D5-9
INIR KRGQRIN PRKRX E&N RYILYQCQ\ VIDYHP D QHER SURPCUHP 1DQD.

=DItPFR EXGHIH GU&HI brzdic? stranu lana XPtVICIH rukoje$ GR SRIRK\ 3&,35$9(12 D SRVIXSQeP
RIPHQtP rukojeti QHFKIH (DQR SURNIXJRYDI VIDERYDFt EUJGRX =PCQ\ VHY6HQt ~FKRSX QD brzdic? strann
lana SRPRKRX (pSH RY0iGDIi SRK\E &KFHIH (L DNILYRYDI IXQNFL VDPRPLQQPKR EUJGEQt XYRIQCIH rukojes.
3RNXG VH SGHla VQDGQR DNILYXIH IXQNFH 3$1,.$ SEL (HKNpP ]DItAHQt VIDERYDFt EUJG\ SRXAUINH palcovou
svhrku na valce 1HQt QXIQp SRXAtYDW GUXKRX NDUDELQX NH JY&&HQt IGHQt Y VAVIpPX QIFPPQC SRNXG VH
SRXAIH PXVtiH JDILVILI DE\ VH QDFKiJHID GiltH RG z§vNsn®ho otvoru KIDYQt VIDERYDFt EUJG\ + Y] REU ,

[O] Z&chrann® vytahov&n?: 6IDERYDFt EUJGD IH GLPHQ]RYiQD QD KPRIQRVII NJ SURIR il (JH SRXAtYDH
Y UA]Q&FK ]iFKUDQQEFK VLIXDFtFK 9 SG6tSDGC SRIGHEN (JH GilH JY@&l IGHQt REY\N(H WR YADN QHQt QXIQp

[P] Dob?rgn? lana/vodorovng lana/tyrolskT traverz: GIDERYDFt EUJGX (JH SRX&tN N GREtUiQt IDQD Y
NRIHYQtP ERGC YRGRURYQPKR (DQD 6 rukojet? Y SRIR]H 3&,35$9(12 0JH IDQR QDStQDH SRPRFt QDStQDFt
NIDGN\ D EIRNDQIX 53 5(* QHER UXNRX GRNXG VH QHGRViKQH SRADGRYDQPKR QDSQXIt Y IRP RNDPALNX
JH WEHED SGHPtVILW rukoje$ GR SRIRK\ 3$5.29E1E %U]GD PXVt Eél WAICQD YKRGQEP X]JHP QDS6

JDMANICQRX SHNRGQt VP\PNRX V YKRGQRX GPINRX YRIQPKR (DQD NiHUp XPRA&Qt VNIX] Y SGtSDGC SGHItAHQt
VAVIpPX 9 SG6tSDGC JiFKUDQ\ RGVIUDEWH XJH) D JDKDIMH VSRXANCQt

OLQLP#0Qt SGLENAQP NIXIQp JDMAHQt QD VQAHQt UFTRYp VEN

D4 — 5 kN*

D5 — 9 kN*

PSi pr&ci na vodorovnTch lanech je nutn® dbS§t krajn? opatrnosti, protoge mohou vznikat
nadmbdrn® s?2ly a mTge doj’t k pSet?gen? lana, kotev a vybaven? T vygaduje se odborn® gkolenz a
znalosti, kter® zarul? bezpeln® sestaven? a poug2vgn? syst®mu tohoto typu.

3RNXG WH VIDERYDFt EUTGD Y\VIDYHQD YCIAtPX QHA SGHGHSVDQpPX NIX]QpPX 1DItAHQt N pHPXA PHAH GRIlt
Y SGtSDGE G\QDPLFNpKR DItAHQ

3RNXG IH YLGCH PRVD]Qé LQGINWRU RSRIGHEHQt YH vrchn? kladce.
= Pokud neprojde kontrolou.

~HVIL&H QH]QiWH IHKR GRVDYDGQt KLVIRULL SRXAtY i Qt

3RNXG P iliH IDNpNRIL SRFK\EQRVIL R #HKR VIDYX QHER VSRIHKILYRViL

.G\ DVIDUi Y GAVIHGNX 1PCQ Y QRUPIFK SUiYQIFK SGHGSLVHFK plL WHFKQINiFK QHER Y GHVIHGNX

QHNRPSDILELILIN V RWIDIIQtP Y\EDYHQtP
= Pokud je draha lana na pohybliv® bolnicl JFHID RSRIGHEHQi

ZajistNte, aby bylo za$zen? znileno a t2m se pSedeglo jeho dalgZmu poug?vgn?

3UiYQt SCHGSLV

GIDERYDFt EUJGD ,6& IH QDVIDYRYDFt JDGE]HQL 0DQD INSX & SRGIH QRUP\ (1 =iNIDGQt IXQNFt
VIDERYDFt EUJG\ WH SRK\E SR SUDFRYQtP (DQC 6(DERYDFt EUJGD VH PXVt SRX&tYDW VSRIHPQC VH JilRAQt
VIDERYDFt EUJGRX INSX $ QDS6 ,6& 5(~ QD GUXKpP SRIVIQpP (DQC 7DIR VIDERYDFt EUJGD QHQt YKRGQi
N SRX&tYiQt Y VAVIpPX RFKUDQ\ RVREproti padu podle normy EN 363.

16

RP88X series: Issue A - Feb 2016



climb. work. rescue.

+RPRIRIDPQt JNRXEND EXID SURYHGHQD Y 7HFKQRIRILFNpP VIGHGLINX 6$75% 1% V SRXAP  NJ
i YD4t D (DQ ODPPXIl 3HUIRUPDQFH 6IIDILF PP D %($/ ,QGXVIUH PP

7DIR VIDERYDFt EUJGD VH PXVt SRXAYDI V NRIVLFtP JDGIHQIP VAVIpPHP Y\KRYXItFtP QRUPC (1
SGHGSWX $16, =  QHER IDNPNRL ILQp X]Qi YDQp PH]LQiURGQt QRUPC bl RVYCGPHQEP SRVIXSHP WENDItFtP

VH GDQPKR JSHVREX SRXAtYiQt QHER V QHVIDQGDUGLIRYDQEP NRIYLFtP JDGtJHQtP NiHUp GRNi&H Y\GUAHN
SGtV0XaQp JDIAHQE

6NRED E\ PCID E&ll XPtVICQD QDG XALYDIHHP DE\ E\0 JDILAICQ YRIQ& SRK\E VAVIpPX D VIDERYDFt GUIK\
3UDFXIH FR QHIENM&H ERGX YH NIHUpP IH XPtViICQD VNRED DE\VIH VH YAKQX0L JUDQEQt JSAVREHQEP N&YiQtP
(DQD SGL VIDERYiQt  HIHNW N\YDGID

9\YDUXWH VH SURYC&HQt JDILAGRYDFIKR YHGHQt PH]L X&LYDIHIHP D NRIY\

Dansk

Denne brugsanvisning skal laeses og forstas til fulde i forbindelse med de almindelige leverede
anvisninger.
[A] Markeringer.
1 - Produktnavn, meerke DX™
2 — Fabrikantens ID.
3 - Bemyndiget organ der kontrollerer fremstillingen af PV.
4 - Lees og overhold altid de anvisninger, der er medgivet af fabrikanten.
5 - Rebstorrelse og -type: RP880xx (D4) — EN1891A (10.5 — 11.5mm)

RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T' 7/16” Armortech (11.1 — 12mm)

RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ %" (12.5 — 13mm)
6 - Standarder
7 - Serienummer: YY — &r, BBBBB — Produktionsparti, XX — individuelt serienummer.
8 — del kode
[B] Systematisk fortegnelse over dele.
1 - Beveegeligt sideblik, 2 - Lasekam, 3 - Topspole, 4 - Handtag, 5 - Stationeert sideblik, 6. - Trykknap,

)DVIJ j UHIVHVSXQNI TRP PH)¢, QIHUIUHE

Primeere materialer: Aluminium, rustfri stal.
[C] TERMINOLOGI: A - Bremsehand, B - bremseside af reb.
[D] Rengering, inspektion og smgring af descendere:
Efter brug, eller hver gang anordningen bliver snavset, kan den rengeres ved at vaske den som falger:
Under anvendelse af < 30 °C varmt vand og et mildt husholdningsopvaskemiddel skal du anvende en blgd
(evt. nylon-) opvaskeberste til at fjerne grov snavs fra de udsatte steder p& anordningen
Anordningen ma ikke dyppes helt ned i rensemiddel /vand.
6N\) DQRUGQLQIHQ JUXQGLIW L UHQW YDQG RJ 0DG GHQ jUUH L XIWHQ RJ YHQG GHQ AHUH JDQJH XQGHU W; UULQIHQ
for at sikre at vand, der gemmer sig indeni, kan lgbe ud.
Pafgr en lille smule (dvs. blot 1 eller 2 dréber) let olie, som f.eks. syrefri hobbyolie som falger:
Trykknap: Abn det beveegelige sideblik, tryk trykknappen helt i bund, og pafer en lille smule olie p&
kanten. Nedtryk og udlgs trykknappen AHUH JDQJH IRU DW VINUH DIf GHQ NDQ EHY  JHV XKIQGUHI RJ LNNH HU
blokeret af urenheder. Ter evt. overskydende olie af med en klud.
Det beveegelige sideblik: Pafer en lille smule olie under kanten af nittehovedet, ker blikket et par
gange frem og tilbage for at fordele olien, og after evt. overskydende olie med en klud.
Handtag: Pafer en lille smule olie i revnen mellem navet og h&ndtaget, og drej h&ndtaget AHUH JDQJH
for at fordele olien, og after evt. overskydende olie med en klud.
Efter rengering skal der udfgres et tjek inden brug, som anvist i denne manual.
Hvis anordningen er blevet meget snavset, skal du veere seerlig opmaerksom pé, at delene kan beveeges
frit for at sikre, at snavs og fremmedlegemer ikke er treengt ind i / har gjort mekanismen updalidelig.
Hvis der er nogen som helst tvivl omkring enhedens funktion, skal den tages af brug og sendes til service
hos en kompetent person.
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[E] Handtagsposition: 1- PARKERET, 2 - KLAR, 3 - NEDFIRING, 4 - PANIK, 5 - NULSTIL.

[F] Inspektion: 6IIDIHLQGINDIRUHQ HU HQ PHWIQJSIQG GHU EH.QGHU VLJ QHGH XQGHU RYHUADGHQ Sn
topspolen. Forvis dig om, at den ikke er synlig inden brug. Hvis den kan ses, skal anordningen tages ud
af drift.

Tjek for revner, korrosion, skarpe kanter og deformation.

Tjek for lgse strammere / komponenter.

Tjek at lasekammen, nar den er i positionen KLAR, kan beveeges frit.

Sgrg for at sideblikkene er korrekt ud for hinanden.

Veer opmeerksom pa trykknappen, der laser rammen, for at veere sikker pd, at den er helt i indgreb med
det beveegelige sideblik. Man kan hgre et hgrbart ‘klik’, n&r rammen gér korrekt i hak.

Forvis dig om, at h&ndtaget kan drejes frit, og at der er 3 hgrbare ‘klik’, nar det drejes. Kontroller, at
lasekammen og handtaget fungerer korrekt sammen. Det ggres saledes:

1. Drej h&ndtaget hen pa positionen KLAR.

2. Abn det bevaegelige sideblik for at blotleegge l1&sekammen.

3. Anvend og hold tryk pa lasekammen i retning af ankeret.

4. Treek handtaget forbi NEDFIRING og hen pa PANIK.

Under udferelsen af trin 3 og 4 skal handtagets og lasekammens funktion veere synkron. Nar
ha&ndtaget kommer hen p& PANIK, skal Idsekammen smutte fremad i retning af det anvendte tryk.
[G] Installation pa rebet.

Seet descenderen pa dit seletgj vha. en karabinhage.

ISC anbefaler en oval karabinhage.

For handtaget hen péa positionen KLAR for at lasekammen kan bevaeges frit.

Abn det bevaegelige sideblik.

Indfer rebet som vist.

Luk det bevaegelige sideblik.

ADVARSEL: Det beveegelige sideblik skal veere korrekt i indgreb p& rammens trykknap, og
karabinhagen skal veere anbragt gennem begge rammers fastgerelsespunkt 6H ¢J - 9 U
opmaerksom pa forkert brug, der kan forekomme!

[H] Betjeningstjek. Udfer alle tjek inden brug under anvendelse af et backup-sikkerhedssystem
(anbefales).

Inden hver brug skal det kontrolleres, at rebet er korrekt isat.

Forvis dig om, at handtagets rotation ikke er hz&emmet eller pa anden made forhindret.

ADVARSEL: Du ma ikke tillade, at noget som helst forhindrer, at descenderen eller dens komponenter
fungerer korrekt. Pas p&, at handtaget pa descenderen og konektorens &bning ikke kommer i kontakt
PHG QRIHQ JHQVIDQGH HWHU RYHUADGHU GHU NDQ K P PH GHIV IXQNILRQ HIHU IRUNUVDJIH NUNGVEHIDVIQLQJ ~ VH
Forkert brug.

Med handtaget i positionen KLAR:

a. Prpv at treekke descenderen ned ad rebet - det ma den ikke kunne! Hvis den kan treekes nedad, skal
du tjekke, at rebet er pasat korrekt, og at der ikke er tegn pa slitage.

b. Descenderen skal stadig kunne beveeges op ad rebet.

Anlzeg gradvist din veegt p& descenderen, og mens du med den ene hand holder fast pd bremsesiden af
rebet, treekker du langsomt i h&ndtaget, s rebet kan glide gennem descenderen. Kontroller at bevee-
gelsen kan styres og er jeevn. Hvis dette ikke fungerer, skal du tjekke rebets installation.

Slip handtaget, og tjek at descenderen stopper. Hvis den ikke stopper, ma du ikke fortseette med at
bruge descenderen.

[1] Horisontal beveegelse / travers. Pa skranende eller horisontalt terreen eller ved lette belastninger
aktiveres PANIK-bremsen let. For at kunne beveege sig jeevnt, skal du bruge tommelyngergrebet pa
lasekammen %(O 5. “HQ YLQNHI KYRUPHG DQRUGQLQJIHQ KRIGHV NDQ KDYH LQGANGHIVH Sn = KYRU KXUILJW
rebet bevaeger sig gennem anordningen.

[J] Forudses
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[K] Nedstigning (arbejde). Descenderen styres under nedstigning ved at bruge ikke-bremsehanden
til at kontrollere handtagets position, og bruge bremsehanden pa bremsesiden af rebet for at give
HNWWUD VINNHUKHG RJ ¢ QUXVIHULQJ DI KDWILJKHGVNRQWURIHQ +YLV GX WU NNHU KnQGWDJHW IRU (DQJW UXQGH JnU
descenderen i PANIK-funktionen, og descenderen stopper.

PANIK-funktionen gar ikke sd let i indgreb, hvis bremsesiden af rebet holdes fast med bremsehanden,
hvilket er normal adfeerd.

Descenderen NULSTILLES fra PANIK-positionen ved at dreje handtaget L VDPPH UHIQIQJ VH ¢J = "HIliH
vil lade dig fortseette din nedstigning. Selvom det ikke er et krav, skal du, hvis endnu en karabinhage
EUXJHV IRU DI JLYH IUNWRQ Sn VAWHPHI VINUH GLJ DIl GHQ LNNH EH¢QGHU VLI L Q  UKHGHQ DI GHVFHQGHUHQV
hovedfastggrelsespunkt VH ¢J

[L] Arbejdsplacering. Efter at have stoppet i din arbejdsposition, skal du lase descenderen pd rebet
ved at fere handtaget i modsat retning af den, der benyttes til nedstigning - ‘SKUB FOR AT PARKERE’.
Nar handtaget gar i PARKERINGS-position, kan det ikke drejes leengere i den retning (man skal kunne
here et hegrbart ‘klik’). For at fortseette nedstigningen efter at vaere blevet feerdig med dit arbejde, skal
du, mens du holder fast p&4 bremsesiden af rebet, treekke handtaget hen p& KLAR-positionen og dreje
handtaget videre for at fortseette nedstigningen.

[M] Opstigning: Med descenderen i KLAR-position skal du ved brug af en h&nd-ascender (RP220)
efterhanden som du stiger op. Der ma aldrig vaere lgst reb mellem ascenderen og descenderen.

@ _Ekspertbrug (for trbnede brugere. med korrekt kendskab og erfaring)

- Det er vigtigt at forst& de informationer, der gives i notitsen Szerlige anvendelser, helt, inden der gares
brug af dem.

= Det kreever treening at mestre/udfere disse funktioner.

- Radfer dig med en professionel klatrer, inden du begynder at udfere disse funktioner alene, for din
sikkerheds skyld.

[N] Rigget til til redning / anker: Handtaget p& nedstigningsanordningen skal veere i PARKERET-
positionen. Det skal suppleres ved at bruge en passende knude (f.eks. en hornknast) med en passende
lzengde lgst reb, der tillader glidning, hvis systemet overbelastes. Ved redning fjernes knuden, og
QHGULQJ SNEHINQGHV

Minimale omtrentlige glidningsbelastninger (til reducering af slagkreefter):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

UHEHIV WIVIDQG R HIHU VIl UHIVH NDQ KDYH LQGANGHIVH Sn GLVVH WD)

Mens du holder bremsesiden af rebet, fares handtaget hen pa KLAR-positionen, og drej handtaget
gradvist, s& rebet kan glide gennem descenderen. Kontrollen bistas ved at variere grebet om bremsesiden
af rebet. Self-bremsefunktionen aktiveres ved at slippe handtaget. Hvis PANIK-funktionen aktiveres for
let, n&r descenderen kun er let belastet, skal du bruge tommelyngergrebet pa lasekammen. Selvom
det ikke er et krav, skal du, hvis endnu en karabinhage bruges for at give friktion pa systemet, sikre dig,
DIl GHQ INNH EH;QGHU VLI L Q  UKHGHQ DI GHVFHQGHUHQV KRYHGfastgarelsespunkt VH ¢J

[O] Redning af enkeltmand: Descenderen er nomineret til 240 kg, hvilket giver mulighed for en
mangfoldighed af redningssituationer. Der kan tilfares ekstra friktion, hvis det kraeves, men det er ikke
altid ngdvendigt.

[P] Opfangning af reb/Horisontale liner/Sveevebane: Descenderen kan bruges til at opfange
et rebs fremgang p& et ankerpunkt til en horisontal line. Med handtaget i KLAR-position kan linen
strammes vha. en strammerulle og en rebgriber (RP209/RED) eller manuelt, indtil den gnskede stramning
er opnaet, pa hvilket punkt handtaget skal drejes om i PARKERET-position. Det skal suppleres ved at
bruge en passende knude (f.eks. en hornknast) med en passende leengde lgst reb, der tillader glidning,
KYLV VAVIHPHI RYHUEHIDWHV  9HG UHGQLQJ IHUQHV NQXGHQ RJ QHG¢ULQJ SnEHINQGHV

Minimale omtrentlige glidningsbelastninger (til reducering af slagkreefter):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*
UHEHIV ILVIDQG RJ HIHU Vi UUHIVH NDQ KDYH LQGANGHIVH Sn GLVVH WD)

19

RP88X series: Issue A - Feb 2016



Der skal udvises enorm forsigtighed, nar der arbejdes med horisontale liner, idet det er muligt
at frembringe meget store krbfter og overbelastning af rebet, ankre og hardware - der krbves
specialtreening og -viden for at sikre, at denne type system rigges og betjenes sikkert.

Nar dit udstyr skal p& pension

= Hvis descenderen udseettes for en belastning, der er sterre end glidebelastningen, som det kan opleves
under en dynamisk belastningsbegivenhed

= Hvis messingslidindikatoren i topspolen er synlig

= Hvis det ikke klarer en inspektion

= Hvis du ikke kender dets fulde brugshistorik

= Hvis der er nogen som helst tvivl mht. til tilstanden eller palideligheden

- Nar det bliver foreeldet pga. sendringer i standarder, lovgivningen, teknikken eller ved manglende
kompatibilitet med andet udstyr

= Hvis rebbanen over det beveegelige sideblik er slidt helt igennem.

Serg for, at udstyret destrueres for at forhindre yderligere brug.

Lovgivning

ISC-descenderen er en EN12841:2006 type C justerbar descender. Descenderens primaere funktion er
progression hen ad arbejdslinen. Descenderen skal bruges sammen med en backup-descender, type A
(f.eks. 1SC RED) pa et sekundeert reb (sikkerhedsreb). Descenderen er ikke egnet til brug i et EN363-
QHGVINUIQLQIVVINNHUKHGVWAVIHP  &HUIIL FHULQJVDISUj YQLQJ HU IRVHIDJHI Sn 6$75% 7HFKQRIRI\ &HQUWUH
(NB321) og er udfert under anvendelse af 240 kgs veegt med Mammut Performance Static 10,5 mm og
BEAL Industrie 11,5 mm-reb.

Descenderen skal anvendes sammen med et forankringspunkt/-system, der overholder EN795 eller
HU L KHQKRIG W0 $16, ] HWHU HQ DQGHQ VSHFLENW DQHUNHQGW LQWHUQDWLRQD) VWDQGDUG HNHU EHGVIH
LQGXVIWULSUDNVLY PHG UHIDWRQ W0 GHQ VSHFLLNNH DQYHQGHIVH HIHU Hif INNH RPENJJHI DQNHUSXQNI GHU NDQ
modsté passende belastninger.

Ankeret skal placeres over brugeren, saledes at den fri beveegelighed af systemet og faldstien er
uhindret. Arbejd s& teet pd, direkte under forankringspunktet som muligt for at undgé udsvingsfaldskader
(penduleffekt).

Undga sleek ankerline mellem brugeren og ankeret

Deutsch

Diese Gebrauchsanweisung muss zusammen mit der gelieferten allgemeinen
Gebrauchsanweisung gelesen und vollst®ndig verstanden werden
[A] Markierungen.
1 - Produktname, Marke DX'™
2 — Herstellerkennzeichnung.
3 — Die Herstellung dieser PSA Uberwachende Stelle.
4 — Lesen und beachten Sie immer die vom Hersteller gelieferte Gebrauchsanweisung.
5 — Seildicke und -art: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11,1 — 12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ %2” (12,5 — 13 mm)
6 — Normen
7 — Seriennummer: YY — Jahr, BBBBB — Produktionscharge, XX — individuelle Seriennummer.
8 — Teilenummer
[B] Bezeichnung der Bestandteile.
1 — Bewegliches Seitenteil, 2 — Bremsnocke, 3 — Obere Rolle, 4 — Hebel, 5 — Festes Seitenteil,
6 — Druckknopf, 7 - Befestigungspunkt, 8 — Daumenhebel.
Hauptmaterialien: Aluminium, Edelstahl.
[C] Terminologie: A - Bremshand, B - Bremsseite des Seils.
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[D] Reinigung, Inspektion und Schmierung der Abseilgerate:

Nach dem Gebrauch oder nach jeder Verschmutzung sollte das Gerat wie folgt gereinigt werden:
Reinigen Sie die freiliegenden Teile des Gerates mit Wasser (maximal 30 °C) und mildem Reinigungsmittel.
Verwenden Sie dabei ein weiches Tuch oder bei starker Verschmutzung eine Nylonburste.

Tauchen Sie das Gerat nicht vollstandig in das Reinigungsmittel/Wasser ein.

Spulen Sie das Gerat grundlich mit sauberem Wasser ab und lassen Sie es an der Luft trocknen. Drehen
Sie wéhrend des Trocknungsvorgangs mehrmals das Geré&t, damit jegliches eingeschlossenes Wasser
abtropft.

Tragen Sie eine kleine Menge (d. h. nur 1 oder 2 Tropfen) Leichtél wie 3-in-1-Ol auf. Gehen Sie dabei
wie folgt vor:

Druckknopf: Offnen Sie das bewegliche Seitenteil, driicken Sie den Druckknopfganz hinein und
tragen Sie eine kleine Menge Ol auf den Rand auf. Driicken Sie dabei mehrmals kurz den Druckknopf und
lassen Sie ihn wieder los. Achten Sie dabei darauf, dass sich der Druckknopf reibungslos bewegt und
nicht durch Schmutz blockiert wird und wischen Sie jedes tberschissige Ol mit einem Tuch ab.
Bewegliches Seitengeh®use: Tragen Sie eine kleine Menge Ol unter dem Rand des Nietkopfes
auf, drehen Sie den Rahmen mehrmals hin und her, um das Ol zu verteilen, und wischen Sie jedes
uberschiissige Ol mit einem Tuch ab.

Hebel: Tragen Sie eine kleine Menge Ol auf den Spalt zwischen Nabe und Hebel auf, drehen Sie
mehrmals den Hebel, um das Ol zu verteilen, und wischen Sie tiberschiissiges Ol mit einem Lappen ab.
Fuhren Sie nach der Reinigung und vor dem Gebrauch eine Funktionsprifung durch, wie in diesem
Handbuch beschrieben.

Wurde das Gerat stark verschmutzt, achten Sie genau auf die Bewegung der Teile, um sicher zu stellen,
dass kein Schmutz und keine Fremdkorper eingedrungen sind, die den Mechanismus beeintrachtigen
konnten.

Sollten Sie Zweifel an der Funktion des Geréates haben, darf es nicht weiter verwendet und muss von einer
sachkundigen Person gewartet werden.

[E] Hebelstellung: 1 - PARKSTELLUNG), 2 - START, 3- ABSEILEN, 4 - PANIKBREMSE, 5 - ZURUCKSTELLEN.
[F] Inspektion =LH OHUFKIHL DQTHLIH LVl HLQ OHVVLQJIVILIN XQG EH¢ QGHI VIFK XQUHUKDIE GHU 2EHUATFKH GHU
oberen Rolle. Stellen Sie vor dem Gebrauch sicher, dass diese nicht sichtbar ist. Sollte sie sichtbar sein,
ziehen Sie das Geréat aus dem Verkehr.

Priifen Sie auf Risse, Korrosion, scharfe Kanten und Verformung.

Prufen Sie auf lose Befestigungselemente / Bauteile.

Stellen Sie sicher, dass die Bremsnocke in der PRIMED-Stellung frei beweglich ist.

Stellen Sie sicher, dass die Seitenteile richtig aufeinander ausgerichtet sind.

Achten Sie auf den Druckknopf der Gehduse-Offnungssperre und stellen Sie sicher, dass er vollstandig
im beweglichen Seitenteil HQUDVIHI  %HLP NRUUHNIHQ (LQUDVWHQ GHV *HKIXVHV LVl HLQ DNXVILVFKHV A _0LFN3
zu vernehmen.

Stellen Sie sicher, dass sich der Hebel IUHL GUHKI XQG EHLP “UHKHQ  DNXVWLVFKH A.(LFNV3 ]X YHUQHKPHQ
sind. Prifen Sie, dass das Zusammenspiel zwischen Bremsnocke und Hebel voll funktionsfahig ist.
Gehen Sie dabei folgendermaBen vor:

1. Bewegen Sie den Hebel in die PRIMED-Stellung

2. Offnen Sie das bewegliche Seitenteil, um die Bremsnocke freizulegen

3. Uben Sie Druck auf die Bremsnocke Richtung Ankerpunkt aus und halten Sie diesen aufrecht

4. Stellen Sie den Hebel Uber DESCENT auf PANIC

Beim Ausfiihren der Schritte 3 und 4 sollten sich der Hebel und die Bremsnocke zusammen bewegen.
Sobald der Hebel die PANIC-Stellung erreicht, muss die Bremsnocke nach vorne Richtung ausgetibten
Druck einrasten.

[G] Einlegen des Seils.

Befestigen Sie das Abseilgerat mit einem Verschlusskarabiner an Ihrem Gurt.

,6& HPS¢HK HLQHQ RYDIHQ . DUDELQHU

Stellen Sie den Hebel in die PRIMED-Stellung, damit sich die Bremsnocke frei bewegen kann.
Offnen Sie das bewegliche Seitenteil

Legen Sie das Seil wie dargestellt ein
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SchlieRen Sie das bewegliche Seitenteil

WARNUNG: Das bewegliche Seitenteil muss richtig am Druckknopf der Gehause-Offnungssperre
einrasten und der Karabiner muss durch den Befestigungspunkt beider Rahmen gefiihrt werden. (Siehe
Abb. J). Bitte beachten Sie vorhersehbare Fehlanwendung!

[H] Funktionsprifung.

Prifen Sie unter Verwendung eines Backup-Sicherheitssystems (empfohlen) vor dem Einsatz alle
Funktionen.

Uberpriifen Sie vor jedem Einsatz, ob das Seil korrekt eingelegt wurde.

Stellen Sie sicher, dass die vollstandige Hebeldrehung nicht behindert oder beeintrachtigt wird.

WARNUNG: Achten Sie darauf, dass nichts die korrekte Funktion des Abseilgerates oder seiner
Komponenten stort. Stellen Sie sicher, dass der Hebel des Abseilgerates und der Karabiner-Schnapper
NHLQH *HIHQWWIQGH RGHU 2EHUAIFKHQ EHU KUHQ GLH LKUH )XQNIRQ EHHLQIUIFKILIHQ RGHU ]XU 4XHUEHIDVIXQJ
fuhren kénnen - siehe Fehlanwendung.

Mit dem Hebel in der PRIMED-Stellung:

a. Versuchen Sie, das Abseilgerat am Seil nach unten zu ziehen - es sollte sich nicht nach unten ziehen

lassen. Ist dies der Fall, priifen Sie, dass das Seil korrekt eingelegt ist und keine Anzeichen von Verschlei

vorhanden sind.

b. Das Abseilgerat sollte sich jedoch nach oben ziehen lassen.

Legen Sie nach und nach Ihr Gewicht auf das Abseilgerat und ziehen Sie langsam am Hebel, damit

das Seil durch das Abseilgerat laufen kann, wahrend Sie mit einer Hand die Bremsseite des Seils

umschlossen halten. Stellen Sie sicher, dass die Bewegung kontrolliert und glatt verlauft. Sollte dies nicht

funktionieren, Uberpriifen Sie das Einlegen des Seils.

Lassen Sie den Hebel los und tberprifen Sie, ob das Abseilgerat stoppt. Stopp es nicht, verwenden Sie

das Abseilgerat nicht weiter.

[11 Horizontale Bewegung / Quergang. Auf geneigtem oder horizontalem Gelande oder mit

leichter Last lasst sich die PANIC-Bremse leicht aktivieren. Verwenden Sie flr ein leichtes Gleiten den

Daumenhebel an der Bremsnocke. HINWEIS: Der Winkel, in dem das Gerat gehalten wird, kann die

/DXIJHVFKZLQGLINHL GHV 6HLV GXUFK GDV *HUIW EHHLQAXVVHQ

[J] vorhersehbaren Missbrauch

[K] Abseilen (Arbeit). Zur Kontrolle des Abseilgerates wahrend des Abseilens steuern Sie mit der

nicht bremsenden Hand die Stellung des Hebels und mit der Bremshand die Bremsseite des Seils.

Dadurch erhalten Sie extra Sicherheit und die Mdoglichkeit der Geschwindigkeitskontrolle. Wenn Sie den

Hebel beim Abseilen zu weit ziehen, aktiviert das Abseilgerat die PANIC-Funktion, was dazu fuhrt, dass

das Abseilgerat stoppt.

Die PANIC-Funktion lasst sich schwerer aktivieren, wenn die Bremshand die Bremsseite des Seils fest

umschlossen halt, was dem normalen Verhalten entspricht.

Zum ZURUCKSTELLEN des Abseilgerates aus der PANIC-Stellung drehen Sie den Hebel in dieselbe

Richtung (siehe Abbildung D). Dadurch kénnen Sie sich weiter abseilen. Wird fiur zusétzliche

Bremswirkung des Systems ein zweiter Karabiner verwendet, was jedoch keine Anforderung ist, missen

Sie sicher stellen, dass er sich vom Hauptbefestigungspunkt GHV $EVHWOJHUIWHV HQWIHUQW EH¢QGHI +

siehe Abbildung I.

[L] Arbeitsposition. Verriegeln Sie nach dem Anhalten in Ihrer Arbeitsposition das Abseilgerat am Seil,

indem Sie den Hebel in die Richtung bewegen, die der zum Abseilen verwendeten entgegengesetzt ist
A386+ 72 3$5.2 ,1 3$5.67(//81* =,(+(1 6REDIG 6lH GlH 3$5. 6IHUXQJ HUUHLFKI KDEHQ EHZHJIW

sich der Hebel QIFKW PHKU ZHUIHU LQ GLHVH SLFKIXQJ 6LH VRIWHQ HLQ DNXVILVFKHV A.0LFNHQ® YHUQHKPHQ

Um sich nach Abschluss Ihrer Arbeit weiter abzuseilen, ziehen Sie, wahrend Sie die Bremsseite des

Seils umschlossen halten, den Hebel in die PRIMED-Stellung und danach weiter, um den Abseilvorgang

fortzufahren.

[M] Aufstieg: Beseitigen Sie mit dem Abseilgerat in der PRIMED-Stellung und mithilfe einer

Handsteigklemme (RP220) beim Aufrichten jeglichen Durchhang. Das Seil darf zwischen der

Handsteigklemme und dem Abseilgeréat nicht durchhangen.
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climb. work. rescue.
MSachgerechter Einsatz (fur geschultes Personal mit entsprechenden Kenntnissen und
Erfahrungen)

9RU $QZHQGXQJ GHU EHUHUIHVIHINHQ ,QIRUPDILRQHQ P WHQ GLH XQIHU GHP +LQZHLV A$X HUJHZ | KQUFKH
OHUZHQGXQIV]ZHFNHE EHUHLIJHVIHOIHQ ,QIRUPDILRQHQ YRIVIEQGLY YHUVIDQGHQ ZHUGHQ
= Die Beherrschung/Durchfiihrung dieser Techniken erfordert Training
= Wenden Sie sich zu lhrer eigenen Sicherheit an einen Experten, bevor Sie versuchen, diese Techniken
anzuwenden.
[N] Rettung mittels Ankerpunkt: Der Hebel des Abseilgerates muss sich in der PARK-Stellung
EHGQGHQ =LHV PXW PUI HQHP JHHLIQHIHQ - QRIHQ 1 % GFKIHLINQRIHQ PLI HLQHP =XUFKKDQJ 1Q
geeigneter Lange gesichert werden, um ein Rutschen im Falle einer Uberlastung des Systems zu
ermoglichen. Lésen Sie den Knoten im Falle einer Rettung und beginnen Sie, sich abzuseilen.
Ungefahre Mindest-Rutschlasten (zur Reduzierung von Aufprallkraften):
D4 — 5kN*
D5 — 9kN*

GHUIXVIDQG XQG RGHU BHUGLFNH N|QQHQ GLHVH =DKIHQ EHHLQAXVVHQ

Bewegen Sie den Hebel in die PRIMED-Stellung, wéhrend Sie die Bremsseite des Seils umschlossen
halten, und drehen Sie langsam den Hebel, damit das Seil durch das Abseilgerat gleiten kann. Die
Kontrolle wird durch variierten Griff auf der Bremsseite des Seils unterstiitzt. Lassen Sie den Hebel
los, um die Selbstbremsfunktion auszulésen. Ist das Abseilgerat leicht belastet und lasst sich die
PANIC-Funktion zu leicht aktivieren, verwenden Sie den Daumenhebel an derBremsnocke. Wird fir
zusatzliche Bremswirkung des Systems ein zweiter Karabiner verwendet, was jedoch keine Anforderung
ist, mussen Sie sicher stellen, dass er sich vom Hauptbefestigungspunkt des Abseilgerates entfernt
EH¢QGHIN + VIHKH $EELIGXQJ ,

[O] Bergung: Die maximale Abseillast des Abseilgerates betragt 240 kg, was eine Vielzahl von
Rettungsszenarien erlaubt. Bei Bedarf kann zusétzliche Bremswirkung hinzugefiigt werden, was jedoch
nicht immer notwendig ist.

[P] Umlenkung mit Rucklaufsperre / Horizontale Seilbahn / Hilfsseilbahn: Das Abseilgerat kann
als Umlenkung mit Riicklaufsperre eines Seils am Ankerpunkt einer horizontalen Seilbahn verwendet
werden. Mit dem Hebel in der PRIMED-Stellung kann das Seil mithilfe einer Spannrolle und einem
Seilgreifer (RP209/RED) oder von Hand gespannt werden, bis die gewlinschte Spannung erreicht ist. An
diesem Punkt sollte der Hebel in die PARK-Stellung gestellt werden. Dies muss mit einem geeigneten
Knoten (z. B. Schleifknoten) mit einem Durchhang in geeigneter Lange gesichert werden, um ein
Rutschen im Falle einer Uberlastung des Systems zu erméglichen. Lésen Sie den Knoten im Falle einer
Rettung und beginnen Sie, sich abzuseilen.

Ungeféhre Mindest-Rutschlasten (zur Reduzierung von Aufprallkraften):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

GHITXVIDQG XQG RGHU GHLGLFNH NJQQHQ GLHVH =DKIHQ EHHLQAXVVHQ

Beim Arbeiten mit horizontalen Seilbahnen ist extreme Vorsicht geboten, da hohe Krafte
erzeugt und eine jberlastung von Seil, Ankerpunkten und Hardware verursacht werden
konnen - eine Fachausbildung und spezielle Kenntnisse sind erforderlich, um sicher zu stellen,
dass diese Art von System sicher vorbereitet und betrieben wird.

i .
= Wenn das Abseilgerat einer Last ausgesetzt wird, die groRer als die Rutschlast ist, wie beispielsweise
bei einem dynamischen Lastereignis

= Wenn die Messingverschleianzeige in der oberen Rolle sichtbar ist

= Wenn es bei der Uberpriifung durchfallt

= Wenn Sie nicht die volle Gebrauchsgeschichte kennen

= Wenn irgendwelche Zweifel beziiglich Zustand oder Zuverlassigkeit bestehen

= Wenn es aufgrund von Anderung der Normen, gesetzlicher Bestimmungen und technischer Vorschriften
veraltet ist oder bei Inkompatibilitat mit anderen Ausriistungsgegenstanden

= Wenn die Seilrolle Giber das bewegliche Seitengeh®use vollstandig abgenutzt ist.
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Achten Sie darauf, dass das Ger2t zerst®rt wird, um eine weitere Verwendung zu verhindern.

Das ISC Abseilgerat ist ein Abseilgerat gemaR EN12841:2006, Typ C, mit Seileinstellung. Die primare
Funktion des Abseilgerates ist die Fortbewegung entlang des Seils. Das Abseilgerat muss in Verbindung
mit einem Backup-Abseilgerat des Typs A (z. B. ISC RED) an einem zweiten Seil (Sicherungsseil)
verwendet werden. Das Abseilgerat ist nicht fir den Einsatz in einem EN363 Absturzsicherungssystem
JHHLIQHI =HUIL¢ JLHUXQIVIHVIV ZXUGHQ LP 6$75% 7HFKQRIRI\ &HQIUH 1% XQUHU H.QHU SUEHUIVIDVI YRQ
240 kg mit Mammut Performance Static 10,5 mm und BEAL Industrie 11,5 mm Seilen durchgefuhrt.

Das Abseilgerat ist mit einem Ankerpunkt/-system gemaRl EN 795 oder ANSI Z359 oder einer anderen
DQHUNDQQWHQ LQIHUQDIRQDIHQ RGHU EUDQFKHQ ENFKHQ HLQUDIJVSH]L;VFKHQ 1RUP RGHU HIQHP VRQWILIHQ
nicht technischen Ankerpunkt mit der entsprechenden Nutzlast zu verwenden.

Die Verankerung sollte oberhalb des Benutzers positioniert werden, sodass sich das System frei bewegen
NDQQ XQG VIFK NHLQH +LQGHUQIWVH LQ GHU )DOVIUHFNH EH:QGHQ SUEHIHQ 6LH VR QDKH ZIH P ]JUFK GLUHNN
unterhalb der Verankerung, um eine Dreh-Fall-Verletzung (Pendeleffekt) zu vermeiden.

Zwischen dem Benutzer und dem Anker sollte kein Spiel im Ankerseil sein.

Espafiol
Deben leerse y entenderse totalmente estas instrucciones, junto con las instrucciones
genéricas suministradas.
[A] Identiycaciones.
1 - Nombre del producto, marca DXtm

+ ,GHQIL¢ FDFLyQ GH IDEULFDQIH

+ 2UJDQLVPR QRIL;FDGR GH FRQIUR) GH (D IDEULFDFLYQ GH0 33
4 — Lea y siga siempre las instrucciones suministradas por el fabricante.
5 — Tamafio de la cuerda y tipo: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5 mm)

RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T' 7/16” Armortech (11,1 — 12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ ¥2” (12,5 — 13 mm)

6 — Normas

+ 1~PHUR GH VHUH << * $xR %%%%% * /RIH GH SURGXFFLyQ ;; * Q~PHUR GH VHULH LQGLYLGXD)

+ FyGLIR GH SIH]D
[B] Nomenclatura de las piezas.

+ SIDFD (DWHUD) PyYW0  +(HYD  #+ ERELQD VXSHURU £ DVD  #* SODFD (IDWHUD) ¢liD + ERIlyQ SXIVDGRU

SXQUR GH ¢IDFLyQ  + HPSXXDGXUD GH SX0JDU

Materiales principales: Aluminio, acero inoxidable.
[C] Terminolog?a: A - Mano de frenado, B - lado de frenado de la cuerda.
[D] Limpieza, inspeccion y lubricacion de los descensores: "HVSXpV GH VX XVR R HQ FXDITXIHU
momento en el que se observe que el dispositivo tiene suciedad, puede efectuarse la limpieza del mismo
como sigue:
Utilizar agua templada, a menos de 30 °C, y un detergente suave de lavado para el hogar, con un pafio
suave, o cepillo de nailon de limpieza para suciedad incrustada, para limpiar las piezas expuestas del
dispositivo.
No sumergir por completo el dispositivo en el detergente/agua.
Enjuagar el dispositivo por completo con agua limpia, y dejar que se seque de forma natural, girando
el dispositivo varias veces durante el secado para asegurarse de que cualquier posible agua atrapada
pueda salir.
Aplique una pequefia cantidad (esto es, solo una o dos gotas) de aceite ligero, por ejemplo del tipo 3 en
1, como sigue:
Botén pulsador: Abrir la placa lateral moévil, soltar el botéon pulsador totalmente y aplicar una
pequefia cantidad de aceite en el borde, soltar y liberar varias veces para asegurar que el botén
pulsador se mueve con suavidad y no queda obstruido por suciedad, limpiando cualquier exceso de
aceite con un trapo.
Bastidor movil lateral: Aplique una pequefa cantidad de aceite bajo el borde del cabezal del remache,
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climb. work. rescue.
haciendo funcionar el bastidor varias veces para distribuir el aceite, limpiando cualquier exceso de aceite
con un trapo.
Asa: $SILTXH XQD SHTXHXD FDQILGDG GH DFHLIH HQ 0D KRIJXUD HQIUH HI WHIlYQ \ H) asa, girando el asa varias
veces para distribuir el aceite, limpiando cualquier exceso de aceite con un trapo.
7UDV 0D (LPSIH]D ©HYDU D FDER XQD YHUL¢,FDFLyQ SUHYLD D0 XVR WD) FRPR VH GHIDXND HQ HVIH PDQXD)
6L H) GLVSRVLILYR KD TXHGDGR PX\ VXFLR SUHVIIH HVSHFLD) DIHQFLYQ D0 PRYLPLHQIR GH 0DV SLH]DV SDUD DVHJIXUDU
que la suciedad y los objetos extrafios no se hayan introducido en el mecanismo u obstaculicen el mismo.
Si existe alguna duda con respecto a la funcionalidad de la unidad, debera retirarse del uso y someterse
a un servicio de mantenimiento por parte de personal competente.
[E] Posicién del asa: 1 - REPOSO, 2 - CARGADO, 3 - DESCENSO, 4 - PANICO, 5 - RESTABLECIMIENTO.
[F1 Inspeccion: (0 LQGLFDGRU GH GHVJDVIH HV XQ SDVDGRU GH (DifyQ VIWXDGR EDIR 0D VXSHU¢FIH GH 0D bobina
superior $VHJI~UHVH GH TXH QR HV YLVLE(H DQIHV GH) XVR 6L HV YIVLE(H GHEHUi UHWLUDUVH GHI VHUYLFIR H0
dispositivo.
OHULE TXH SRVLEIHV ¢VXUDV FRUURVLYQ ERUGHV D¢IDGRV \ GHIRUPDFLRQHV
9HUL¢ TXH SRVLEIHV HIHPHQIRV GH ¢lIDFLyQ FRPSRQHQIHV VXHIRYV
OHULLTXH TXH (D leva HQ 0D SRVIFLYQ GH &$5*$~2 VH PXHYH ILEUHPHQIH
$VHI~UHVH GH TXH 0DV SIDFDV IDWHUDIHV HWiQ FRUUHFIDPHQWH DILQHDGDV
3UHVWH DIHQFLYQ DI botén pulsador de enclavamiento del bastidor, para asegurarse de que enclava
totalmente en la placa lateral moévil 2Wi XQ 3FILF” FXDQGR H) EDVILGRU VH DVIHQIH FRUUHFIDPHQIH
OHULL TXH TXH H) asa JWD LEVHPHQIH \ TXH VH HVFXFKDQ  3FILFV" GXUDQUH (D URWDFLYQ 9HULETXH TXH (D
LQWHUDFFLyQ HQWUH (D leva y el asa es plenamente funcional. Para ello:
1. Mueva el asa KDWID (D SRVIFLyQ GH &$5*$ ™2
2. Abra la placa lateral movil para dejar expuesta la leva

$SITXH \ PDQIHQJD SUHVLYQ VREUH (D leva HQ 1D GLUHFFLyQ GH DQFIDIH

4. Tire del asa GHI " (6&(17 KDVID (D SRVIFLyQ GH 3E1,&2
OLHQWUDV VH WHYDQ D FDER (RV SDVRV  \ RV PRYLPLHQWRV GH) DVD \ 0D (HYD GHEHUiQ UHDIL]JDUVH DI XQtVRQR
&XDQGR H DVD DIFDQ]D (D SRVLFLyQ GH 3E1,&2 0D (HYD GHEH HQFIDYDUVH KDFLD GHIDQIH HQ (D GLUHFFLyQ GH (D
SUHVLyQ DSILFDGD
[G] Instalacion en la cuerda.
(QIDQFKH Hi GHVFHQVRU D VX DUQpV XILILJDQGR XQ PRVTXHiyQ GH VHIXU.GDG
,6& UHFRPLHQGD XQ PRVTXHIlyQ RYD)
Tire del asa KDFLD (D SRVLFlyQ &$5*$~2 SDUD SHUPLILU TXH (D leva se mueva libremente.
Abra la placa lateral movil
Introduzca la cuerda como se indica
Cierre la placa lateral movil

ADVERTENCIA: La placa lateral movil debe encontrarse enclavada adecuadamente en el boton
pulsador GH ¢|lIDFLyQ GHI EDVILGRU \ H) PRVTXHllyQ GHEH FRIRFDUVH D WiUDYpV GHI punto de yjaci - n de ambos
EDVMGRUHV  9pDVH D ¢J - /H URJIDPRV VHD FRQVFLHQIWH GH SRVLEIHV PDIRV XVRV SUHYLVLEIHV

[H] Veriycaciones operativas.

/0HYH D FDER WRGDV (DV YHUL¢,FDFLRQHV SUHYLDV D (D XWLOLJDFLyQ GH) HTXLSR XWLLJDQGR XQ VIVIHPD GH VHIXU.GDG
auxiliar (recomendado).

$QWHV GH FDGD HP'SIHR YHUL¢ TXH 0D LQVIWDIDFLYQ FRUUHFID GH D FXHUGD

$VHI~UHVH GH TXH VH SHUPLIH 0D URIDFLyQ FRPSIHID GH) asa sin impedimentos ni obstaculos.

ADVERTENCIA: 1R SHUPLWID TXH QDGD LQWHU;HUD FRQ HO IXQFIRQDPLHQIR FRUUHFWR GH) GHVFHQVRU R GH
VXV FRPSRQHQIHV $VHI~UHVH GH TXH H) asa GH) GHVFHQVRU \ H) FLHUUH GH) FRQHFIRU QR HVWpQ HQ FRQIDFIR
FRQ QLQI~Q RENHIR R VXSHU¢FLH TXH SXHGD GL¢ FXOIDU VX IXQFLRQDILGDG X RULJLQDU FDUJDV FUX]DGDV + YpDVH
malos usos.

Con el asa en la posicion de CARGADO:

D ,QWHQUH W.UDU GH) GHVFHQVRU KDFLD DEDIR GH (D FXHUGD QR GHEHUtD GHVSID]DUVH EDIDQGR D (R 0DUJR GH 0D
PLVPD 6L (R KDFH YHULE TXH TXH 0D FXHUGD HVWi LQVIDIDGD FRUUHFIDPHQWH \ TXH QR KD\ VLJQRV GH GHVJIDVIWH
b. El descensor debera poder, sin embargo, desplazarse en el sentido ascendente de la cuerda.
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Aplique su peso gradualmente sobre el descensor, y sosteniendo con una mano el lado de frenado de la
FXHUGD WL.UH (HQWDPHQWH GH) DVD SDUD SHUPLILU TXH 0D FXHUGD GHVILFH D WUDYpV GHI GHVFHQVRU $VHJ~UHVH GH
TXH H) PRYLPLHQIR SXHGD FRQWRIDUVH \ VHD VXDYH 6L QR IXQFLRQD YHULETXH 0D LQWDIDFLYQ GH 0D FXHUGD
/LEHUH HI DVD \ YHUL TXH TXH H0 GHVFHQVRU VH GHILHQH 6L QR VH GHIILHQH QR FRQULQ~H XWLLJDQGR H) GHVFHQVRU
[171 Movimiento horizontal / Ascenso oblicuo. Sobre pendientes o terreno horizontal, o con cargas
ligeras, el freno de PANICO se activa facilmente. Para permitirle un desplazamiento suave, utilice la
empufiadura de pulgar de la leva. NOTA: el angulo bajo el que se sostenga el dispositivo puede afectar
D 0D YHIRFLGDG GH (0D FXHUGD D WUDYpV GHI GLVSRVLILYR

[J] mal uso previsible

[K] Descenso (trabajo). Para controlar el descensor durante el descenso, la mano no utilizada para
IUHQR VH XVDUi SDUD FRQIURIDU 0D SRVLFLyQ GH) asa, y su mano de frenado se utilizara sobre el lado de
frenado de la cuerda SDUD SURSRUFLRQDUIH VHIXULGDG H[WUD \ XQ DIXVWH ¢QR GH) FRQUURI GH 0D YHIRFLGDG
Si tira demasiado del asa PLHQIUDV VH GHVFLHQGH HI GHVFHQVRU HQFIDYDUi (D IXQFLyQ GH 3E1,&2 KDFLHQGR
que el descensor se pare.

/D IXQFlyQ GH 3E1,&2 FRVIDUi PiV GH HQFIDYDU VL VH VRVILHQH ¢UPHPHQIH HI lado de frenado de la
cuerda con la mano de frenado, lo que constituye el comportamiento normal.

3DUD H) 5(67%%/(&,0,(172 GH) GHVFHQVRU GHVGH (D SRVIFlyQ GH 3E1,&2 JWDU H) asa en la misma
GLWHFFLyQ YHU ¢JXUD = (MR 0H SHUPLILUT FRQWQXDU VX GHVFHQVR $~Q QR VIHQGR HVIR XQ UHTXLVIWR VL VH
XD XQ VHIXQGR PRVTXHIlyQ SDUD DXDGLU IULFFLyQ DI VIWWHPD GHEHUE DVHJIXUDUVH GH TXH VH VLIi~D DIHIDGR
del punto de yjaci-n GH) GHVFHQVRU SUIQFLSDI  YHU ¢JXUD ,

[L] Posicionamiento de trabajo. 7UDV GHWHQHUVH HQ VX SRVIFLyQ GH WUDEDIR EORTXHH HI GHVFHQVRU HQ
la cuerda moviendo el asa HQ 0D GLUHFFLyQ RSXHWWD D 0D XIOLJDGD SDUD HI GHVFHQVR  3(038-$5 3$5%
5(3262° 8QD YH] DIFDQ]DGD 0D SRVIFLyQ GH 5(3262 H) asa QR VH GHVSID]DUi P iV HQ GLFKD GLUHFFLyQ
GHEHUi RtU XQ 3FILF” DXGLE(H  3DUD FRQULQXDU FRQ VX GHVFHQVR WUDV KDEHU FRPSIHIDGR VX WDEDIR PLHQIUDV
sujeta el lado de frenado de la cuerda, tire del asa KDVID 0D SRVIFlyQ &$5*$~2 \ SDUD FRQILQXDU VX
GHVFHQVR FRQILQ~H JLUDQGR H) asa.

[M] Ascenso. &RQ Hi GHVFHQVRU HQ 0D SRVLFLyQ GH &$5*$ =2 XILI]DQGR XQ GLVSRVLILYR GH DVFHQVR PDQXDI
(RP220), descombe conforme se levante. No permita nunca el combado entre el dispositivo de ascenso
manual y el descensor.

(V LPSRUIDQIH HQWHQGHU SIHQDPHQIH 0D LQIRUPDFLyQ VXPLQIVIUDGD HQ H) DSDUIDGR GH XVRV H[FHSFLRQDIHV
DQUHV GH SRQHU HQ SUiFILFD (D LQIRUPDFLyQ DSRUIDGD

/D UHDIL]DFLYQ \ GRPLQLR GH HWIDV WipFQLFDV UHTXLHUH IRUPDFLyQ

&RQVXUH FRQ XQ SURIHVLRQD) DQIHV GH LQWHQIDU WHYDU D FDER HVIDV WpFQLFDV SRU Vt PLVPR SDUD VX SURSLD
seguridad.
[N] Aparejo para rescate / Anclaje: El asa GH) GHVFHQVRU GHEH HQFRQIUDUVH HQ 0D SRVLFLyQ GH 5(3262
Debe respaldarse empleando un nudo adecuado (por ejemplo Mule) con una longitud adecuada de comba
como para permitir el deslizamiento en el caso de una sobrecarga del sistema. En el caso de rescate,
deshaga el nudo e inicie el descenso.
&DUJDV GH GHVILJDPLHQIR PtQLPDV DSUR[LPDGDV SDUD UHGXFLU 0DV IXHU]DV GH LPSDFIR
D4 — 5kN*
D5 — 9kN*

*el estado de la cuerda y/o su tamafio pueden afectar a estos valores.

Sosteniendo el lado de frenado de la cuerda, desplazar el asa KDVID (D SRVIFLyQ GH &$5*$~2 JLUDU
gradualmente el asa SDUD SHUPLILU TXH (D FXHUGD GHVILFH D WUDYpV GH) GHVFHQVRU 6H FRQVLIXH H0 FRQIUR?
variando el agarre sobre el lado de frenado de la cuerda 3DUD DFILYDU (D IXQFLyQ GH IVHQDGR DXIRP iLFR
suelte el asa &XDQGR H) GHVFHQVRU VH HQFXHQIUH 0LJHUDPHQIH FDUJDGR VL (D IXQFlyQ 3E1,&2 VH DFILYD
demasiado facilmente, utilice la empufiadura de pulgar de la leva $~Q QR VIHQGR HVIR XQ UHTXLVIIR
VL VH XiLID XQ VHIXQGR PRVTXHilyQ SDUD DxDGLU IUFFLyQ D0 VIWHPD GHEHU# DVHIXUDUVH GH TXH VH VLiI~D
alejado del punto de yjaci-n GH) GHVFHQVRU SULQFLSD0  YHU ¢ JIXUD ,
[O] Rescate de extracci-n (fiPick-offo): El descensor estd concebido para una carga nominal de
NJ R TXH SHUPLIH XQD JUDQ YDULHGDG GH HVFHQDULRV GH UHVFDWH 3XHGH DXDGLUVH IULFFLyQ DGLFLRQDO VL VH
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requiere, pero no es siempre necesario.

[P] Captura de progreso/L?neas horizontales/Tirolesa: El descensor puede utilizarse para capturar
H) SURJUHVR GH XQD FXHUGD HQ XQ SXQWR GH DQFIDNH GH XQD 0tQHD KRUJRQWDI &RQ Hi asa HQ (D SRVIFlyQ
&$5*$™2 SXHGH WHQVDUVH 0D (tQHD XILILJDQGR XQD SRIHD GH WHQVDGR \ XQD DUJRID SDUD FXHUGD 53
5(" R D PDQR KDWID DIFDQ]DU (D WHQVLYQ GHVHDGD SXQIR HQ H0 FXDI GHEHUi PRYHUVH H) asa hasta
0D SRVLFLyQ GH 5(3262 =HEH UHVSDIGDUVH HPSIHDQGR XQ QXGR DGHFXDGR SRU HIHPSIR OXH FRQ XQD
longitud adecuada de comba como para permitir el deslizamiento en el caso de una sobrecarga del
sistema. En el caso de rescate, deshaga el nudo e inicie el descenso.

&DUJDV GH GHVIL]IDPLHQIR PtQLPDV DSUR[LPDGDV SDUD UHGXFLU 0DV IXHU]DV GH LPSDFIR

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

*el estado de la cuerda y/o su tamafio pueden afectar a estos valores

Deben tomarse especiales precauciones cuando se trabaje con I2neas horizontales dado que es
posible que se generen fuerzas excesivas y sobrecarga de la cuerda, anclajes, y elementos - se
requiere formaci-n espec?yca y conocimientos para asegurar que este tipo de sistema quede
aparejado y sea operado de forma segura.

cus P S n
* Si el descensor queda sujeto a una carga mayor que la carga de deslizamiento, como pudiera
experimentarse en un caso de carga dinamica

6L H) LQGLFDGRU GH GHVJDWIIH GH (DllyQ GH 0D ERELQD VXSHULRU HV YLVLE(H

6L QR VXSHUD (D LQVSHFFLyQ
= Si desconoce su historial completo de uso

6L H[LVIH FXDOTXLHU GXGD HQ UHIDFLyQ FRQ VX HVIDGR R ¢DELILGDG

&XDQGR TXHGD REVRIHIR GHELGR D FDPELRV HQ 0DV QRUPDV (HJLVIDFLyQ WpFQLFDV R D LQFRPSDILELLGDG
con otros equipos

6L 0D YtD GH (D FXHUGD VREUH HI EDVILGRU (IDWHUD0 PyYLl VH KD GHVJDVIDGR SRU FRPSIHIR

Aseg¥rrese de destruir el equipo para impedir un uso posterior.

/HJLVIDFLYQ
(0 GHVFHQVRU ,6& HV XQ GHVFHQVRU GH DIXVIIH SRU FXHUGD 7LSR & VHI~Q (1 /D IXQFLyQ EiVLFD GHl
GHVFHQVRU HV 0D SURJUHVLyQ D (R (DUJR GH 0D 0tQHD GH WUDEDIR (0 GHVFHQVRU GHEH XIWLLJDUVH FRQUXQNDPHQWH
con un descensor auxiliar Tipo A (por ejemplo ISC RED) sobre una segunda cuerda (cuerda de seguridad).
(0 GHVFHQVRU QR HV DGHFXDGR SDUD VX XVR HQ XQ VIWIHPD GH GHIHQFLYQ GH FDtGDV (1 /RV HQVD\RV GH
FHUIL, FDFLyQ IXHURQ NHYDGRV D FDER HQ H0 &HQIUR 7HFQRIYJLFR 6$75% 1% \ VH UHDIL]DURQ XILOLJDQGR
masas de 240 kilos con cuerdas Mammut Performance Static de 10,5 mm y BEAL Industrie de 11,5 mm.
El descensor debe utilizarse con un sistema/punto de anclaje que satisfaga EN795 o de acuerdo con
$16, ] R FRQ FXDITXLHU RWD QRUPD LQVHUQDFLRQDI UHFRQRFLGD HVSHFt¢FD R FRQ 0DV PHIRUHV SUiFilLFDV
GH (D LQGXVIULD UHIDILYDV D) XVR HVSHFt¢FR R FRQ XQ SXQIR GH DQFIDIH GH QR LQJHQLHUtD FDSD] GH UHVLVILU
las cargas adecuadas.

El anclaje debe colocarse por encima del usuario, de forma que no se impida el libre movimiento del
VLVIHPD QL VH REVIUX\D (D 0tQHD GH FDtGD (Q 0D PHGLGD GH (R SRVIEIH FROyTXHVH LQPHGLDWDPHQIIH GHEDIR GH)
SXQWR GH DQFIDIH SDUD HYLWDU (HVIRQHV SRU EDIDQFHR HQ 0D FDtGD HIHFWR SHQGXIDU

(YUIH TXH KD\D KRIJXUD HQIUH 0D 0tQHD GH DQFIDIH \ H) XVXDULR

Suomeski

Nama ohjeet on luettava ja ymmarrettava kokonaisuudessaan mukana toimitettujen yleisten
ohjeiden kanssa.

[A] Merkinnat.

1 — Tuotteen nimi, merkki DX'™

2 — Valmistajan tunniste.

3 — Henkilénsuojainten valmistusta valvova ilmoitettu laitos.
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4 — Lue aina valmistajan toimittamat ohjeet ja noudata niita.
5 — Koyden koko ja tyyppi: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5-11,5 mm)

RP883xx (D5Y) — NFPA 'T’ 7/16" Armortech (11,1-12 mm)

RP885xx (D5) — NFPA 'G’ ¥2” (12,5-13 mm)
6 — Standardit
7 — Sarjanumero: YY — vuosi, BBBBB — tuotantoera, XX — yksil6llinen sarjanumero.
8 — tuotekoodi
[B] Osien nimet.
1 — liikkuva sivulevy, 2 —nokka, 3 — ylapuola, 4 — kahva, 5 — kiintea sivulevy, 6 — painike, 7 — kiinnityspiste,
8 — peukalovipu.
Paamateriaalit: alumiini, ruostumaton teras.
[C] Sanastoa: A - Jarrukahva, B - kdyden jarrutuspuoli.
[D] Laskeutumislaitteiden puhdistus, tarkastus ja voitelu: Laite voidaan puhdistaa kayton jalkeen
tai koska tahansa laitteen likaantuessa seuraavasti:
Puhdista laitteen ulkoiset osat lampimalla < 30 °C vedella ja miedolla astianpesuaineella pehmeaa liinaa
tai erittain likaista laitetta puhdistettaessa tiskiharjan tyyppista nailonharjaa kayttaen.
Ala upota laitetta kokonaan pesuaineeseen tai veteen.
Huuhtele laite huolellisesti puhtaalla vedella ja anna kuivua luonnollisesti kaannellen laitetta useita
kertoja kuivumisen aikana, jotta koloihinkin jaanyt vesi kuivuu.
Oljya laite pienella maaralla (vain 1 tai 2 tippaa) kevytta 6ljya, kuten 3-in-1-6ljya, seuraavasti:
Painike: Avaa liikkuva sivulevy, paina painike taysin pohjaan ja laita pieni maara éljya reunaan
Painele useita kertoja. Nain varmistetaan, etta painike liikkuu pehmeasti eivatka roskat paase estam
sen toimintaa. Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.
Liikkuva sivurunko: Laita pieni maara oljya niittipaan reunaan. Liikuta runkoa muutamia kertoja, jotta
oljy leviaa. Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.
Kahva: Laita pieni méaara 6ljya navan ja kahvan valiin. Pyorita kahvaa useita kertoja, jotta 6ljy leviaa.
Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.
Tee puhdistuksen jalkeen kayttoa edeltava tarkastus tassa oppaassa neuvotulla tavalla.
Jos laite on hyvin likainen, kiinnita erityishuomiota osien liikkumiseen ja varmista, ettei mekanismiin ole
paassyt likaa tai vierasesineita heikentaméaan sen toimintaa.
Jos et ole téysin varma laitteen toimivuudesta, se on poistettava kaytosta ja annettava patevan henkilon
huollettavaksi.
[E] Kahvan asento: 1 - PYSAYTYS, 2 - VALMIUS, 3 - LASKEUTUMINEN, 4 - PANIIKKI, 5 - PALAUTUS.
[F] Tarkastus: Ylapuolan pinnan alla sijaitseva messinkitappi toimii kulumisen ilmaisimena. Varmista
ennen kayttoa, ettei tappi ole nakyvissa. Jos se on nakyvissa, laite on poistettava kaytosta.
Tarkasta, onko laitteessa halkeamia, korroosiota, teravia sarmia ja epamuodostumia.
Tarkasta, onko I6ystyneita kiinnittimia tai osia.
Tarkista, etta nokka liikkuu VALMIUS-asennossa vapaasti.
Varmista, etta levyt kohdistuvat oikein.

Kiinnita huomiota rungon lukituksen painikkeeseen ja varmista, etta se kiinnittyy taysin liikkuvaan
sivulevyyn. Kun runko asettuu oikein paikalleen, kuulet naksahduksen.

Varmista, ettd kahva paasee pyorimaan vapaasti ja ettéd kierroksen aikana kuuluu 3 naksahdusta.
Tarkista, ettéa nokka ja kahva toimivat yhdessa ongelmitta. Tama tehdaan seuraavasti:

1. Siirra kahva VALMIUS-asentoon

2. Avaa liikkuva sivulevy niin, etta nokka on esilla

3. Kuormita nokkaa painolla kiinnittimen suuntaan ja yllapida kuormitusta

4. Veda kahva LASKEUTUMINEN-asennon kautta PANIIKKI-asentoon

Kun vaiheita 3 ja 4 suoritetaan, kahvan ja nokan tulisi liilkkua yhdessa. Kun kahva saavuttaa PANIIKKI-
asennon, nokan tulee napsahtaa eteenpain siihen kohdistuvan painon suuntaan.

[G] Koyden asentaminen.

Kiinnita laskeutumislaite valjaisiin karbiinihaalla.

ISC suosittelee ovaalia karbiinihakaa.

Laita kahva VALMIUS-asentoon niin, ettd nokka paasee liikkumaan vapaasti.

Avaa liikkuva sivulevy
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Aseta koysi kuvan mukaisesti
Sulje liikkuva sivulevy

VAROITUS: Liikkuvan sivulevyn taytyy Kkiinnittya hyvin rungon lukituksen painikkeeseen ja
karbiinihaan taytyy kulkea molempien runkojen Kiinnityspisteen lapi. (Katso kuvaa J.) Valta
ennakoitava vaarinkaytto!

[H] Toimintatarkastukset. Kun teet kayttoa edeltavia tarkastuksia, kayta aina myos
varaturvajérjestelméa (suositus).

Tarkasta ennen jokaista kayttoa, etta kéysi on asennettu oikein.

Varmista, ettd kahva paasee pyorimaan esteitta ja rajoituksitta.

VAROITUS: Ala anna minkaan hairita laskeutumislaitteen ja sen osien oikeanlaista kayttoa. Varmista,
ettei laskeutumislaitteen kahva tai kiinnittimen suljin kosketa mitaan esinetta tai pintaa, joka voisi estaa
niita toimimasta tai aiheuttaa ristikkaiskuormitusta — katso vaarinkaytto.

Kun kahva on VALMIUS-asennossa:

a. Kokeile vetaa laskeutumislaitetta alaspain koydessa — se ei saa liikkua koytta alas. Jos nain tapahtuu,
tarkista, etta kOysi on asennettu oikein ja ettei ndy merkkeja kulumisesta.

b. Laskeutumislaitteen tulee lilkkua aina koytta ylos.

Laske painosi vahitellen laskeutumislaitteen varaan samalla, kun pidat toisella kadella kiinni kdoyden
jarrutuspuolelta, ja kdanna kahvaa hitaasti niin, etta koysi paasee liukumaan laskeutumislaitteen lapi.
Varmista, etta liike on hallittua ja pehmeaéa. Jos tama ei toimi, tarkista kdyden asennus.

Vapauta kahva ja tarkista, ettéa laskeutumislaite pysahtyy. Jos se ei pysahdy, ala kayta laskeutumislaitetta
enaa.

[1] Liikkuminen vaakasuuntaan/poikittain. Kalt tai vaakasuuntai maastossa ja
kevyilla kuormilla PANIIKKI-jarru aktivoituu helposti. Jotta paaset likkumaan pehmeasti, kayta nokan
peukalovipua. HUOMAA: kulma, jossa laitetta pidetdan, voi vaikuttaa nopeuteen, jolla koysi kulkee
laitteen lapi.

[J]1 ennakoitavissa vaarinkaytto

[K] Laskeutuminen (ty®k2ytt®). Laskeutumislaitetta ohjataan laskeutumisen aikana niin, etta
katta, jolla ei jarruteta, kaytetdadn kahvan asennon saatamiseen, ja jarrukatta kaytetaan koyden
jarrutuspuolella lisavarmistuksena sekd nopeuden hienosaatoon. Jos vedat kahvan laskeutumisen
aikana liian alas, laskeutumislaitteen PANIIKKI-toiminto aktivoituu ja pysayttaa laskeutumislaitteen.
PANIIKKI-toimintoa on vaikeampi kayttaa, jos kdyden jarrutuspuolta pidetéan tiukasti jarrukadella,
mika on yleista.

Laskeutumislaite PALAUTETAAN PANIIKKI-asennosta kaantamalla kahvaa samaan suuntaan (katso kuvaa
D). Nain paaset jatkamaan laskeutumista. Jos jarjestelmassa kaytetaan lisapitona toista karbiinihakaa,
mika ei ole pakollista, on varmistettava, etta se sijoitetaan erilleen laskeutumislaitteen ensisijaisesta
kiinnityspisteesta — katso kuvaa .

[L] Tyoskentelyasento. Kun olet pysahtynyt tyoskentelyasentoon, lukitse laskeutumislaite koyteen
kaantamalla kahvaa YDVIDNNDLVHHQ VXXQWDDQ NXLQ IDVNHXGXIMDHWD + 33<6b<7b 7<gl17bOb//b” _XQ
PYSAYTYS-asento saavutetaan, kahva ei liiku pidemmadlle téhan suuntaan (kuulet naksahduksen).
Kun ty6 on valmis ja haluat jatkaa laskeutumista, pida kiinni kéyden jarrutuspuolelta, veda kahva
VALMIUS-asentoon ja aloita laskeutuminen kaantamalla kahvaa lisaa.

[M] YIos nouseminen: Kun laskeutumislaite on VALMIUS-asennossa, poista I0ysa kéasikayttoisella
nousulaitteella (RP220) seisoessasi. Ala koskaan jata |6ysaa kasikayttdisen nousulaitteen ja
laskeutumislaitteen valiin.

= On tarkedaa ymmartaa kokonaisuudessaan erityiskayttoa koskevassa kohdassa olevat tiedot ennen
tietojen kayttoa.
= Naiden tekniikoiden kayttaminen ja hallitseminen vaatii koulutusta
= Oman turvallisuutesi vuoksi konsultoi ammattilaista ennen kuin yritat kayttaa naita tekniikoita
itsenaisesti.
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[N] Pelastuskaytté/ankkurointi: Laskeutumislaitteen kahvan on oltava PYSAYTYS-asennossa.
Varmistuksena on kaytettava soveltuvaa solmua (esim. muulisolmua). Jata riittavasti luisumisvaraa silta
varalta, etta laite ylikuormittuu. Pelastustilanteessa avaa solmu ja aloita laskeutuminen.

Keskiméaaraiset pienimmat luisumiskuormat (iskuvoiman pienentamiseksi):

D4 — 5 kN*

D4 — 9 kN*

*koyden kunto ja/tai koko voivat vaikuttaa naihin lukuihin.

Pida kiinni koyden jarrutuspuolelta ja siirra kahva VALMIUS-asentoon. nna kahvaa vabhitellen,
jotta koysi paasee liukumaan laskeutumislaitteen lapi. Hallintaa avustetaan loysaamalla ja tiukentamalla
otetta koyden jarrutuspuolelta. Kun haluat aktivoida automaattisen jarrun, vapauta kahva. Jos
PANIIKKI-toiminto aktivoituu liian helposti kevyella kuormalla, kéyta nokassa olevaa peukalovipua.
Jos jarjestelmassa kaytetaan lisapitona toista karbiinihakaa, mika ei ole pakollista, on varmistettava, etta
se sijoitetaan erilleen laskeutumislaitteen ensisijaisesta kiinnityspisteesta — katso kuvaa I.

[O] Poimintapelastus: Laskeutumislaite on mitoitettu 240 kg:lle, mika mahdollistaa pelastuskayton
monenlaisissa tilanteissa. Lisapitoa voidaan lisata tarvittaessa, mutta se ei ole aina valttamatonta.

[P] Tarraaminen/vaakalinjat/tirorilainen: Laskeutumislaitetta voidaan kayttaa kdyden etenemisen
pysayttamiseen injan kiinnitysy a. Kun kahva on VALMIUS-asennossa, linja voidaan kiristaa
taljapyoraa ja koysitarrainta (RP209/RED) kayttaen tai kasin, kunnes saavutetaan toivottu kireys,
jolloin kahva siirretdan PYSAYTYS-asentoon. Varmistuksena on kéytettdvéa soveltuvaa solmua (esim.
muulisolmua). Jata riittavasti luisumisvaraa silta varalta, etta laite ylikuormittuu. Pelastustilanteessa avaa
solmu ja aloita laskeutuminen.

Keskimaaraiset pienimmat luisumiskuormat (iskuvoiman pienentamiseksi):

D4 — 5 kN*

D4 — 9 kN*

*kdyden kunto ja/tai koko voivat vaikuttaa néihin lukuihin.

Vaakalinjoilla tyoskenneltaessa on noudatettava erityista varovaisuutta, silla on mahdollista
luoda suuria voimia ja ylikuormittaa k°eytt®, kiinnittimi® sek® laitteistoa T tarvitaan
erityiskoulutusta ja -osaamista, jotta varmistetaan, etta jarjestelma kootaan ja sita kaytetaan

turvallisesti.

Koska laite on poistettava kaytosta

= Jos laskeutumislaitteeseen kohdistuu luisumiskuormaa suurempi kuorma, jollainen on mahdollista
dynaamisen kuormituksen kohdalla

= Jos ylapuolan messinkinen kulumisen ilmaisin on nakyvissa

= Laite ei lapaise tarkastusta

= Et tunne laitteen koko kayttohistoriaa

= Kunnosta tai luotettavuudesta ei ole taytta varmuutta

= Kun laite jaa vanhaksi standardien, lain tai tekniikan muuttuessa tai se kay yhteensopimattomaksi
muiden laitteiden kanssa

= Jos liikkkuvan sivurungon yli kulkeva koysipolku on taysin puhki kulunut.

Varmista, etta laitteen kaytto estetaan tuhoamalla laite.

Lakitiedot

ISC:n laskeutumislaite on EN12841:2006 -standardin mukainen tyypin C kdyden pituutta saatava
laskeutumislaite. Laskeutumislaitteen ensisijainen tehtavéd on eteneminen tyoskentelylinjalla.
Laskeutumislaitetta on kaytettava yhdessa toiseen koyteen (turvakoyteen) kiinnitetyn tyypin
A varalaskeutumislaitteen (esim. 1SC RED) kanssa. Laskeutumislaite ei sovellu kaytettavaksi
@ IN\SSLVIWIE - SXIRDPLVHQ  S\VINIIYLWIE  HIWHVIHIPLWIE  6HUILE RLQULIHVIDXYV  VXRUWHINLQ  6$75%
teknologiakeskuksessamme (NB0321) ja siina kaytettiin 240 kg:n massaa sekd Mammut Performance
Static 10,5 mm:n ja BEAL Industrie 11,5 mm:n koysia.

Laskeutumislaitteen kanssa on kaytettavéa sellaista kiinnityspistetta/-jarjestelméaa, joka on EN795:n tai
ANSI z359:n mukainen tai muun tiettyyn kayttoon liittyvan tunnustetun kansainvalisen standardin tai alan
parhaan kaytannon mukainen, tai luonnollista kiinnityspistetta, joka kestaa vaadittavan kuormituksen.
Kiinnike tulee olla kayttdjan ylapuolella siten, ettd jarjestelman vapaata liikkumista ja pudotusta ei
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estetd. Tyoskentele mahdollisimman léhella kiinnityspistetta, jotta heilurivaurioita ei tapahdu.
Valta 16ysan ankkurikoytta ja kayttajan valillaankkuri.

Francais

Les instructions contenues dans ce manuel, ainsi que les instructions g®n®rales fournies,
doivent étre lues et bien comprises.
[A] Marquages.
1 — Nom du produit, marque DX'™
+ ,GHQIlL¢ FDILRQ GX IDEULFDQW
+ 2UJDQH QRIL:p GH FRQIU{IH GH 0D IDEULFDILRQ GH 01(3,
+ 7RXURXUV 0LUH HIl VXLYUH 0HV LQWIUXFILRQV GRQQpHV SDU (H IDEULFDQW
5 — Type de corde et dimensions : RP880xx (D4) — EN1891A (10.5 — 11.5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11.1 — 12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ 14" (12.5 — 13 mm)

6 — Normes

+ 1XPpUR GH VpUH << + $QQpH %%%%% + /R GH IDEUFDILRQ ;5 + 1XPpUR GH VpULH LQGLYLGXH)
8 — Code Partie
[B] Nomenclature des piéces.

+ SIDTXH (DIpUDIH PRELH + FDPH + ERELQH VXSpULHXUH + SRLIQpH + SIDTXH (DWpUDIH ¢ [H +
bouton-poussoir, 7 - point d’attache, 8 — appuie-pouce.
ODIIpUDX[ SUQFLSDX[  $IXPLQLXP DFLHU LQR[\GDEIH
[C] Terminologie : $ ODIQ GH IVH.QDJH % F{iip IUHL.QDIH GH 0D FRUGH
[D] Nettoyage, inspection et lubriycation des descendeurs : Apres utilisation, et a chaque fois que
0H GLVSRVLILI HVW VDI VRQ QHIMR\DJIH SHXW riilUH HITHFIXp HQ VXLYDQW (HV LQWWUXFILRQV FL GHVVRXV
LHIWR\H] 0HV SDUILHV H[SRVpHV GX GLVSRVLILI j 0fDLGH GIXQ FKLIIRQ GRX[ RX GIXQH EURVVH j YDLVVHIH HQ Q\IRQ
pour surfaces trés sales, d’eau chaude (<30 °C) et de produit vaisselle doux.
N'immergez pas entiérement le dispositif dans le produit vaisselle/I'eau.
5LQFH] PLQXILHXVHPHQW (H GLVSRVLILI DYHF GH 0fHDX SURSUH HIW 0DLVVH] 0H VpFKHU j 01DLU HQ 0H UHWRXUQDQW
SIXVIHXUV IRV 0RUV GH FH SURFHVVXV GH VRUIH j YRXV DVVXUHU TXH (fHDX HPSULVRQQpH SHXII VipYDFXHU
$SSITXH] XQH SHILH TXDQIp F j G J  JRXIHV XQLTXHPHQH GIKXLH AXLGH WHIH TXH GH 0fKXLH ~ HQ
VHIRQ 0HV SURFpGXUHV VXLYDQWHV
Bouton-poussoir : Ouvrez la plaque lat®rale mobile, enfoncez entiérement le bouton-poussoir et
DSSILTXH] XQH SHIMH TXDQILp GIKXWH VXU VRQ ERUG $SSX\H] Hil UHIKFKH] SIXVIHXUV IRV D¢Q GH YpULEHU TXH
le bouton-poussoir SHXII riiUH DFILRQQp VDQV SUREIQPH HIl TXH VRQ PRXYHPHQI QfHVIl SDV REVIUXp SDU GHV
GPEULY  (VWX\H] WRXW H[FQV GIKXLIH DYHF XQ FKLIIRQ
Plaque lat®rale mobile : $SSITXH] XQH SHILWH TXDQWWp GIKXLWH VRXV (H ERUG GH (D WritH GH ULYHW IDLWHV
WRXUQHU SOXVLHXUV IRLV 0D SIDTXH D¢Q GIpWDIHU 0FKXLH  SXLV HVWWX\H] WRXW H[FqV GIKXLH DYHF XQ FKLIIRQ
Poignée : $SSILTXH] XQH SHILWMH TXDQILIp GIKXWH j (fHVSDFH VLXp HQWH 0H ERVVDJH HIl ID poignée, faites
WRXUQHU SIXVIHXUV IRLV FHINH GHUQLQUH D¢.Q GIpIDIHU IFKXWH  SXLV HVWX\H] WRXH H[FqV GIKXLH DYHF XQ FKLIIRQ
(IHFIXH] 0HV YpUL¢, FDILRQV DYDQI XWLAVDILRQ GPHDLIpHY GDQV FH PDQXH) XQH IRLY (H GHVFHQGHXU QHINIR\p
6L 0H GLVSRVLILI HVW WUqV VDIH DFFRUGH] XQH DWVHQILRQ WRXIWH SDUILFX0LqUH DX PRXYHPHQI GHV SLgFHV D¢Q GH
YRXV DVVXUH] TXH VDIHWpV HI FRUSV pWUDQJHW QH VI\ VRQN SDV LQWRGXLIV QH FRPSURPHIMHQW SDV (H ERQ
IRQFILRQQHPHQI GX PpFDQLVPH
(Q FDV GH GRXIHV TXDQW DX IRQFILRQQHPHQN GX GLVSRVLILI FH GHUQLHU GHYUD riluH PLV KRUV VHUYLFH Hi UpYLVp
SDU XQH SHUVRQQH FRPSpIHQIH
[E] Position de la poignée : ,002%,/,6$7,21 $0258e = (6&(17( 3%$1,48(
REINITIALISER.
[F] Inspection ALQGLFDIHXU GIXVXUH HVIl XQH ILJH HQ IDLIRQ VLIXpH VRXV 0D VXUIDFH GH 0D bobine supérieure.
9pULeH] TXH FHIlMH WLIH QIHVW SDV YLVLEOH DYDQW WRXWH XWLOLVDMRQ /H FDV pFKpDQW 0H GHVFHQGHXU GHYUD rilUH
mis hors service.
&RQIULOH] fpliDW GX GLVSRVLILI SRXU \ GpFHIHU IRXWH WUDFH GH ¢ VWXUHV GH FRUURVIRQ WRXWH DUriH YLYH Hil IRXIH
GpIRUPDIRQ
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9pULEH] TXIDXFXQH DWDFKH RX DXFXQ FRPSRVDQN QIHVIH GHVVHUUp

9pULEH] TXH 0H PRXYHPHQW GH 1D came QIHVI SDV HQIUDYp HQ SRVLILRQ $025&e

$VVXUH] YRXV TXH 0HV SIDTXHV 0DIpUDIHV VRQW FRUUHFIHPHQI DILIQpHV

9pULgH] TXH H bouton-poussoir de verrouillage entre bien en prise avec la plaque lat®@rale mobile.
9RXV HQIHQGUH] XQ © FILF & DXGLE(H XQH IRLV 0D SIDTXH FRUUHFWHPHQ! HQFIHQFKpH

9plUlgH] TXH ID poignée SHXI IRXUQHU ILEUHPHQW HiIl TXH YRXV HQUHQGH] ~ GPFILFV (RUV GH VD URIDIRQ 9pUL¢H]
la bonne interaction de la came et de la poignée. Pour cela :

1. Mettez la poignée en position AMORCE

2. Ouvrez la plaque lat®rale mobile pour laisser apparaitre la came

3. Exercez une pression sur la came dans la direction du point d’ancrage et maintenez cette pression

4. Tirez sur la poignée SRXU (D PHIIUH HQ SRVUILRQ 3$1,48( HQ SDVWDQH SDU 0D SRVUILRQ = (6&(17(

/RUW GHV pIDSHY ~ HIl 0D poignée et la came GHYUDLHQN VH GpSIDFHU GH PDQLgUH VLPXMDQpH 8QH IRLY
la poignée HQ SRVLILRQ 3%$1,48( (D came doit s’enclencher dans le sens d’'application de la pression.
[G] Installation sur la corde.

Connectez le descendeur & votre harnais a I'aide d’'un mousqueton a vis.

ISC recommande I'utilisation d’un mousqueton ovale.

OHIlH] (D SRLIQPH HQ SRVLILRQ $025&e D¢Q GH SHUPHIUH j (D FDPH GH WRXUQHU OLEUHPHQW

2XYUH] 0D SIDTXH (DWpUDIH PRELH

,QVpUH] 0D FRUGH GH 0D PDQLgUH LQGLTXpH

YHUPH] 0D SIDTXH 0DWpUDIH PRELH

ATTENTION : La plaque lat®rale mobile doit étre bien en prise avec le bouton-poussoir de
YHUURXLODJIH HW 0H PRXVTXHIRQ GRL riiUH PRQIip DX point d’attache GHV GHX[ SIDTXHV 9RW ¢J - 9HXIIH]
SUHQGUH FRQQDLVVDQFH GHV GpIDXIV GIXIILVDILRQ SUpYLVLEIHV

[H] V@riycation du bon fonctionnement.

8ILLVH] XQ V\WigPH GH VpFXUlip GH VHFRXUWV UHFRPPDQGp (RW GH fHQVHPENH GHV YpUL¢FDILRQV DYDQW
utilisation.

9pUL¢H] 1D ERQQH LQWWDIDWLRQ GH 0D FRUGH DYDQI FKDTXH XWLLVDILRQ

9pUL¢H] TXH (D URIDILRQ FRPSIqIH GH 1D poignée QIHVIN SDV HQIUDYpH RX FRPSURPLVH

ATTENTION : Veillez & ne rien laisser entraver le bon fonctionnement du descendeur ou de ses
FRPSRVDQIV 9pULeH] TXH 1D SRLIQpH GX GHVFHQGHXU HIf 0H GRLIW GX PRXVTXHIRQ QH SHXYHQW SDV HQUUHU HQ
contact avec des objets ou surfaces pouvant entraver leur fonctionnement ou mettre le mousqueton de
travers (voir les exemples de mauvaise utilisation).

Avec la poignée en position AMORCE :

D (VVD\H] GH IDLUH JULVWHU 0H GHVFHQGHXU YHUV (H EDV GH 0D FRUGH FHID QH GHYUDLW SDV riluUH SRVVLEIH =DQV
0H FDV FRQUUDLUH YpUL¢H] TXH 0D FRUGH HVW FRUUHFIHPHQI LQWIIDIpH HIl TXIDXFXQH WUDFH GIXVXUH QIHW YLVLEIH
E /H GHVFHQGHXU GRUI FHSHQGDQW SRXYRL VH GpSIDFHU YHUV 0H KDXW 0H 0RQJ GH 0D FRUGH

Mettez progressivement votre poids sur le descendeur et, tout en tenant le coté freinage de la corde
d’'une main, tirez lentement sur la poignée D¢Q GH SHUPHIMUH j 0D FRUGH GH JILVWHU GDQV 0H GLVSRVLILI
SVVXUH] YRXV TXH FH JIVVHPHQW SHXW riUH FRQIU{0p HIl VH 1D GH PDQLgUH UpJXILGUH 9plL¢H] 0fLQVIDIIDILRQ
de la corde si cela n’est pas possible.

5HIKFKH] (D poignée HIl YpULgH] TXH (H GHVFHQGHXU VH EIRTXH “DQV (H FDV FRQWDLH QIXILLVH] SIXV FH
dernier.

[11 Mouvement horizontal/Traversée. (Q SHQWH VXU WHUUDLQ KRULJRQWD) RX SRXU GHV FKDUJHV 0pJquHV
0H IUHLQ 3$1,48( HVIl IDFULHPHQN DFILYp 8ILLVH] lfappuie-pouce de la came D¢Q GH YRXV GpSIDFHU DYHF
IDFip 5(0$548(  01DQJIH GH PDLQILHQ GX GLVSRVLILI SHXW DYRLW XQ HIIHI VXU 0D YWHVVH GH SDVVDJH GH (D
corde dans celui-ci.

[J]1 mauvaise utilisation prévisible

[K] Descente (travail). $¢Q GH PDQLSXIHU (H GHVFHQGHXU 0RW GH 0D GHVFHQWH 0D PDLQ TXH YRXV QIXILILVH]
SDV SRXU 0H IUHLQDJIH HWW XilLILVpH SRXU FRQWU{IHU 0D SRVLILRQ GH 0D poignée et votre main de freinage est
XILLVpH GX coté freinage de la corde DLQ GH YRXV DSSRUIHU SOXV GH VpFXULip HI XQ FRQUU{IH SIXV SUpFLV
de votre vitesse. Si vous tirez trop sur la poignée lors de la descente, le dispositif se mettra en position
3%1,48( Hil VHUD DLQVL EIRTXp

g)leQFWLRQ 3$1,48( VHUD SIXV GLISFUWH j HQFIHQFKHU VL (H F{lip freinage de la corde est fermement
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maintenu par la main de freinage (ce qui est un comportement normal).
3RXU 5e,1,7,$/,6(5 (H GHVFHQGHXU HQ SRVLILRQ 3$1,48( IDUHV WRXUQHU ID poignée dans le méme sens
YRW ¢J ™ 9RXV SRXUUH] DLQVL UHSUHQGUH YRWUH GHVFHQWH (Q FDV GIXWLOLVDILRQ GIXQ VHFRQG PRXVTXHIRQ
SHUPHINDQW GIDIRXIHU GHV IURIHPHQIV DX VAVIigPH ELHQ TXH FHID QH VRLI SDV QpFHVVDLUH YRXV GHYUH] YRXV
DVVXUHU TX{l0 HWW SIDFp j GLVIDQFH GX point d’attache SU.QFLSDI GX GHVFHQGHXU YRW ¢J
[L] Position de travail. 8QH IRLV DUWUrilp j YRIUH SRVIH GH WUDYDL) E(IRTXH] 0H GHVFHQGHXU VXU (D FRUGH HQ
faisant tourner la poignée GDQV (H VHQV RSSRVp j FHIXL GH 0D GHVFHQWH SRXVVH] (D poignée pour vous
LPPRELLVHU  8QH IRLV (H PRGH ,002%,/,6%$7,21 DINHLQW (D SRLIQpH QH SRXUUD SIXV IRXUQHU GDQV FH VHQV
YRXV GHYULH] HQWHQGUH XQ GpFILF  3RXU UHSUHQGUH YRWUH GHVFHQIWH XQH IRLV YRIUH WKFKH WHUPLQpH HIl WRXW
en maintenant le coté freinage de la corde, tirez sur la poignée pour la mettre en position AMORCE,
puis, pour commencer votre descente, continuez de faire tourner la poignée.
[M] Ascension : 8QH IRLV H GHVFHQGHXU HQ SRVLILRQ $025&e HIl j DIGH GIXQ EIRTXHXU SRLIQpH 53
UDIWUDSH] (H PRX HQ SRVIIRQ GHERXW 1H (DLVWH] WDPDLV GH PRX HQWUH XQ EIRTXHXU SRLIQpH HIl XQ
descendeur.
OUtiliant - . .
et liexp@rience n®cessaires)

,0 HW LPSRUIDQW GH ELHQ FRP SUHQGUH (HV LQIRUPDILRQV GRQQpHY GDQV (H PDQXHI SRUNDQW VXU (HV XILLLVDILRQV
exceptionnelles avant d'utiliser les informations fournies.

/D PDUULVH 0{H[SIRWDILRQ GH FHV WHFKQLTXHV QpFHVVLIH XQH IRUPDILRQ

$¢Q GDVVXUHU YRIUH VPFXUlip FRQUXOIH] XQ SURIHVVLRQQH! DYDQW GH PHIUH HQ = XYUH FHV WHFKQLTXHV GH
PDQLGUH LQGPSHQGDQIH
[N] Sauvetage/Ancrage : La poignée GX GHVFHQGHXU GRUI riiUH HQ SRVLILRQ ,002%,/,6$7,21 8Q Q<XG
S HL Q<XG GH PXH DLQVL TXIXQH IRQIXHXU GH PRX GH VHFRXUV DSSURSULpV GHYURQW rilUH XILLVpV D&Q
GH SHUPHIIUH (H JOLVWHPHQW HQ FDV GH VXUFKDUJH GX VAVIQPH (Q FDV GH VDXYHIDJH GpIDWHV (H Q<= XG HWf
commencez la descente.
&KDUJHV GH JILVWHPHQI PLQLPDIHV DSSUR[LPDILYHV SRXU UpGXLUH 0HV IRUFHV GH FKRF
D4 — 5 kN*
D5 — 9 kN*

(fpIIDN GH 0D FRUGH HIl RX VHV GLPHQVIRQV SHXYHQIN DYRL XQH LQFIGHQFH VXU FHV YDIHXUV

Tout en maintenant le coté freinage de la corde PHIH] 0D SRLIQpH HQ SRVLILRQ $025&e SXLV IDUWHV
0D WRXUQHU GH PDQLqUH SURJUHWLYH D¢Q GH SHUPHIMUH § 0D FRUGH GH JOLVVHU GDQV (H GHVFHQGHXU ,0 HVW
possible de serrer plus ou moins le coté freinage de la corde D¢Q GH IDFLILWHU (H FRQWU{OH GH (D YLWHVVH
GH GHVFHQIH 5HIKFKH] (D poignée pour activer la fonction de freinage automatique. Lorsqu’une charge
0pJqUH HVIl DSSILTXpH DX GHVFHQGHXU Hif VL (D IRQFILRQ 3%$1,4-8( VIDFILYH WRS IDFUHPHQI XIliLVH] ffappuie-
pouce de la came (Q FDV GIXIILVDILRQ GIXQ VHFRQG PRXVTXHWRQ D¢Q GIDIRXWHU GHV IURWHPHQIV DX
VAVIigPH ELHQ TXH FHID QH VRUI SDV QpFHVVDIUH YRXV GHYUH] YRXV DVVXUHU TXl0 HVIi SIDFp j GLVWDQFH GX
point d’attache SUQFLSD) GX GHVFHQGHXU YRW ¢J

[O] Décrochage d’une victime : Le descendeur peut soutenir une charge nominale de 240 kg et peut
GRQF rilUH XililVp GDQV GLYHUV VFpQDULRV GH VDXYHIDJH %LHQ TXH FHID QH VRLW SDV WRXIRXUV QpFHVVDLUH GHV
IURIHPHQIV DGGLILRQQHIV SHXYHQW riiUH DIRXWipV DX EHVRLQ

[P] Blocage/Corde horizontale/Tyrolienne : /H GHVFHQGHXU SHXI riilUH Xilitvp SRXU EORTXHU XQH FRUGH
a un des points d’ancrage d’une corde horizontale. Lorsque la poignée est en position AMORCE, la corde
peut étre tendue & I'aide d’une poulie de mise en tension et d'un bloqueur a came (RP209/ROUGE),
RX HQFRUH j (D PDLQ IXVTX{j REWHQIRQ GH 0D WHQVLRQ VRXKDUIpH /D poignée devra alors étre mise en
SRVUILRQ ,002%,7,6$7,21 8Q Q©XG S H[ Q=XG GH PXMH DIQVL TXIXQH IRQIXHXU GH PRX GH VHFRXUV
DSSURSULpV GHYURQH rilUH XWLOLVPV D¢Q GH SHUPHIUH 0H JILVWWHPHQW HQ FDV GH VXUFKDUJH GX VAWIigPH  (Q FDV
GH VDXYHIDJH GpIDLUHV (H Q<= XG HIl FRPPHQFH] (D GHVFHQIH

&KDUJHV GH JILVWHPHQIW PLQLPDIHV DSSUR[LPDILYHV SRXU UpGXIUH 0HV IRUFHV GH FKRF

D4 — 5 kN*

D5 — 9 kN*

(fpIIDN GH 0D FRUGH HIl RX VHV GLPHQVLRQV SHXYHQUN DYRLU XQH LQFLGHQFH VXU FHV YDIHXUV.
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Une extr°me prudence siimpose lors diune progression sur corde horizontale puisque la
création de forces excessives et de surcharge sur cette corde, sur des points d’ancrage et sur
le mat@riel est possible. Une formation et des connaissances sp@cialis®es sont ainsi requises
pour séassurer que ce type de syst” me est correctement mont® et utilis®.
. .

= Lorsque le descendeur est soumis a une charge plus importante que la charge de glissement, par
exemple en cas de charge dynamique

6L MLQGLFDWHXU GIXVXUH HQ (DWRQ GH (D ERELQH VXSpULHXUH HVIV YLVLEIH

610 QIHWW SDV iIXJp FRQIRUPH DSUQV LQVSHFILRQ

6L YRXV QH FRQQDLVVH] SDV (1LQUipJuDiLip GH VRQ KLVIRULTXH GIXHLOLVDILRQ

(Q FDV GH GRXIH VXU VRQ pliDWf HIl VD ¢ DELLYp

/RUVTXI{L) GHYLHQW REVRIgH HQ UDLVRQ GH PRGL¢FDILRQV GHV QRUPHV GHV IRV GHV WHFKQLTXHV RX GH VRQ
LQFRPSDILELIip DYHF GIDXIUHV pTXLSHPHQWV

6L 0H SDVVDJH GH 0D FRUGH DX GHVVXV GH (D SIDTXH (DWpUDIH PRELH VIHV FRPSIgiHPHQI XVp

Assurez-vous que le dispositif a bien ®t® d®truit ayn de pr@®venir toute utilisation ult®rieure.

/pJLVIDIRQ

/H GHVFHQGHXU ,6& HVIl XQ GHVFHQGHXU GH UpJIDJH GH FRUGH GH INSH & FRQIRUPH j 0D QRUPH (1

La fonction premiére de ce descendeur est la progression le long de la corde de travail. Le descendeur doit

riUH XIVp FRQIRLQIHPHQN §j XQ GHVFHQGHXU GH VHFRXUV GHINSH $ S H[ ,6& 5(" VXU XQH VHFRQGH FRUGH
FRUGH GH VpFXUllip  /H GHVFHQGHXU QH SHXI SDV rliilUH XiLllVp FRPPH VAVIIgPH GIDUUril GHV FKXIIHV FRQIRUPH

j IDQRUPH (1 /HV HWDLV GH FHUIL¢ FDILRQ RQI pip HIIHFIXpV DX 6$75% 7HFKQRIRI\ &HQIUH 1% Hil

RQW LPSILTXp 0TXWLOLVDWLRQ GIXQH FKDUJH GH NJ DLQVL TXH GH FRUGHV ODP P Xl 3HUIRUPDQFH 6IIDILF GH

mm et de cordes BEAL Industrie de 11,5 mm.

/H GHVFHQGHXU GRLIl riiUH XIiiLVp DYHF XQ SRLQI VAVIigPH GIDQFUDJH FRQIRUPH j (D QRUPH (1 RX FRQIRUPH
J D QRUPH $186, ] RX j WRXWH DX#UH QRUPH LQWHUQDWLRQDIH VSpFLE TXH UHFRQQXH RX PHLNHXUH SUDWLTXH
GX VHFIHXU HQ UDSSRUI DYHF MXILILVDILRQ VSpFLE TXH RX DYHF XQ SRLQW GIDQFUDJH QDWXUH) SRXYDQW VXSSRUIHU
GHV FKDUJHV DGDSlipHV

/H SRLQW GIDQFUDJH GRUI riiUH VLIIXp DX GHVVXV GH (fXWLILVDWHXU GH 1DoRQ j QH SDV JrQHU (HV PRXYHPHQIV GX
systéme, ni obstruer I'espace de chute. Dans la mesure du possible, travailler directement au-dessous du
SRLQW GIDQFUDJIH SRXU pYLWHU 0HV ULVTXHV GH FKXWH GH INSH EDIDQFLHU

Evitez tout mou au niveau de la ligne d’ancrage entre I'utilisateur et I'ancrage.

Italiano

Le presenti istruzioni devono essere lette e comprese interamente, insieme alle istruzioni

generiche fornite.

[A] Marcature.

1 - Nome del prodotto, marchio DX™

+ ,GHQIILE FD]JLIRQH GH) SURGXINRUH

3 — Ente accreditato per il controllo della produzione di DPI.

4 — Leggere e rispettare sempre le istruzioni fornite dal produttore.

5 — Tipo e dimensioni della corda: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11,1 — 12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ %" (12,5 — 13 mm)

6 — Norme.

7 - Numero di serie: YY — Anno, BBBBB — Lotto di produzione, XX — Numero di serie individuale.

8 — codice articolo

[B]1 Nomi dei componenti.
+ 3LDVIIULQD (DWHUDIH PRELIH + &PPD  + %RELQD VXSHULRUH + ODQLJID + 3LDVIULQD (DWHUDIH ¢ VWD
+ 3XIVDQWH 3XQIR GL ¢VWDJJIR + 3UHVD SHU L0 SROLFH

Materiali principali: alluminio, acciaio inossidabile.

[C] Terminologia: A - Mano freno, B - lato frenante corda.

[D] Pulizia, ispezione e lubriycazione dei discensori: Dopo I'uso o nel caso in cui il dispositivo risulti
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sporco, € possibile lavarlo seguendo queste indicazioni:

Pulire le parti visibili del dispositivo con acqua calda a una temperatura inferiore ai 30°C, utilizzando
un detersivo delicato per i piatti per uso domestico e un panno morbido o una spazzola di nylon per lo
sporco ostinato.

Non immergere completamente il dispositivo nel detersivo o in acqua.

Risciacquare il dispositivo con acqua pulita e lasciarlo asciugare, girandolo diverse volte per garantire la
completa fuoriuscita dell’acqua eventualmente rimasta al suo interno.

$SSILFDUH XQD SLFFRID TXDQIIj QRQ SL GL XQD R GXH JRFFH GL RIR AXIGR DG HV RILR SRILYDIHQIH 2 1Q ~
come segue:

Pulsante: $SULUH (D SLDVIULQD IDWHUDIH PREWH SUHPHUH L) SXIVDQIH ¢QR LQ IRQGR H DSSILFDUH XQD SLFFRID
TXDQUWMF GL RILR VX0 ERUGR SUHPHUH H UWDVFLDUH GLYHUVH YROIH ¢QFKp L0 SXOVDQWH QRQ VL PXRYHUj LQ PRGR
VFRUUHYRIH H QRQ VDUj SL RVIUXLWR GD GHIULIL 4XLQGL DVFLXJDUH 0fHYHQIXDIH RILR LQ HFFHVVR FRQ XQR VWUDFFIR
Telaio laterale mobile: Applicare una piccola quantita di olio sotto il bordo della testa del rivetto, agire
sul telaio piu volte per distribuire I'olio e asciugare I'eventuale olio in eccesso con uno straccio.
Maniglia: Applicare una piccola quantita di olio tra la borchia e la maniglia, ruotare la maniglia diverse
volte per distribuire I'olio e asciugare I'eventuale olio in eccesso con uno straccio.

8QD YRWD SXIWR L0 GLVSRVUILYR HVHJIXLUH WXIWH 0H YHUL;FKH GH) FDVR SULPD GHWIXVR FRPH LIXVWDIR QHI
presente manuale.

Se il dispositivo € molto sporco, prestare attenzione in particolare al movimento dei componenti per
YHUL¢, FDUH FKH DIJLQWHUQR GH) PHFFDQLVPR QRQ VIDQR HQWUDIL RIJHIIL HVWUDQHL R GHIULIL R FKH FRPXQTXH QRQ
ne abbiano compromesso il funzionamento.

In caso di dubbi sul funzionamento del dispositivo, evitare di utilizzarlo e rivolgersi a una persona
competente per effettuarne la manutenzione.

[E] Posizione maniglia: 1 - ARRESTO, 2 - INNESCO, 3 - DISCESA, 4 - ANTIPANICO, 5 - RESET.

[F] Ispezione ALQGLFDWRUH GL XVXUD g XQ SHUQR LQ RWMRQH FKH VL WURYD VRIMR 0D VXSHU¢FIH GHID bobina
superiore. Accertarsi che non sia visibile prima dell’'uso. Se & visibile, il dispositivo deve essere messo
fuori servizio.

Controllare I'eventuale presenza di fenditure, corrosione, spigoli vivi e deformazioni.

Controllare I'eventuale presenza di componenti/chiusure allentate.

9HUL¢FDUH FKH (D camma, quando si trova in posizione di INNESCO, possa muoversi liberamente.
9HUL;FDUH FKH (H SLDWWULQH 0DWHUDIL VIDQR DULQHDWH FRUUHIMD PHQIH

Prestare attenzione al pulsante GL EIRFFR GHI WHIDLR YHUL,FDQGR FKH VLD FRPSIHIDPHQIH LQQHVIDIR VXD
piastrina laterale mobile. L'inserimento in sede del telaio viene segnalato da un ‘clic’.

9HUL,FDUH FKH (D maniglia ruoti liberamente e che, durante la rotazione, si avvertano distintamente tre
JFOLF] 9HUL¢ FDUH 0D FRUUHIWD LQWHUD]LRQH WUD 0D camma e la maniglia $ D0 ¢QH

1. Spostare la maniglia in posizione di INNESCO.

2. Aprire la piastrina laterale mobile per rendere visibile la camma.

3. Esercitare e mantenere sulla camma una certa pressione in direzione del punto di ancoraggio.

4. Tirare la maniglia VXSHUDQGR 0D SRVL]IRQH GL ~,6&(6% ¢QR DG DUULYDUH DD SRVL]LRQH $17,3%1,&2
Durante I'esecuzione dei passaggi 3 e 4, la maniglia e la camma GHYRQR PXRYHUVL DIfXQLVRQR 4XDQGR
la maniglia raggiunge la posizione ANTIPANICO, la camma deve scattare in avanti in direzione della
pressione esercitata.

[G] Installazione sulla corda.

Agganciare il discensore all'imbracatura per mezzo di un moschettone bloccante.

ISC consiglia I'utilizzo di un moschettone ovale.

Spostare la maniglia in posizione di INNESCO per permettere alla camma di muoversi liberamente.
Aprire la piastrina laterale mobile.

Inserire la corda seguendo le indicazioni.

Chiudere la piastrina laterale mobile.

AVVERTENZA: La piastrina laterale mobile deve inserirsi correttamente sul pulsante di blocco del
telaio e il moschettone deve passare attraverso il punto di yssaggio GL HQIUDPEL L WHIDL YHGHUH ¢J -
3UHVIDUH DIMHQTLRQH DI¢QFKp QRQ VL YHULLFKL XQ XVR VFRUUHINR
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[H] Veriyche del funzionamento. 3ULPD GHIfXVR HVHJIXLUH WXIH 0H YHUL;FKH GH) FDVR XILILJ]JDQGR XQ
sistema di sicurezza ausiliario (consigliato).

3ULPD GHIfXVR  YHULFDUH RJQL YRWD 0D FRUUHWID LQVWDOD]LRQH GHND FRUGD

9HULEFDUH FKH 0D maniglia possa ruotare completamente e in modo corretto.

AVVERTENZA: Non permettere che il corretto funzionamento del discensore o dei relativi componenti sia
RWIDFRIDIR LQ DIFXQ PRGR 9HUL¢,FDUH FKH 0D PDQLJILD GHI GLVFHQVRUH H 0D (HYD GH) FRQQHWIRUH QRQ HQWULQR LQ
FRQUDIWR FRQ RJIJHIIL R VXSHU¢FL FKH SRVVDQR LPSHGLUQH L0 IXQ]IRQDPHQIR R SURYRFDUH XQ FDULFR LQFURFLDIR
(vedere I'elenco dei possibili usi scorretti).

Con la maniglia in posizione di INNESCO:

a. Tirare, cercando di abbassare il discensore lungo la corda: non dovrebbe scorrere. In caso contrario,
YHUL¢,FDUH VH (D FRUGD ¢ VIDIID LQVHDIDYD FRUUHINDPHQIH H DFFHUIDUVL FKH QRQ VLDQR SUHVHQIL VHJIQL GL XVXUD
b. Il discensore dovrebbe essere comunque in grado di scorrere verso I'alto lungo la corda.

Spostare gradualmente il proprio peso sul discensore e, mentre una mano tiene il lato frenante della
corda, tirare lentamente la maniglia per permettere alla corda di scorrere attraverso il discensore.
Accertarsi che il movimento possa essere tenuto sotto controllo e che sia scorrevole. Se questa operazione
QRQ VL ULYHID XIOH YHUL¢ FDUH 0LQVWDID]LRQH GHID FRUGD

Rilasciare la maniglia H YHU.FDUH FKH 10 GLVFHQVRUH VL DUUHWIL 6H QRQ VL DUUHWD QRQ FRQIWLQXDUH D
utilizzarlo.

[11 Movimento orizzontale/Traversata. Sui terreni orizzontali e inclinati o con carichi leggeri, il freno
ANTIPANICO si attiva facilmente. Per ottenere un movimento scorrevole, utilizzare la presa per il pollice
sulla camma. N.B. L'angolazione del dispositivo puo ridurre o aumentare la velocita del passaggio della
corda attraverso di esso.

[J] uso improprio prevedibile

[K] Discesa (modalit”™ operativa). Per controllare il discensore durante una discesa, la mano che
QRQ IUHQD YLHQH XWLIL]JJDWD SHU YHUL,FDUH 0D SRVLJLRQH GHID maniglia, mentre la mano del freno viene
utilizzata sul lato frenante della corda per ottenere una maggiore sicurezza e una regolazione piu
precisa della velocita. Se la maniglia viene tirata troppo durante la discesa, il discensore aziona la
funzione ANTIPANICO, provocandone l'arresto.

6DUj SL GlI¢FH DJLRQDUH 0D IXQIIRQH $17,3%1,&2 VH U lato frenante della corda viene tenuto
saldamente con la mano del freno, come si fa di solito.

Per effettuare il RESET del discensore, dalla posizione ANTIPANICO ruotare la maniglia nella stessa
GLUHJLRQH YHGHUH ¢J = ,Q TXHWIR PRGR VDUj SRVVLELH FRQILQXDUH (0D GLVFHVD $QFKH VH QRQ ¢ REEILIDIRULR
farlo, quando viene utilizzato un secondo moschettone per aggiungere un ulteriore effetto frenante,
accertarsi che sia posizionato lontano dal punto di yssaggio SUQFLSDIH GH) GLVFHQVRUH YHGHUH ¢J

[L] Posizione operativa. Una volta raggiunta la posizione operativa, bloccare il discensore sulla corda
spostando la maniglia in direzione opposta a quella utilizzata per la discesa: SPINGERE PER ARRESTARE.
Una volta raggiunta la posizione di ARRESTO, la maniglia non si sposta ulteriormente in quella direzione
(si avverte un ‘clic’ ben udibile). Per proseguire la discesa al termine delle operazioni, tenere il lato
frenante della corda e contemporaneamente tirare la maniglia verso la posizione di INNESCO,
continuando a ruotare la maniglia per iniziare la discesa.

[M] Risalita: Con il discensore in posizione di INNESCO, utilizzare una maniglia bloccante manuale
(RP220) e prendere la corda in avanzo mentre ci si trova in posizione eretta. La presenza di corda in
avanzo tra la maniglia bloccante e il discensore va assolutamente evitata.

appropriate)

- E importante leggere attentamente e comprendere tutte le informazioni riportate nell’avviso sulle
circostanze eccezionali di utilizzo prima dell’'uso del dispositivo.

= Per acquisire familiarita con questi metodi e applicarli correttamente & necessario un addestramento
VSHFL¢FR

= Consultare un professionista prima di cercare di adottare questi metodi autonomamente, per non
mettere a repentaglio la propria sicurezza.
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[N] Equipaggiamento per il soccorso/Ancoraggio: La maniglia del discensore deve trovarsi in
posizione di ARRESTO e deve prevedere I'utilizzo di un nodo appropriato (ad es. il nodo del mulattiere)
che abbia una lunghezza in avanzo adatta a permettere lo scorrimento in caso di sovraccarico del sistema.
In caso di soccorso, rimuovere il nodo e iniziare la discesa.

Carichi di scorrimento minimi (per ridurre la forza d'urto):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

AXHVIL YDIRU SRVWRQR YDULDUH LQ EDVH DitH GLPHQVLRQL H R DX FRQGL]LRQL GHIID FRUGD.

Tenendo il lato frenante della corda, spostare la maniglia in posizione di INNESCO e ruotare la
maniglia in modo graduale per permettere alla corda di scorrere attraverso il discensore. Variare la
presa sul lato frenante della corda aiuta ad avere maggiore controllo sul dispositivo. Per attivare la
funzione autofrenante, rilasciare la maniglia 4XDQGR L0 GLVFHQVRUH KD XQ FDULFR (HJJHUR VH 0D IXQ]LRQH
ANTIPANICO si attiva con troppa facilita, utilizzare la presa per il pollice sulla camma. Anche se non
& obbligatorio farlo, quando viene utilizzato un secondo moschettone per aggiungere un ulteriore effetto
frenante, accertarsi che sia posizionato lontano dal punto di yssaggio principale del discensore (vedere
ed o,

[O] Soccorso con recupero: 1l discensore & progettato per sopportare un carico di 240 kg, valore che
tiene conto delle diverse situazioni di soccorso in cui & possibile incorrere. E possibile aggiungere un
ulteriore elemento di frizione, ma non sempre & necessario.

[P] Freno bloccante/Linee orizzontali/Tirolese: Il discensore puo essere utilizzato anche per frenare
la progressione di una corda in un punto di ancoraggio di una linea orizzontale. Con la maniglia in
posizione di INNESCO, la linea puo essere portata in tensione, per mezzo di una carrucola tenditrice e di
XQ GLVSRVLILYR GL DUUHVIR FRUGD 53 5(" RSSXUH PDQXDIPHQIH ¢QR DI UDJJILXQJILPHQIR GHID WHQVLRQH
desiderata: a questo punto spostare la maniglia in posizione di ARRESTO. Deve prevedere I'utilizzo di un
nodo appropriato (ad es. il nodo del mulattiere) che abbia una lunghezza in avanzo adatta a permettere
lo scorrimento in caso di sovraccarico del sistema. In caso di soccorso, rimuovere il nodo e iniziare la
discesa.

Carichi di scorrimento minimi (per ridurre la forza d'urto):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

AXHVIL YDIRU. SRWRQR YDULDUH 1Q EDVH DIOH GLPHQVIRQL H R DXH FRQGL]LRQL GHIID FRUGD.

Prestare molta attenzione quando si opera su una linea orizzontale, poich® — possibile
sovraccaricare la corda, i punti di ancoraggio e I’attrezzatura. E necessario essere in possesso
di conoscenze speciyche per equipaggiare e adoperare in sicurezza il sistema.

4XDQGR HYLWDUH GL XillL]]DUH (fDIiUH]JDWXUD
= 1l discensore & sottoposto a un carico superiore al carico di scorrimento, come nel caso di un evento
con carico dinamico.
= L'indicatore di usura in ottone posizionato nella bobina superiore risulta visibile.
= L'attrezzatura non supera I'ispezione.
= Non si conosce completamente I'uso che ne & stato fatto in passato.
,Q FDVR GL GXEEL VXO0H VXH FRQGLJLRQL R VXXD VXD DI¢GDELILIj
= L'attrezzatura risulta obsoleta a causa di cambiamenti intervenuti nelle norme, leggi o metodi di utilizzo
oppure a causa della sua incompatibilita con altre attrezzature.
= Il punto di passaggio della corda sul telaio laterale mobile & completamente usurato.

Veriycare che liattrezzatura venga distrutta e che non sia pi': possibile utilizzarla.

Legislazione

Il discensore ISC & un discensore con regolazione della corda di Tipo C EN12841:2006. La funzione
principale del discensore & controllare e permettere la progressione lungo una linea di lavoro. 1l discensore
va utilizzato insieme a un discensore ausiliario di Tipo A (ad es. ISC RED) su una seconda corda (corda
di sicurezza). Il discensore non € adatto a essere utilizzato in sistemi anticaduta EN363. Collaudi di
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FHUIL, FDJLRQH HVHIXLIL SUHVVR 1) 6$75% 7HFKQRIRI\ &HQWUH 1% FRQ XQD PDVVD GL NJ H FRQ FRUGH
Mammut Performance Static da 10,5 mm e BEAL Industrie da 11,5 mm.

Il discensore va utilizzato con un sistema/punto di ancoraggio conforme allo standard EN795 o ANSI
1 RSSXUH D RJQL DUWUD QRUPD R EXRQD SUDILFD GHI VHIMRUH SXUFKp ULFRQRVFLXIID D 0LYHNR LQUHUQD]LRQDIH
UHIDILYD DIXVR VSHFL;FR RSSXUH FRQ XQ SXQIR GL DQFRUDJJIIR QRQ LQIHJIQHULJ]DIR LQ JUDGR GL VRVIHQHUH
carichi appropriati.

Il punto di ancoraggio deve essere posizionato al di sopra dell’'utente in modo da non ostruire il libero
movimento del sistema e il percorso di caduta. Operare il pit possibile direttamente sotto il punto di
ancoraggio per evitare infortuni legati all’oscillazione durante la caduta (effetto pendolo).

OHUL¢ FDUH FKH (D 0LQHD WUD (fXWHQIWH H 0fDQFRUDJJIR QRQ VLD (HQWD

Nederlands

Deze instructies moeten, samen met de meegeleverde algemene instructies, worden gelezen
en begrepen.
[A] Etikettering.
1 - Productnaam, merk DX™
+ ,GHQIL¢ FDWLH SURGXFHQU
3 — Aangemelde instantie die de producent van de PBM controleert.
4 — Lees de instructies van de producent altijd door en volg deze op.
5 — Afmeting en type lijn:  RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T' 7/16” Armortech (11,1 — 12mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ ¥2” (12,5 — 13mm)

6 — Normen

7 - Serienummer: YY — Jaar, BBBBB — Productielot, XX — individueel serienummer.

8 — deel code

[B] Lijst met onderdelen.

1 — bewegende zijplaat, 2 — kam, 3 — bovenste schroef, 4 — greep, 5 — vaste zijplaat, 6 — drukknop,
7 - aanhechtingspunt, 8 — duimgrip.

Belangrijkste materialen: aluminium, roestvrij staal.

[C] Terminologie: A - Hand geremd, B - remkant lijn.

[D] Reiniging, inspectie en invetten van afdaalapparaten: Na elk gebruik, of wanneer het apparaat
vervuild is, kan het als volgt worden gereinigd:

Met warm water, > 30°C, een mild huishoudelijk vaatwasmiddel en een zachte doek of een nylon
vaatwasborstel voor hardnekkige verontreiniging, de zichtbare delen van het apparaat te reinigen.

Het apparaat niet volledig onderdompelen in reinigingsmiddel/water.

Spoel het apparaat grondig met schoon water en laat het aan de lucht drogen. Draai het apparaat tijdens
het drogen regelmatig zodat ingesloten water eruit kan lekken.

Breng een kleine hoeveelheid (bijv. 1 of 2 druppels) lichte olie aan, zoals een 3-in-1-olie:

Drukknop: Open de bewegende zijplaat, druk de drukknop helemaal in en breng een kleine
hoeveelheid olie aan de rand aan, verschillende keren indrukken om te zorgen dat de drukknop goed
functioneert en niet wordt belemmerd door vuilresten. Veeg overtollige olie weg met een doek.
Bewegende zijplaat: Breng een kleine hoeveelheid olie aan onder de kop van de klinknagel, beweeg
het frame een paar keer om de olie te verdelen, veeg overtollige olie weg met een doek.

Handgreep: Breng een kleine hoeveelheid olie aan tussen de naaf en de handgreep, draai de
handgreep verschillende keren rond om de olie te verdelen, veeg overtollige olie weg met een doek.
Na de reiniging een controle voor gebruik uitvoeren zoals beschreven in deze handleiding.

Indien het apparaat sterk vervuild is, moet u de bewegende delen grondig controleren en zorgen dat
er geen vuil of vreemde voorwerpen zijn binnengedrongen in het mechanisme die de werking ervan
belemmeren.

Bij twijfel over het functioneren van het apparaat moet het uit roulatie worden genomen en door een
bekwaam persoon worden onderhouden.

[E] Positie handgreep: 1 - PARKEER, 2 - GEREED, 3 - AFDALEN, 4 - PANIEK, 5 - RESET.

[F]1 Inspectie: De slijtage-indicator is een koperen pen die onder de bovenkant van de bovenste
schroef zit. Controleer dat deze niet zichtbaar is voor gebruik. Wanneer deze wel zichtbaar is, moet het
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apparaat uit de roulatie worden genomen.

Controleer op scheuren, corrosie, scherpe randen en vervormingen.

Controleer op losse sluitingen/onderdelen.

Controleer dat de kam in de GEREED-positie vrij kan bewegen.

Controleer dat de zijplaten goed zijn uitgelijnd.

Let erop dat de drukknop voor het vergrendelingssysteem volledig in de bewegende zijplaat klikt. Als
het frame correct zit, is een duidelijke ‘klik’ hoorbaar.

Controleer dat de handgreep vrij draait en dat er 3 ‘kliks’ hoorbaar zijn tijdens het draaien. Controleer
dat de interactie tussen de kam en de handgreep goed functioneert. Hiervoor moet u:

1. de handgreep in de GEREED-positie zetten

2. de bewegende zijplaat openen om de kam zichtbaar te maken

3. druk op de kam in de richting van het anker zetten en houden

4. de handgreep door AFDALEN in de PANIEK-positie bewegen

Tijdens het uitvoeren van stap 3 en 4 moet het functioneren van de handgreep en de kam samenvallen.
Als de handgreep de PANIEK-positie bereikt, moet de kam naar voren schieten in de richting waar de
druk wordt uitgeoefend.

[G] Installatie op de lijn.

Verbind het afdaalapparaat met behulp van een karabijnhaak aan uw harnas.

ISC adviseert een Oval Karabiner.

Zet de handgreep in de GEREED-positie zodat de kam vrij kan bewegen.

Open de bewegende zijplaat.

Plaats de lijn zoals aangegeven.

Sluit de bewegende zijplaat.

WAARSCHUWING: De bewegende zijplaat moet correct in de vergrendelingsknop van het frame klikken
en de karabijnhaak moet door het bevestigingspunt van beide frames gaan. (zie afb. J) Ben bedacht op
voorspelbaar verkeerd gebruik!

[H] Operationele controles. Voer alle controles voor gebruik uit terwijl u een back-up veiligheidssysteem
gebruikt (aanbevolen).

Controleer voor gebruik of het apparaat correct is aangebracht op de lijn.
Controleer of volledige rotatie van de handgreep niet wordt belemmerd of gehinderd.

WAARSCHUWING: Zorg dat niets de juiste bediening van het afdaalapparaat of zijn onderdelen hindert.
Zorg dat de handgreep van het afdaalapparaat en de doorgang van de connector niet in contact komen
met andere objecten of oppervlakken waardoor het functioneren kan worden belemmerd of die leiden tot
kruisbelasting - zie verkeerd gebruik.

Met de handgreep in de GEREED-positie:

a. Probeer het afdaalapparaat langs de lijn naar beneden te trekken - het mag niet naar beneden gaan.
Indien dit wel het geval is, controleer dan of de lijn juist is aangebracht en of er geen tekenen van slijtage
te zien zijn.

b. Het afdaalapparaat moet wel langs de lijn omhoog kunnen gaan.

Plaats uw gewicht voorzichtig op het afdaalapparaat en trek langzaam aan de handgreep zodat de lijn
GRRU KHW DIGDDIDSSDUDDI NDQ JUIGHQ WHUZL X PHW ppQ KDQG GH remkant van de lijn vasthoudt. Verzeker
uzelf ervan dat de beweging gecontroleerd en vioeiend verloopt. Als dit niet werkt, controleer dan of de
lijn goed is aangebracht.

Laat de handgreep los en controleer of het afdaalapparaat stopt. Als dat niet het geval is, gebruik het
afdaalapparaat dan niet.

[1] Horizontale beweging / traverseren. Op een schuin of horizontaal terrein, of met een lichte
belasting, activeert de PANIEK-rem makkelijk. Om te zorgen dat u gelijkmatig kunt bewegen, moet u
de duimgrip op de kam gebruiken. LET OP: de hoek waarin het apparaat wordt gehouden kan invioed
hebben op de snelheid waarmee de lijn door het apparaat loopt.

[J] nabije misbruik

[K] Afdalen (werk). Om het afdaalapparaat tijdens het afdalen te controleren, gebruikt u uw niet-
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remmende hand om de positie van de handgreep te controleren en uw remmende hand voor de
remkant van de lijn. Zo hebt u extra zekerheid en kunt u de snelheid van het dalen nauwkeurig
controleren. Als u de handgreep te ver uittrekt tijdens het afdalen, zal het afdaalapparaat de PANIEK-
functie activeren en uw afdaling stoppen.

Als de remkant van de lijn stevig wordt vastgehouden met de remhand, wordt de PANIEK-functie niet
zo snel geactiveerd. Dit is de normale werking.

Om de PANIEK-positie te RESETTEN, moet de handgreep in dezelfde richting worden gedraaid (zie afb.
D). Hierdoor kunt u verder afdalen. Hoewel het geen vereiste is, kan een tweede karabijnhaak worden
gebruikt waardoor het systeem meer wordt afgeremd. In dat geval moet u zorgen dat deze karabijnhaak
weg van het bevestigingspunt van het hoofd-afdaalapparaat wordt aangebracht - zie afb. 1.

[L] Werkpositionering. Nadat u uw werkpositie hebt bereikt, moet u het afdaalapparaat vastzetten
op de lijn door de handgreep in de tegenovergestelde richting te beweging dan die u gebruikt voor het
afdalen ‘DRUK OM TE PARKEREN'. Zodra u de PARKEER-positie hebt bereikt, kan de handgreep niet
verder worden bewogen in die richting (u moet een duidelijke ‘klik’ horen). Als u verder wilt afdalen
nadat u uw werkzaamheden hebt afgerond, trekt u de handgreep naar de GEREED-positie terwijl u de
remkant van de lijn vasthoudt. Om uw afdaling in te zetten blijft u de handgreep draaien.

[M] Klimmen: Alshet afdaalapparaat in de GEREED-positie staat met gebruik van een handascender
(RP220), neemt u de extra lijn op als u opstaat. Zorg dat de extra lijn nooit tussen de handascender en
het afdaalapparaat komt.

@, . . . . . .

= Het is belangrijk dat de informatie uit de toelichting voor Uitzonderlijk gebruik volledig is begrepen
voor u deze gebruikt.

= Het beheersen/uitvoeren van deze technieken behoeft training

= Raadpleeg een professional voor uw eigen veiligheid voor u deze technieken uitprobeert.

[N] Opstelling voor redding /7 anker: De handgreep van het afdaalapparaat moet in de PARKEER-
positie staan. Er dient een back-up aanwezig te zijn in de vorm van een passende knoop (bijv. een
platte knoop) en voldoende extra lijn zodat er ruimte is indien het systeem wordt overbelast. Bij een
reddingsoperatie: verwijder de knoop en begin uw afdaling.

Minimale slipbelasting bij benadering (voor het verminderen van impactkrachten):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

*deze cijfers kunnen worden beinvioed door de conditie en afmeting van de lijn.

Terwijl u de remkant van de lijn vasthoudt, beweegt u de handgreep in de GEREED-positie, draai
langzaam aan de handgreep zodat de lijn door het afdaalapparaat loopt. U kunt dit controleren door
uw grip op de remkant van de lijn aan te passen. Om de zelfremmende functie te activeren moet u de
handgreep loslaten. Indien het afdaalapparaat licht belast is en de PANIEK-functie te snel activeert,
gebruikt u de duimgrip op de kam. Hoewel het geen vereiste is, kan een tweede karabijnhaak worden
gebruikt waardoor het systeem meer wordt afgeremd. In dat geval moet u zorgen dat deze karabijnhaak
weg van het bevestigingspunt van het hoofd-afdaalapparaat wordt aangebracht - zie afb. I.

[O] Pick-off redding: Het afdaalapparaat is goedgekeurd voor 240kg, waardoor verschillende
reddingsscenario’s mogelijk zijn. Extra wrijving is mogelijk indien nodig, maar niet altijd noodzakelijk.
[P] Opnemen voortgang/horizontale lijnen/abseilen: Het afdaalapparaat kan worden gebruikt om
de voortgang van een lijn op het ankerpunt van een horizontale lijn op te nemen. Als de handgreep in de
GEREED-positie staat, kan de lijn worden aangespannen met behulp van een spankatrol en een lijnklem
(RP209/RED) of handmatig tot de benodigde spanning is bereikt. Op dat moment moet de handgreep in
de PARKEER-positie worden gebracht. Er dient een back-up aanwezig te zijn in de vorm van een passende
knoop (bijv. een platte knoop) en voldoende extra lijn zodat er ruimte is indien het systeem wordt
overbelast. Bij een reddingsoperatie: verwijder de knoop en begin uw afdaling.

Minimale slipbelasting bij benadering (voor het verminderen van impactkrachten):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

*deze cijfers kunnen worden beinvioed door de conditie en afmeting van de lijn.
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Bij het werken met horizontale lijnen moet uiterst voorzichtig te werk worden gegaan,
omdat deze buitensporige krachten kunnen creéren en de lijn, ankers en apparatuur kunnen
overbelasten. Voor het opzetten en bedienen van een dergelijk systeem is gespecialiseerde
kennis en training noodzakelijk.

= Wanneer het afdaalapparaat heeft blootgestaan aan een belasting groter dan de slipbelasting, zoals het
geval kan zijn bij een dynamische belasting

= Wanneer de koperen slijtage-indicator in de bovenste schroef zichtbaar is.

= Indien uw apparatuur niet door de inspectie komt

= Wanneer de volledige gebruikshistorie niet bekend is

= Bij twijfel over de conditie of betrouwbaarheid

= Wanneer het door een verandering van normen, wetgeving of techniek verouderd raakt of niet meer
compatibel is met andere apparatuur

= Wanneer het pad waarover de lijn loopt in het bewegende zijframe geheel doorgesleten is.

Zorg ervoor dat de apparatuur wordt vernietigd om verder gebruik te voorkomen.

Het ISC afdaalapparaat is een EN12841:2006 type C lijnaanpassingsafdaalapparaat. De voornaamste
functie van het afdaalapparaat is de voortgang langs de werklijn. Het afdaalapparaat moet in combinatie
met een type A back-up afdaalapparaat (bijv. ISC RED) op een tweede lijn (veiligheidslijn) worden
gebruikt. Het afdaalapparaat is niet geschikt voor gebruik in een EN363 valbeveiligingssysteem. Een
WHVI YRRU FHUIL FHULQJ LV XIWJHYRHUG LQ KHI 6$75% 7HFKQRIRIN &HQIHU 1% “H WHWI LV XLIJIHYRHUG
met behulp van een gewicht van 240kg met Mammut Performance Static 10,5mm en BEAL Industrie
11,5mm lijnen.

Het afdaalapparaat moet worden gebruikt in combinatie met een ankerpunt/-systeem dat voldoet aan
@ RI RYHUHHONRPVILJ PHIl $16, ] RI HHQ DQGHUH VSHFL,HN HUNHQGH LQWHUQDWLRQDIH QRUP RI LQ GH
EHGUMIVIDN  JHEUXINHIUINH SURFHGXUHV PHIl EHIUHNNLQJ WRW KHW VSHFLEHNH JHEUXIN Rl HHQ QLHI WHFKQLVFK
ankerpunt dat geschikt is voor de benodigde belasting.

Het anker moet zo worden geplaatst dat dit zich boven de gebruiker bevindt, dat het systeem vrij kan
bewegen en dat er zich niets in het pad van een eventuele val bevindt. Werk zoveel mogelijk recht onder
het ankerpunt om letsel als gevolg van een val met een zwaai (slingerbeweging) te voorkomen.

Speling in de ankerlijn tussen de gebruiker en het anker moet worden vermeden.

Norsk

Disse instruksjonene mé leses og forstas fullt ut, p& bakgrunn av de generiske instruksjonene

som foglger med.

[A] Merker.

1 - Produktnavn, merke DX'™

2 — Produsentens ID.

3 — Teknisk kontrollorgan som styrer produksjonen av personlig verneutstyr.

4 — Les og felg alltid instruksjonene som er levert av produsenten.

5 — Tauets storrelse og type: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11,1 — 12mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ " (12,5 — 13mm)

6 — Standarder

7 — Serienummer: YY — Ar, BBBBB — Produksjonsparti, XX — individuelt serienummer.

8 — reservedelskode

[B] Benevnelse av deler.

1 — bevegelig sideplate, 2 — kam, 3 — gverste spole, 4 — hendel, 5 — fast sideplate, 6 — trykknapp, 7 -
festepunkt, 8 — tommelgrep.

Hovedmaterialene: Aluminium, rustfritt stél.
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[C] Terminologi: A - Bremsespak, B - bremsesiden av tauet.

[D] Rengjering, inspeksjon og smgring av rapellbremser: Etter bruk, eller nar som helst at enheten
blir tilsglt, kan rengjering utferes ved & vaske enheten pa falgende mate:

Bruk varmt vann (<30 °C) og mild husholdningsrengjgringsmiddel, bruk en myk klut eller oppvaskbgrste
av nylon ved sterkt smuss, for & rengjere de synlige delene av enheten.

Ikke senk enheten helt i lgsningen.

6N\() HQKHIHQ JRGH L UHQW YDQQ RJ (D WjUNH QDWXUIL 6QX HQKHIHQ AHUH JDQJHU QnU GHQ WjUNHV IRU n VINUH
at alt vann renner ut.

Pafgr litt lett olje (dvs. bare 1 eller 2 draper), for eksempel 3-i-1-olje, pa falgende mate:

Trykknapp: Apne den bevegelige sideplaten, trykk trykk-knappen helt inn og ha litt olje p& kanten,
WUNNN RJ VILSS AHUH JDQJHU IRU n VINUH DIi trykk-knappen beveger seg smidig og ikke forhindres av
UHVNPDIHULDIH WjUN DY HYHQUXHX RYHUA{GLI ROIH PHG HQ ¢0H

Bevegelig sideramme: Péfgr en liten mengde olje under kanten av naglehodet, beveg rammen noen
JDQJHU IRU n IRUGHIH RIWHQ WiUN DY RYHUA{GLI RWH PHG HQ ¢0H

Hendel: Pafor litt olje til mellomrommet mellom bossen og hendelen, roter hendelen AHUH JDQJHU IRU
n IRUGHH ROIHQ 1/§UN DY RYHUAjGLI RUIH PHG HQ ¢H

Etter rengjgring, utfer en kontroll fer bruk som beskrevet i denne handboken.

Hvis enheten er sterkt tilsmusset, veer sveert oppmerksom pa bevegelsen i delene for & sikre at smuss og
fremmede gjenstander ikke er kommet inn i /har kompromittert mekanismen.

Hvis det er tvil om enhetens funksjon, ma den tas ut av drift og repareres av en autorisert person.

[E] Hendelposisjon: 1 - PARK, 2 - KLARGJORT, 3 - NEDSTIGNING, 4 - PANIKK, 5 - TILBAKESTILL

[F] Inspeksjon: 6IIHIQGNDIRUHQ HU HQ PHVWVIQJVILIN VRP VLIHU XQGHU RYHUADIHQ DY GHQ sverste spolen.
Sjekk at denne ikke er synlig fgr bruk. Hvis den er synlig, skal enheten tas ut av drift.

Kontroller for sprekker, rust, skarpe kanter og deformasjon.

Kontroller for Igse fester / komponenter.

Sjekk at kammen beveger seg fritt nar den star i PRIMED (primet) posisjon.

GIHNN Dl VIGHSIDWHQH HU ULNILJ L AXNI PHG KYHUDQGUH

Veer oppmerksom pé trykk-knappen for lasing av rammen for & sikre at den kobles helt inn i den
bevegelige sideplaten =X KjUHU HIf 3NILNN~ QnU UDPPHQ HU L UNILJ SRVLVIRQ

Sjekk at hendelen URIHUHU IULW RJ DI GHI K jUHV WUH 3NOLNN" XQGHU URNDVIRQ  6IIHNN DI LQWHUDNVIRQHQ PHIRP
kam og hendel er helt funksjonell. Gjor dette pa folgende mate:

1. Flytt hendelen til posisjonen PRIMED

2. Apne den bevegelige sideplaten for at kam skal bli synlig.

3. Tilfer trykk til kammen og oppretthold det i retning av ankeret

4. Trekk hendelen gjennom DESCENT til PANIC

Mens trinn 3 og 4 utferes, skal hendel- og kam-funksjonen utfgres samtidig. Nar hendelen nar PANIC,
mé& kammen klikke forover i retning av det tilfgrte trykket.

[G] Installasjon pa tau.

Koble Descender til seletayet med karabinkroken for & lase den.

ISC anbefaler en oval karabinkrok.

Sett hendelen i PRIMED posisjon for at kammen skal kunne bevege seg fritt.

Apne den bevegelige sideplaten

Sett inn tauet som vist

Lukk den bevegelige sideplaten

ADVARSEL: Den bevegelige sideplaten ma veere riktig innkoblet pa trykknappen som laser rammen
RJ NDUDELQNURNHQ Pn 1jUHV JNHQQRP IHVIHSXQNIWHW Sn EHJJH UDPPHU 6H ¢J - 9 U RSSPHUNVRP Sn
overskuelig misbruk!

[H] Driftskontroller. Gjennomfgr alle kontroller far bruk ved hjelp av et backup-sikkerhetssystem
(anbefales).

For bruk, sjekk alltid at tauet er riktig installert.

Sjekk at full rotasjon av hendelen ikke forhindres eller kompromitteres.

42

RP88X series: Issue A - Feb 2016



climb. work. rescue.

ADVARSEL: Ikke la noe forstyrre riktig bruk av rapellbremsen eller komponentene. Sjekk at hendelen p&
UDSHIEUHPVHQ RJ LQQIDQJIHQ W0 NRELQJIHQ LNNH NRPPHU L NRQIDNI PHG QRHQ JIHQVIDQGHU HIHU ADIHU VRP
kan forhindre funksjonen eller medfare krysslasting — se misbruk.

Med hendelen i posisjonen PRIMED:

a. Prpv & trekke rapellbremsen ned tauet - den skal ikke vandre ned tauet. Hvis det skjer, sjekk at tauet
er riktig installert, og at det ikke er tegn til slitasje.

b. Rapellbremsen skal likevel vandre oppover tauet.

Legg vekten din gradvis pa rapellbremsen. Hold den bremsende siden av tauet med den ene hdnden mens
du trekker langsomt i hendelen for at tauet skal gli gjennom rapellbremsen. Sjekk at bevegelsen kan
kontrolleres og er smidig. Hvis ikke dette virker, sjekk installasjonen av tauet.

Slipp hendelen og sjekk at rapellbremsen stopper. Slutt & bruke den hvis ikke den stopper.

[171 Horisontal bevegelse 7 til siden. I hellende eller horisontalt terreng, eller med lett last, aktiveres
PANIC-bremsen lett. For en jevn vandring, bruk tommelgrepet p& kammen. MERK: Vinkelen som enheten
holdes i, kan pavirke tauets hastighet gjennom enheten.

[J] overskuelig misbruk

[K] Nedstigning (arbeid). For & kontrollere rapellbremsen i nedstigning, brukes handen som ikke
bremser til & styre hendel-posisjonen, og hadnden som bremserbrukes pa bremsesiden av tauet, for & gi
HNWWUD VINNHUKHIF RJ ¢ QUXVWHULQJ DY KDVILIKHIVNRQIURN +YLV GX WUHNNHU KHQGHIHQ IRU 0DQJW YHG QHGVILIQLQJ
vil rapellbremsen koble inn PANIC-funksjonen slik at rapellbremsen stopper.

PANIC-funksjonen vil bli vanskeligere & koble inn den bremsende siden av tauet holdes fast med
bremsehénden. Det er normal atferd.

For & NULLSTILLE rapellbremsen, roter hendelen i samme retning (se Fig. D). Da kan nedstigningen
fortsette. Mens det ikke er noe krav, hvis det brukes en tilleggskarabinkrok til & legge til friksjon i
systemet, mé& du forsikre deg om at den er plassert borte fra hoved-festepunktet for rapellbremsen - Se
Fig. 1.

[L] Arbeidsposisjonering. Nar du har stoppet pa arbeidsposisjonen din, Ias rapelloremsen pa tauet
YHG n A\IlH KHQGHIHQ L PRIVDIi UHIQLQJ DY GHIl VRP EUXNHV 10 QHGWILIQLQJ 2386+ 72 3$5." 1nU GX QnU
3$5. SRVIVIRQ YL INNH KHQGHIHQ YDQGUH (HQJHU L GHQ UHIKQLQJIHQ GX VNDI KjUH Hii 3NONN"  )RU n IRUIVHIH
med nedstigningen etter at arbeidet er utfart, og mens du holder i bremsesiden av tauet, trekk i hendelen
til PRIMED-posisjon. Roter hendelen for & starte nedstigningen.

[M] Stigende: Med rapellbremsen i PRIMED posisjon, bruk hand-tauklemmen (RP220) til & hente inn
slakket nar du reiser deg. Serg for at det aldri er slakk mellom h&nd-tauklemmen og rapellbremsen.

= Det er viktig & forsta fult ut informasjonen som er gitt i meldingen om unntaksvise bruksomrader for
informasjonen som er gitt, brukes.

= Det krever oppleering & mestre/gjennomfgre disse teknikkene.

- Radfer deg med en profesjonell fgr du prever & utfgre disse teknikkene p& egen hand.

[N] Rigget for redning 7/ anker: Hendelen pa rapellbremsen méa veere i PARK-posisjon. Den ma backes
opp med en egnet knute (f.eks. bAtmannsknop) med egnet lengde slakk for & gi mulighet for glidning ved
overbelastning av systemet. Ved redning, fijern knuten og begynn & senke.

Minste ca.-slakkelaster (for & redusere stotkrefter):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

*tauets tilstand og/eller -sterrelse kan pavirke disse tallene.

+RIG GHQ EUHPVHQGH VLGHQ DY WDXHW ANIlf KHQGHIHQ Wil 35,0 (™ SRVIVIRQ URWHU KHQGHIHQ JUDGYLV IRU Dif WDXHI
skal kunne gli gjennom rapellbremsen. Du far hjelp til & styre ved & variere grepet pd den bremsende
siden av tauet. Slipp hendelen for & aktivere den selvbremsende funksjonen. N&r rapellbremsen er lett
lastet, hvis PANIC-funksjonen aktiveres for lett, bruk tommelgrepet p& kammen. Mens det ikke er noe
krav, hvis det brukes en tilleggskarabinkrok til & legge til friksjon i systemet, ma du forsikre deg om at
den er plassert borte fra hoved-festepunktet for rapellbremsen - Se Fig. 1.
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[O] Pick-off-redning: Rapellbremsen er merket for 240 kg, som gir mulighet for en rekke forskjellige
redningsscenarier. Ytterligere friksjon kan legges til om ngdvendig, men det er ikke alltid ngdvendig.

[P] Fremdriftsoppfanging/horisontale linjer/tyrolsk: Rapellboremsen kan brukes til & fange opp
fremdriften i et tau ved ankerpunktet pa en horisontal line. Med hendelen i PRIMED-posisjon, kan linen
strammes med strammetrinse og taugrep (RP209/RED) eller for h&nd, til gnsket stramming oppnés. Da
VNDI KHQGHIHQ ANIHY W0 3$5 . SRVIVIRQ “HQ Pn EDFNHV RSS PHG HQ HIQHH NQX#H | HNV EnliPDQQVNQRS

med egnet lengde slakk for & gi mulighet for glidning ved overbelastning av systemet. Ved redning, fiern
knuten og begynn & senke.

Minste ca.-slakkelaster (for & redusere stotkrefter):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

*tauets tilstand og/eller -starrelse kan pvirke disse tallene.

Ekstrem forsiktighet m& utvises ved arbeid med horisontale liner, da det fort kan skapes for
sterke krefter og overbelastning av tauet, ankrene og beslagene - spesialistoppleering og
-kunnskap kreves for & sikre at denne type system rigges og opereres trygt.

Nar utstyret skal tas ut av drift

= Hvis rapellbremsen er utsatt for en sterre belastning enn sakkebelastningen, som kan oppleves i en
dynamisk last-hendelse.

= Hvis messingslitasjeindikatoren i den gverste spolen er synlig

= Den bestar ikke inspeksjon

= Du kjenner ikke til brukshistorikken

= Hvis det er tvil om tilstanden eller paliteligheten

= Nar den foreldes pa grunn av endringer i standard, lovgivning, teknikk eller inkompatibiltet med annet
utstyr.

= Hvis taubanen over den bevegelige siderammen er slitt helt igjennom.

Serg for at utstyret destrueres for & forhindre videre bruk.

Lovgivning

ISC-rapellbremsen er en EN12841:2006 Type C taujusterings-rapellbrems. Rapellbremsens hovedfunksjon
er progresjon lands arbeidslinen. Rapellbremsen mé& brukes i sammenheng med en Type A backup-
rapellbrems (f.eks. 1SC RED) pa et sekundeert tau (sikkerhetstau). Rapellbremsen er ikke egnet til bruk
LHI (1 IDUVINULQIVVAVIHP - 6HUIIL VHULQIVIHVILQJ EOH XUl YHG 6$75% 7HFKQRIRJI\ &HQIUH 1% RJ
ble utfgrt med 240 kg masse med Mammut Performance Static 10,5 mm og BEAL Industrie 11,5 mm-tau.
Rapellbremsen ma brukes med et ankerfeste/system i samsvar med EN795 eller i henhold til ANSI 2359,
HIOHU DQQHQ VSHVLENN RJ DQHUNIHQN LQIHUQDVIRQD! VIDQGDUG HXHU EHVH SUDNVLV L LQGXVWULHQ NQNIHHI W0 GHIY
VSHVL¢NNH EUXNVRPUNGHIF HIOHU HF QRQ NRQVWUXHUW DQNHUSXQNI VRP #inlHU GH DNIIXHIH EHIDWQLQJHQH
Forankringen ma veere plassert over brukeren, slik at systemets frie bevegelse og fallinjen er uhindret.
Arbeid s& nzerme direkte under forankringspunktet som mulig, slik at du unngér skader fra svingfall
(pendeleffekt).

Unnga slakk ankerline mellom brukeren og ankeret.

Polski

7C LQVIUXNFIC ZUD] ] GRWIDUFJRQ\PL RIYIQ\PL LQVIUXNFIDPL QDIHT\ SUJHF]\IDG L Z SHiQL JURIXPLHi
[A] Oznaczenia
1 - Nazwa produktu, marka DXtm
2 — Nazwa producenta
+ -HGQRVIND QRINNRZDQD NRQUURIXIGFD SURGXNFIC GURGNYZ RFKURQ\ LQG\ZLGXDIQH!
+ =DZV]JH QDIHT\ ]DSR]QDIi VIC ] LQVIUXNFIi3 GRVIDUF]RQa SUJH] SURGXFHQID L SUJHWIUJHID JDZDUINFK Z
QUHI SRIHFHE
5 — Rozmiar i typ liny: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5-11,5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T 7/16” Armortech (11,1-12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ ¥2” (12,5-13 mm)
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6 — Normy
7 — Numer seryjny: YY — rok, BBBBB — partia produkcyjna, XX — indywidualny numer seryjny
+ NRG F]CGFL
[B] Nazewnictwo cziSci
+ UXFKRPD RNiDG]LQD =+ NUJ\NZND  #+ JyUQD URIND  + GTZLIQID  + QIHUXFKRPD RNiDG]LQD
6 — przycisk, 7 — punkt zaczepienia, 8 — uchwyt kciuka
*4yZQH PDIHUDA\ DIXPLQLXP WDl QLHUG]THZQD
[C] Terminologia: $ 5CND KDPXIaFD % KDPXIaF\ NRQUHF 1LQ\
[D] Czyszczenie, kontrolowanie i smarowanie przyrzNd-w zjazdowych 3R XT\FLX (XE ]DZV]H SR
JDEUXGIHQLX SUT\U]aGX PRTQD JR RFI\GFLi P\ligF JR Z QDVICSXIaF\ VSRVYE

= FLHSEHI ZRG]H IHPSHUDIXUD & 1 GRPRZ\P GURGNIHP GR P\FLD QDF]\E XP\ii GRVICSQH ] THZQa!l]
FICGFL SUI\UJaGX PLENNa VIPDINg (IXE Z SUJ\SDGNX VWQ\FK JDEUXGIHE Q\IRQRZa VIFIRIHFINa GR P\FLD
QDFI\E

11H JDQXU]DI SUJ\U]aGX Z ZRG]IH JH GURGNIHP P\ligF\P
“RNiDGQIH RSEXNDi SUJ\U]aG F]\Viig ZRGa L JRWDZLi GR VDPRF]J\QQHJR Z\VFKQICFID SRGF]DV VFKQLCFLD
NLINXNURIQLH RGZUDFDU SUT\UJaG DE\ QDJURPDG]RQD Z GURGNX SUJ\UJaGX ZRGD PRJD Z\Si\Qail
1DNDGD{ QIHZLHINIH LIRGFL QS ININR  OXE  NURSIH (HNNIHIR ROMIX QS RHIX Z  Z QDVHCSXlaF\ VSRVYE
Przycisk: 20ZRUJ\i ruchomN okjadzinii ZFLVQaii przycisk GR NREFD L QDiRT\U QIHZLHINg LIRG( RIHIX
QD NUDZCGT NLUNXNURIQIH JZRIQLi L ZFLVQal SUINFLVN DE\ URJSURZDG]LU ROHI L JDSHZQL SENQQ\ UXFK
przycisku XSHZQLDIaF VIC TH SUJ\FLVN QLH IHVIl EIRNRZDQ\ TDGQ\PL JDQIHF]\V]F]HQLDPL Z\IUJHi QDGPLDU
RIHIX V] PDINg
Ruchoma okjadzina: 1DiRT\U QIHZIHINa WRG( RIHIX SRG NUDZCGT JiyZNL QUIX SRUXV]DU RNiDG]LQa NUND
UDI\ Z RELH VIURQ\ DE\ UR]JSURZDG]Lii RIHI Z\IUTHi QDGPLDU RIHIX V] PDINg
DF¥wignia: 1DiRT\i QIHZLHINg LIRGU RIHIX Z SUTHUZC PLCG]\ SLDViig D dFwigniN REUyFLi dFwignifi kilka
UDI\ DE\ UR]JSURZDG]Li RIHI Z\WUJHG QDGPLDU RIHIX V]PDINg
3R F]\V]F]HQLX SUJHSURZDG]Li NRQIURIC SUJ\U]aGX DN SUJHG IHIR XT\FLHP DN DN IR RSLVDQR Z W\P
SRGUCFQINX
-HG)L SUT\U]aG X0HJé VIIQHPX JDEUXGIHQLX QDIHT\ JZUyFLi VIF]HJy0Qa XZDJC QD UXFK FJCGFL DEN XSHZQLU
VIC TH 1DQIHFT\V]F]HQLD L FLDiD REFH QLH GRVIDA\ VLC GR GURGND ~ QIH RJUDQLF]Dlig G]LD{DQLD PHFKDQL]PX
= SUJ\SDGNX IDNLFKNRIZLHN ZaliSILZRGFL GRINF]aF\FK SUDZLGiRZRGFL G]LDiDQLD SUT\U]JaGX QDIHT\ JR Z\FRIDi
1 HNVSIRDHDFIL L J0HFLG NHIR SUJHJ08G RVRELH R RGSRZLHGQLFK NRP SHIHQFIDFK
[E] Pozycja d¥wigni: =$75=<0%$1, ( *272:-280 =-$=" 3%1,.$ 5(6(7
[F] Kontrola zVNDTQIN ]XT\FID R PRVICTQD V]SUND XPLHV]JF]JRQD SRG SRZIHUIFKQlg gornej rolki.
3UTHG XT\FIHP SUT\U]aGX QDIHT\ VSUDZG]Li FI\ HIl QIH ZLGDu -HGL lla ZLGDi SUT\U]aG QDIHT\ Z\FRIDi ]
XT\INRZDQLD
_RQIURIRZDIi SUT\U]aG SRG NallHP SCNQLCH NRURTIL RVIUNFK NUDZCG]L L RGNVIUDSFHE
-RQIURIRZDIi SUJ\U1aG SRG NaliHP IXTQ\FK HHPHQIYZ taF]aF\FK F]CGFL
6SUDZG]LiI F]\ krzywka SRUXV]D VIC VZRERGQIH Z SRI\FIL 35,0("
6SUDZG]Li F1\ RNiDG]LQ\ XNiDGDIig VLC SUDZLGIRZR Z]JICGHP VIHELH
=ZUDFDii XZDJC QD SRIHQFIDIQH JDEIRNRZDQIH VIC przycisku Z UDPFH SUJ\UJaGX DE\ E\ii SHZQ\P IHJR
FDiNRZUHJIR JDFJHSLHQLD R ruchomN okgadzinfi 3U]\ SUDZLGIRZ\P JiaF]HQLX UDPNL URJOHJID VLC VA\V]DIQH
NOLNQLCFLH
6SUDZG]Li F]\ d¥wignia REUDFD VIC VZRERGQIH L FI\ Z WUDNFLH SHiQHJR REURIX VA\FKDU U]\ NUNQLCFLD
6SUDZG]Li F]\ krzywka i dfwignia ZVSyiSUDFXlig SUDZLGIRZR Z SHiQ\P JDNUHVLH UXFKX = INP FHIX
3UJHVXQal dFwignif do pozycji PRIMED.
2WiZRUI\i ruchomN okjadzini DE\ RGVARQLI krzywkii.
1DFLVQai krzywkii L XIUJ\PDi QDFLVN Z NIHUXQNX SXQNIX VIDQRZLVNRZHIR
3RFlJQaii dFwignif SUJHVXZDIaF lia SUTH] SRI\FIC = (6&(1 ™ GR SRI\FIL 3$1,&
3RGF]DV Z\NRQ\ZDQID NURNyZ L  dFwignia i krzywka SRZLQQ\ SRUXV]Di VIC UDJHP -LHG\ d¥wignia
przechodzi do pozycji PANIC, krzywka PXVL Z\VNDNLZDii GR SUJRGX Z NLHUXQNX SUJ\N:DGDQHJR QDFLVNX
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[G] Zakjadanie na lini

3UI\Slai SUJ\U]aG JIDJGRZ\ GR XSUJCT\ NDUDELQNIHP ] EIRNDGa

,6& JDIHFD XT\ZDii NDUDELQND RZDIQHJR

8VIDZLi dFwignif Z SRI\FIL 35,0~ L SR]ZRili E\ krzywka SRUXV]D:D VIC VZRERGQIH
2WiZRUJ\i ruchomN okjadzini.

84RT\i (LQC Z SRND]DQ\ VSRVYE

=DPNQaii ruchomN okgadzinfi.

OSTRZE#£ENIE: Ruchoma okjadzina PXVL E\U SUDZIGiRZR ]DEIRNRZDQD przyciskiem, a karabinek
PXVL SUJHFKRG]LI SUJH] punkt zaczepowy QD REX UDPNDFK  3DIU] U\V -  1DIHT\ ]ZUDFDi XZDJC QD
PRIILZH GR SUJHZLGIHQLD XT\FLH SUI\U]aGX Z QIHSUDZLGiRZ\ VSRVYE

[H] Kontrola dziajania

= VI\VINLH NRQIURH SUTHG XT\FLHP QDIHT\ SUJHSURZDG]Dui SUT\ XT\FLX JDSDVRZHJIR VAVIHP X DVHNXUDF\IQHJIR
(zalecane).

3UJHG NDTG\P XT\FIHP VSUDZG]Li SUDZLGRZH JDiRTHQLH 0LQ\

8SHZQLI VIC TH SHiQ\ REUyN dFwigni QUH IHVIl ERNRZDQ\ DQL XIUXGQLDQ\ Z TDGQ\P PLHIVFX

OSTRZEENIE: 1lH GRSXV]F]Di GR ZSA\ZX IDNLFKNRIZIHN FI\QQINyZ QD SUDZLGiRZH G]LDiDQH SUT\U]aGX
JUDIGRZHJIR (XE QD IHIR HHPHQIN 8SHZQLi L& TH dFwignia SUJ\U]aGX JDJGRZHJIR L JDPHN 4aF]QIND QIH
ZFKRG]a Z NRQIDNII ] TDGQ\PL SUJHGPIRIDPL DQL SRZIHUJFKQIDPL NilyUH PRJI:EN XIUXGQLDi LFK G]LDiDQIH
OXE SRZRGRZDU REFLaTHQIH SRSUJHFIQH + SDIU] QIHSUDZLGERZH XTN\FLH

Gdy dfwignia znajduje sifi w pozycji PRIMED:

D 6SUyERZDii SRFL3JQaii SUT\U]aG JUDJGRZ\ Z Gyé (LQ\ + QIH SRZIQIHQ JVXZDii VIC SR IIQIH -HGIL VIC TVXZD
VSUDZG]Li F]\ 0LQD JRVIDID JDiRTRQD SUDZIGiRZR L FI\ SUT\U]1aG QIH Z\ND]XIH R]JQDN JXT\FLD

E 3UJ\U]aG JIDJGRZ\ SRZIQIHQ PyF SUJHVXZDii VIC Z JyUC 1LQ\

6IRSQIRZR REFLaTDi SUJ\U]aG JUDIGRZ\ ZiDVQ\P FICTDUHP L IHGQa UCNg WI\PDIaF hamujNcy koniec
liny SRZRIL SRFlaJQaii dFwignifi DE\ XPRTILZLi (QIH SUJHVXQIEFIH VIC SUH] SUT\U]aG JWDJGRZ\ 5XFK
PXVL E\ii SUJH] FD&\ F1DV NRQIURIRZDQ\ L SAQQ\ -HGIL SUT\U]4G QIH G]LDiD VSUDZG]Lii XARTHQLH 0LQ\
=ZRIQLi dFwignifi L VSUDZG]Li FI\ SUT\U]aG THDJGRZ\ VIC TDIWT\PXIH -HGIL VLC QIH JDIWT\PXIH ]DSUTHVID
XT\ZDQLD GDQHJR SUT\U]aGX JUD]GRZHIR

[1]1 Ruch poziomy / trawersowanie = WHUHQLH SRFK\&\P (XE ELHIQaF\P SR]LRPR 0XE SUI\ QIHZLHINLFK
REFLaTHQLDFK KDPX(HF 3$1,& iDIIZR VIC DNINZXIH $E\ JDSHZQLG Si\QQH SUJHPLHV]F]DQLH VIC QDIHT\ XT\U
uchwytu kciuka na krzywce 8:$*$ Nall iUJ\PDQLD XU]aG]HQLD PRTH ZSi\ZDii QD VI\ENRG( SUJHELHIX
0LQ\ SUJH] XU]aG]HQH

[J] przewidywanej nadulUycia

[K] zjeUdUanie (praca) = UDPDFK NRQIURIRZDQLD SUJ\U]aGX SRGF]DV JWHTGTDQID UCND QIHKDPXIaFD
NRQIURIXUH SRT\FIC dFwigni, a ritka hamujNca trzyma hamujNcy koniec liny DE\ JDSHZQLi GRGDINRZH
EH]SLHF]HEV\'IZR L XPRTILZLi GRVWRVRZDQIH SUCGNRGFL JUHTGTDQID = SUJ\SDGNX SRFLgJQLCFID d¥wigni
1D GDIHNR SRGF]DV JWHTGTIDQID Z SUI\U]aG]H ZiaF]D VIC IXQNFID DXWRPDINF]QHIJR KDPXIFD 3$1,&
SRZRGXIgF IHIR TDI\PDQLH

IXQNFIC DXIRPDINFIQHIR KDPXIFD 3$1,& WXGQLHI DNINZRZDii IHGL hamujNcy koniec liny jest pewnie
trzymany ritkN hamujNcN, co jest normalnym zachowaniem.

$E\ JUHVHIRZDi SUT\U]aG JIDJGRZ\ SR DNINZRZDQLX DXIRPDINFJQHIR KDPXIFD d¥wignifi QDIHT\ REUyFLi
GDIHI Z WP VDP\P NLHUXQNX SDWU] U\V = 3R]ZRL WR NRQINQXRZDii JUHTGTDQIH &KRFLDT QLH WHVI IR
Z\PDJIDQH IR HGIL Z FHIX JZLCNVIHQLD IDUFLD XT\ZDQ\ JHVIi GUXJL NDUDELQHN PXVL RQ JQDIGRZDi VIC ] GDID
od punktu zaczepu JiyZQHJIR SUT\U]GX JIDJGRZHIR + SDIU] U\V ,

[L] Ustawianie sifi w pozycji roboczej 3R JDIJ\PDQLX VIC Z SRT\FIL URERF]HI SUT\U]aG JUDJGRZ\ QDIHT\
JDEIRNRZDi QD 0QIH SUJHVXZDligF GTZLIQLC Z SRiRTHQIH SUJHFLZQH GR SRiRTHQLD JUHTGTDQID + 386+ 72
3%5. 3R RVLQJQLCFLX SRI\FIL 3$5 . GTZLIQD QH ECG]LH GDiD VLC GDIHIl SUTHVXQaii Z WP NLHUXQNX  VA\V]DIQH
SRZIQQR E\{i NINQLCFLH ~ $E\ NRQINQXRZDU JUHTGTDQLH SR ]DNREF]HQLX SUDF\ QDIHIN + W]\PDligF KDPXliaF\
NRQLHF 0LQ\ + SRFLaJQall GTZLIQLC GR SR]\FIL 35,0~ L URISRF]au JUHTGIDQH GDIHII REUDFDIaF XFKZ\il

[M] Podchodzenie po linie .IHG\ GTZLIQID SUJ\U]aGX JUDJGRZHJIR JQDIGXIH VIC SRI\FIL 35,0("
XT\ZDligF SUT\U]aGX GR SRGFKRG]HQLD 53 QDIHT\ Z\ELHUDIi 0XTQa 0QC  SRGQRV]aF VLG 1LIG\ QLH QDIHT\
GRSXGFLI GR SRZVIDZDQLD 0X]X PLEG]\ UCF]Q\P SUJ\U]aGHP GR SRGFKRG]HQLD D SUI\U]aGHP JID]JGRZ\P
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o ) - 3 o o

3UTHG Z\NRUJ\VIDQIHP LQIRUPDFIL SRGDQ\FK Z FICGFL R JDVIRVRZDQIDFK Z\IINRZ\FK VSHFIDUVINFIQ\FK
QDIHTN iH GRNDGQUH L Z SHiQL JURTXPLHi

BHUIHNF\IQH RSDQRZDQUH Z\NRQ\ZDQIH RSLVDQ\FK PDQHZUyZ Z\PDJD IHQLQIX

3UJHG SUJ\WIaSIHQHP GR VDPRGIHIQHIR Z\NRQ\ZDQID INFK HHFKQIN QDIHT\ GID EH]SHFIHEWIZD
VNRQVXIIRZDi VIC ] SURIHVIRQDIViG

[N] Przygotowanie ratownicze / punkt stanowiskowy D¥wignia SUJ\U]aGX JIDJGRZHJIR PXWL
E\il XVIDZIRQD Z SR]\FIL 3$5. 3U]\UJaG QDIHT\ JDEH]SIHF]\i RGSRZIHGQLP ZCJHP QS ADIRZ\P
1 RGSRZIHGQLP (XJHP DE\ XPRTLZLi SRGI]J Z SUI\SDGNX SUJHFLGTHQLD XNiDGX = SUJ\SDGNX DNFiL
UDIRZQLFTHI QDIHTN UR]ZLa]Dii ZC]H: L URTSRF]ai RSXVIF1DQIH

OLQLPDIQH GUHGQIH REFLATHQLD GLLJIRZH  Z FHIX TPQUHIVIHQLD Vii XGHUJHQLD
D4 — 5 kN*

D5 — 9 kN*

VIDQ L IXE UR]PLDU (lQ\ PRJa ZS\ZDii QD iH ZDUIRGFL

TI\PDIaF hamujNcy koniec liny SUJHVXQaii dfwignifi Z SRiRTHQIH 35,0~ L VIRSQIRZR REUDFDIi
dFfwignif DE\ 0LQD SUJHVXZD:D VLC SUTH] SUT\U]aG JUDJGRZ\ GIRSIHE NRQIURIL PRTQD UHIX0RZDU UyTQLFXlaF
chwyt hamujNcego koEca liny $E\ DNINZRZDii IXQNFIC VDPRFJ\QQHJIR KDPRZDQLD SXGFLi dFwignifi.
-HGIL IXQNFID DXIRPDINFIQHIJR KDPRZDQID 3%$1,& DNINZXIH VIC JENW &DIZR SUI\ PDi\P REFLaTHQLX
SUT\U]aGX JUIDJGRZHJIR QDIHT\ XT\ii uchwytu kciuka na krzywce &KRFLDT QLH IHVIl IR Z\PDJDQH IR IHGIL
Z FHIX ]ZLENVIHQLD WDUFLD XT\ZDQ\ JHV GUXJL NDUDELQHN PXVL RQ JQDIGRZDIi VLC ] GDID RG SXQNIIX JDF]HSX
JiyZQHJIR SUT\U1aGX JUDJGRZHJR + SDIU] U\V ,

[O] Ratownictwo 3U]\U]aG JID]JGRZ\ PD XGT1ZLJ QRPIQDIQ\ GR NJ FR SR]ZDID QD SURZDGIHQUH
VJHUHJX UyTQ\FK DNFIL UDIRZQLFJ\FK -HGIL IR SRIWJHEQH PRTQD ZSURZDG]Li GRGDWNRZH WDUFLH DIH QH
zawsze jest to konieczne.

[P] Blokowanie przelotu liny / liny poziome / tyrolka 3U]\U]aGX JUDJGRZHJIR PRTQD XT\ZDii GR
blokowania przelotu liny przy punkcie stanowiskowym liny poziomej. Kiedy d¥fwignia JQDIGXIH VIC Z
SRI\FIL 35,0(" (IQC PRIQD QDFL3JDii XT\ZDiaF EIRFIND QDFlaJDiaFHJR L SUJ\U]aGX JDFIVNRZHJIR 53

5(" (OXE UCF]QIH GR RVIgJQICFID Z\PDJDQHJR QDFlaJX + ZIHG\ dFwignifi QDIHT\ SUJHVXQaii GR SRI\FIL
3$5. 3UJ\U]aG QDIHT\ JDEH]SIHFI\i RGSRZIHGQLP ZCJiHP QS ADJRZ\P ] RGSRZIHGQLP (XJHP DE\
XPRTIZLi SRGI]I Z SUJ\SDGNX SUJHFLaTHQLD XNiDGX = SUJ\SDGNX DNFIL UDIRZQLFJHI QDIHT\ UR]ZLa]Di
ZC]Ha L UR]SRF]aii RSXVIF]DQH

OLQLPDIQH GUHGQIH REFLATHQLD G1LJIRZH  Z FHIX TPQUHIVIHQLD Vii XGHUJHQLD
D4 — 5 kN*

D5 — 9 kN*

VIDQ L IXE UR]PLDU 0lQ\ PRJ3 ZSNZDii QD iH ZDUIRGFL

Nalely zachowal wyjNtkowN ostroUnoST podczas korzystania z lin poziomych, poniewal mogN
wtedy wystiipowal zbyt dule sijy i moUe dojST do przeciNUenia liny, punkt-w stanowiskowych
i sprziitu T do zapewnienia bezpiecznego zajoUenia i ulywania takiego systemu niezbiidne jest
specjalistyczne przeszkolenie i wiedza.

_LHG\ Z\FRID{i SUT\U]aG ] HNVSIRDIDEIL

_IHG\ SUI\U]JaG JWDJGRZ\ JRVIDQIH SRGGDQ\ REFLGTHQX ZICNVIHPX QUT REFLGTHQIH GUJJRZH QS Z
SUI\SDGNX V\IXDFIL REFLGTHQLD G\QDPLFIQHJIR

-LHG\ PRVICTQ\ ZVNDTQIN JXT\FLD Z JyUQHI URIFH IHVI ZIGRFIQ\

-HGIL Z\NDTH IR SUJHSURZDG]DQD NRQIURID

3HiQD KLVIRULD XT\FLD SUT\UJaGX QUH WHVIl 1QDQD

JVIQLHIig, IDNIHNRIZLHN ZaliSUZREFL GRINF]aFH VIDQX 0XE QIH]DZRGQRGFL SUT\UIaGX

LLHG\ SUT\UJ4G VIDQIH VLG SUTHVIDUIDA\ Z Z\QINX JPIDQ\ QRUP SUJHSWVyZ SUDZQ\FK IHFKQINL IXE Z
SUI\SDGNX QIH]JIRGQRGFL ] LQQ\P VSUICIHP
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_LHG\ GFLHTND 0LQ\ QD UXFKRPHI RNADG]LQH XIHIQH SUTHWDUFLX

Nalely zadbal o to, aby przyrzNd wycofany z eksploatacji zostaj zniszczony, aby zapobiec jego
dalszemu ulywaniu.

Przepisy prawne

3U1\U]aG JID]GRZ\ ,6& WR SUI\U]aG JUDIGRZ\ ] UHIXIDFig 0.Q\ INSX & ZHGiXJ QRUP\ (1

*iyZQa IXQNFlla SUJ\U]aGX JUDJGRZHJIR IHVI SRUXVIDQIH VIC Z]GiXT 0LQ\ URERFIHI 3U]\U]aGX JNDJGRZHJIR
QDIHT\ XT\ZDii Z SRéaFHQLX ] DVHNXUDF\IQ\P SUJ\U]aGHP JIDJGRZ\P INSX $ QS ,6& 5(* QD GUXJLHI
(LQIH (LQD DVHNXUDF\IQD  3UT\U]aG JUDJGRZ\ QIH QDGDIH VLE GR XT\ZDQLD Z VAVIHPLH JDEH]SLHF]DQLD SUJHG

XSDGNIHP ZJ QRUP\ (1 THVI FHUNGNDF\IQH SUTHSURZDGIRQR Z RGURGNX 6$75% 7HFKQRIRIN &HQIUH
1% 1 XT\FIHP REFLaTHQLD NJ RUD] (lQ ODPPXIi 3HUIRUPDQFH 6IIDIILF PP L %($/ ,QGXVIUH
11,5 mm.

3U1\UJaGX JUDJGRZHJIR QDIHT\ XT\ZDii ] SXQNIHP VAVIHPHP VIDQRZINRZ\P JJRGQ\P ] QRUPa (1

XE $16, ] IXE 1QQa X]QDQa QRUPa PLCG]\QDURGRZa (XE EUDQTRZa QDIHSV]a SUDNINNa GRINF]aFa
GDQHJIR XT\FID OXE ] SXQNIHP VIDQRZLVNRZ\P QIHSURIHNIRZDQ\P IDNR IDN. JGRIQ\P GR XIUJ\PDQ.D
RGSRZIHGQUHIR REFLGTHQLD

Portugués

Estas instrucdes, tal como as instrugdes genéricas fornecidas, devem ser lidas e compreendidas
na sua totalidade.
[A] Marcacdes.
1 — Nome do produto, marca DX'™
+ ,GHQIL¢,FDomR GR IDEULFDQWH
+ (QULGDGH QRIILEFDGD TXH FRQIURID R IDEULFR GH (3,
+ /HD H FXPSUD VHPSUH DV LQVIIUX0}HV IRUQHFLGDV SHIR IDEULFDQIWH

5 — Tipo e tamanho da corda: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5 mm)
53 [[ " < +1)3$37 “ SUPRUIHFK + PP
53 [[ " +£1)3$3% o~ + PP

6 — Normas

+ 1~PHUR GH VpUIH <<+ $QR %%%%% + /RIH GH SURGXomR ; ; * Q~PHUR GH VpULH LQGLYLGXD)
8 — Part
[B] Nomenclatura das pecas.
+ SIDFD (DWHUD) PyYH)  + H[FrQWLFR  + ERELQD VXSHULRU  + DIDYDQFD =+ SODFD (DWHUDI ¢, [D =+ ERWmR
+ SRQIR GH ¢ [DomR + ERIMR GR SRIHJDU
ODWHULDLV SULQFLSDLV $0XPtQLR DoR LQR[LGiYH)
[C] Terminologia: $ OmR GR WDYMR % (DGR GH WDYDJHP GD FRUGD
[D] Limpeza, inspec-«o e lubriyca-«o dos dispositivos de descida: $SyV D XilllJDomR RX HP
TXDITXHU PRPHQIR HP TXH R GLVSRVLILYR ¢TXH VXIR D 0LPSH]D SRGH VHU UHDIL]DGD 0DYDQGR R GLVSRVLILYR
da seguinte forma:
8ILLIDQGR 1JXD TXHQWH D PHQRV GH & H XP GHIHUJHQIH GRPpVILFR VXDYH XVH XP SDQR PDFLR RX XPD
escova de lavagem de nylon para sujidade acentuada, para limpar as partes expostas do dispositivo.
AmR PHUJXIKH FRPSIHIDPHQIH R GLVSRVLIILYR HP GHIHUJHQWH #JXD
Lave completamente o dispositivo em &gua limpa e deixe-o secar naturalmente, rodando o dispositivo
varias vezes durante a secagem, de modo a garantir que a dgua presa seca.
$SITXH XPD SHTXHQD TXDQILGDGH VIR p DSHQDV ~RX  JRIDV GH ylHR VXDYH FRPR ylHR HP GD
seguinte forma:
Botéo: Abra a placa lateral mével, prima completamente o boté&o e aplique uma pequena quantidade
GH ytHR QD H[WWHPLGDGH SUHPLQGR H 0LEHUNDQGR YiUDV YH]HV GH PRGR D JDUDQILU TXH R bot&o se desloca
VXDYHPHQIWH H TXH QmR p REVIUXtGR SRU VXILGDGH H (LPSH TXDITXHU H[FHVVR GH ytHR FRP XP SDQR
Estrutura lateral mével: $SITXH XPD SHTXHQD TXDQILGDGH GH ytHR VRE D H[WHPLGDGH GD FDEHoD GR
UHELWH RSHUH D HVWUXIIXUD DIJXPDV YH]HV SDUD GLVWULEXLU R y0HR H LPSH TXDITXHU H[FHVVR GH y(HR FRP XP
pano.
Alavanca: $SITXH XPD SHTXHQD TXDQIGDGH GH ytHR QD IRIJD HQWH R UHVWDOIR H D alavanca, rode a
alavanca YiUDV YH]HV SDUD GLVIULEXW R y0HR H 0LPSH TXDITXHU H[FHVVR GH y(HR FRP XP SDQR
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$SyV D ILPSH]D HIHFIXH XPD YHUL;FDomR DQWHV GH XiLL]DU FRQIRUPH GHVFULIR QHVWH PDQXDO
&DVR R GLVSRVLUILYR WHQKD HVIDGR H[WHPDPHQIH VXIR SUHVWH DWHQomR DR PRYLPHQIR GDV SHoDV GH PRGR D
JDUDQILU TXH D VXILGDGH H RV RENIHFIRV HWUDQKRY QmR HQWUDUDP FRIRFDUDP R PHFDQLVPR HP UVFR
(P FDVR GH G~YLGD DFHUFD GR IXQFIRQDPHQIR GD XQLGDGH HVWD GHYH VHU UHWUDGD GH VHUYLoR H VXIHLID D
PDQXIIHQomR SRU XPD SHVRD FRP SHIHQIH
[E] Posicéo da alavanca: 1 - TRAVADA, 2 - ACCIONADA, 3 - DESCIDA, 4 - PANICO, 5 -REPOSICAO.
[F] Inspeccéo: 2 IQGLFDGRU GH GHVJIDVWH p XP SLQR GH EURQ]H VLIXDGR DEDL[R GD VXSHUItFIH GD bobina
superior $QWHV GD XiLL]JDomR FHUILE TXH VH GH TXH HVIH LQGLFDGRU QmR HWWi YLVtYH) &DVR HVWHID YLVtYHI R
GLVSRVLILYR GHYH VHU UHWLUDGR GH XilloLJDomR
OHULE TXH VH H[VIHP ¢VWXUDV  FRUURVMR H[WUHPLGDGHV D¢,DGDV H GHIRUPDo}HV
OHULE TXH VH H[LVIHP ¢ [DGRUHV FRP'SRQHQIHV VRIIRV
&HUILE TXH VH GH TXH R excéntrico VH GHVIRFD (LYUHPHQIH TXDQGR VH HQFRQIUD QD SRVLomR $&&,21$"$
&HUILE TXH VH GH TXH DV SIDFDV (DWHUDLV HWimR GHYLGDPHQIH DILQKDGDV
3UHVIH DIHQomR DR bot&o GH EIRTXHIR GD HVIUXIXUD GH PRGR D JDUDQIU TXH HWWH ¢FD FRPSIHIDPHQWH
encaixado na placa lateral mével 4XDQGR D HVIIUXXUD HQFDL[DU FRUUHFIDPHQIH VHUi DXGtYH) XP 3FILTXH”
&HUILTXH VH GH TXH D DIDYDQFD URGD (LYUHPHQWH H GH TXH VmR DXGtYHLV ~ 3FILTXHV" GXUDQIH D URWDomR
9HUL, TXH VH D LQWHUDFomR GR excéntrico e da alavanca esta completamente funcional. Para o fazer:
1. Desloque a alavanca SDUD D SRVIomR $&&,21$"$
2. Abra a placa lateral movel para expor o excéntrico

$SITXH H PDQIHQKD SUHVVmMR QR excéntrico QD GLUHFomR GD DQFRUDJHP
4. Empurre a alavanca Dilp j SRVIomR GH " (6&,"$ H GH 3£1,&2
= XUDQUH D UHDIL]JDomR GRV SDWRV H R IXQFIRQDPHQIR GD alavanca e do excéntrico deve ocorrer em
VLPXMkQHR 4XDQGR D alavanca DILQJH D SRVlomR GH 3£1,&2 R excéntrico GHYH 3VDWDU™ SDUD D IUHQWH
QD GLUHFomR GD SUHVVmR H[HUFLGD

[G] Instalacéo da corda.

/IIXH R GLVSRVUILYR GH GHVFLGD j VXD FDEIDJHP XIiliLJDQGR XP PRVTXHImMR GH EIRTXHIR

$ ,6& UHFRPHQGD XP PRVTXHImMR RYDI

&RIRTXH D DIDYDQFD QD SRVLomR $&&,21%$~$ GH PRGR D SHUPLILU TXH R H[FrQWLFR VH GHVORTXH 0LYUHPHQIH
S$EUD D SIDFD (DWHUD! PyYH)

Insira a corda, conforme indicado

JHFKH D SIDFD (DWHUDI PyYH)

AVISO: A placa lateral mével tem de ser devidamente encaixada no bot&o de bloqueio da estrutura
H R PRVTXHImR WHP GH VHU LQWDIDGR DIUDYpV GR ponto de yxa-«o de ambas as estruturas. (Ver Fig. J).
7HQKD HP FRQID XiLlL]Do}HV LQFRUUHFIDV SUHYLVEYHLV

[H] Veriyca-»es operacionais. SHDILJH WRGDV DV YHULFDo}HV DQIHULRUHV j XillL]JDomR FRP XP VIVIHPD GH
VHJIXUDQoD GH UHVHUYD UHFRPHQGDGR

$QWHV GH FDGD XiLLJDomR  YHULE TXH VH D FRUGD HWi LQWDIDGD FRUUHFIDPHQIH

&HUILL TXH VH GH TXH D URWDomR FRPSIHID GD DIDYDQFD QmR p LPSHGLGD RX FRPSURPHILGD

AVISO: 1mR SHUPLID TXH QDGD LQWHUEUD FRP R IXQFLRQDPHQIR FRUUHFWR GR GLVSRVLILYR GH GHVFLGD RX
UHVSHFILYRV FRPSRQHQIHV &HUIILE TXH VH GH TXH D alavanca GR PRVTXHIMR H D #§UHD GH DEHUIXUD GR FRQHFIRU
QMR HQWDP HP FRQIDFIR FRP TXDLVTXHU REIHFIRV RX VXSHUItFLHV TXH SRVVDP LPSHGLU R VHX IXQFIRQDPHQIR
RX IDJHU FRP TXH D FDUJD VHID VXSRUIDGD SHID §UHD GH DEHUNXUD #+ YHU XWL0L]Do}HV LQFRUUHFIDV

Com a alavanca na posig&o ACCIONADA:

D ([SHULPHQIWH HPSXUUDU R GLVSRVLILYR GH GHVFLGD SHID FRUGD + GHYHU# HWWDU ¢ [R H QmR GHVFHU SHID FRUGD

&DVR GHVoD FHUILE TXH VH GH TXH D FRUGD HVWi LQWIDIDGD FRUUHFIDPHQIH H GH TXH QmR H[LVIHP VIQDLV GH

desgaste.

b. Ainda assim, o dispositivo de descida deve subir pela corda.

Coloque gradualmente o seu peso no dispositivo de descida e, segurando o lado de travagem da corda

FRP XPD PmR HPSXUUH (HQIDPHQIH D alavanca, de modo a permitir que a corda deslize pelo dispositivo

GH GHVFLGD &HUIILE TXH VH GH TXH FRQVHJIXH FRQUURIDU R PRYLPHQIR H GH TXH HWH p VXDYH &DVR VIR QmR
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IXQFIRQH YHULE TXH D LQVWDIDomR GD FRUGD

Liberte a alavanca H YHUL, TXH VH R GLVSRVLILYR GH GHVFLGD SiUD &DVR QmR SDUH QmR FRQILQXH D XHiliL]JDU R
dispositivo de descida.

[11 Movimento horizontal /transversal. 2 WDYmR GH 34£1,&2 p IDFUPHQIH DFILYDGR HP WHUUHQRV
inclinados ou horizontais ou com cargas leves. Para se deslocar suavemente, utilize o botdo do polegar
no excéntrico 127% R KQJXIR D TXH VH VHIXUD R GLVSRVUILYR SRGH DIHFIDU D YHIRFLGDGH GD FRUGD DR
longo do dispositivo.

[J] uso indevido previs?vel

[K] Descida (trabalho). 3DUD FRQWURIDU R GLVSRVUILYR GH GHVFLGD GXUDQWH D GHVFIGD XWlOLJH D PmR TXH
QmR HVIli QR WUDYmR SDUD FRQIURIDU D SRVlomR GD alavanca e a méo do travdo no lado de travagem
da corda GH PRGR D REWHU XPD PDLRU VHIXUDQoD H XP DIXV#H SUHFLVR GR FRQIURIR GD YHIRFIGDGH 6H
empurrar a alavanca HP GHPDVID GXUDQWH D GHVFLGD R GLVSRVLILYR GH GHVFLGD Ui DFILYDU D IXQomR GH
PANICO, fazendo com que o dispositivo de descida pare.

$ IXQomR GH 3£1,&2 VHUi PDLV GLItF0 GH DFILYDU VH R lado de travagem da corda for segurado
¢UPHPHQIH FRP D mé&o do travdo R TXH p R FRPSRUIDPHQIR QRUPDI

Para fazer a REPOSIGAO do dispositivo de descida, rode a alavanca QD PHVPD GLUHFomR D SDUILU GD
SRVIomR GH 3£1,&2 YHU)LI = VIR Wi SHUPLIW 0KH FRQILQXDU D GHVFLGD $SHVDU GH QmR VHU XP UHTXLVLIR
VH IRU XILL]IDGR XP VHIXQGR PRVTXHImMR SDUD DGLFLRQDU IULFomR DR VIVIHPD GHYH FHUIL,FDU VH GH TXH HVWH
se encontra afastado do ponto de yxa-«o do dispositivo de descida principal — ver Fig. I.

[L] Posicionamento de trabalho. "HSRLV GH SDUDU QD SRVlomR GH WUDEDIKR EIRTXHIH R GLVSRVLILYR GH
descida na corda deslocando a alavanca QD GLUHFomR RSRVIID j Xil0LJDGD SDUD D GHVFLGD + 335(0,5 3$5%
75%$9%5" $VVLP TXH DILQJILU D SRVLomR GH 75$9%* (0O D alavanca QmR Wi FRQILQXDU D GHVIRFDU VH QHWD
GLUHFomR  GHYHU# RXYLU XP 3FILTXH™  3DUD FRQUWLQXDU D GHVFLGD GHSRLV GH FRQFIXLU R WDEDIKR HPSXUUH D
alavanca SDUD D SRVlomR $&&,21%~$ HQTXDQIR VHIXUD R lado de travagem da corda e, para iniciar a
descida, continue a rodar a alavanca.

[M] Subida: &P R GLVSRVULYR GH GHVFIGD QD SRVIomR $&&,21$"$ XIU]JH XP GLVSRVUILYR GH VXELGD
manual (RP220) e aumente a folga a medida que se levanta. Nunca permita que exista folga entre o
dispositivo de subida manual e o dispositivo de descida.

@

SQIHV GH XILL]DU DV LQIRUPDO}HV IRUQHFLGDV p LPSRUIDQIH FRPSUHHQGHU FRPSIHIDPHQIH DV LQGLFDO}HV
GD QRID GH XIl0JDO}HV HLFHSFLRQDLY

2 GRPQIR H[HFX0MR GHVIDV ipFQLFDV UHTXHU IRUPDOMR

3DUD VXD VHIXUDQoD GHYHUi FRQIDFIDU XP SUR¢VVIRQD) DQIHV GH HHQUDU UHDALJDU HVIDV WpFQLFDV SRU FRQID
SUySuD

[N] Preparado para salvamento/ancoragem: A alavanca do dispositivo de descida tem de estar na
SRVIomR GH 75$9%*(0 “HYH VHU SURWHJLGR SRU XP VIWHPD GH UHVHUYD FRP XP Qy DGHTXDGR FRPR R
3Qy GH PXID” FRP XPD IRIJD GH WDPDQKR DGHTXDGR SDUD SHUPLILU R GHVILJH HP FDVR GH VREUHFDUJD GR
VIWHPD (P FDVR GH VDIYDPHQIR UHILUH R Qy H LQLFH D GHVFLGD

&DUJDV GH GHUUDSDJHP PtQLPDV DSUR[LPDGDV SDUD UHGX]LU DV IRUoDV GH LPSDFIR
D4 — 5 kN*
D5 — 9 kN*

R HVIDGR H RX IDPDQKR GD FRUGD SRGH LQAXHQFLDU HVIHV YDIRUHV

6HIXUDQGR QR DGR GH WUDYDJHP GD FRUGD GHVIRTXH D DIDYDQFD SDUD D SRVIomR $&&,21$"$ H URGH
JUDGXDIPHQWH D DIDYDQFD SDUD SHUPLILU TXH D FRUGD GHVIL]JH DWUDYpV GR GLVSRVLILYR GH GHVFLGD 2 FRQWRIR
p DX[LLDGR SHID YDULDomR QR DSHUWR GR 0DGR GH WDYDJHP GD FRUGD 3DUD DFILYDU D IXQomR GH WUDYDJIHP
automatica, liberte a alavanca. Se, quando o dispositivo de descida estiver ligeiramente carregado, a
1XQomR GH 341,&2 IRU DFILYDGD FRP GHPDVLDGD IDFLLGDGH XILILJH R ERWMR GR SRIHIDU QR H[FrQWULFR $SHVDU
GH QmR VHU XP UHTXLVIIR VH IRU XWLILJDGR XP VHIXQGR PRVTXHImMR SDUD DGLFLRQDU IULFomR DR VIWWHHPD GHYH
FHUIL,FDU VH GH TXH HWH VH HQFRQWUD DIDVWDGR GR SRQWR GH ¢ [DomR GR GLVSRVLILYR GH GHVFLGD SULQFLSDI +
ver Fig. 1.
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[O] salvamento de resgate: 2 GLVSRVUILYR GH GHVFLGD WHP XPD FIDVVL¢,FDomR GH NJ R TXH SRVVLELILID
XPD VpUH GH FHQiULRV GH VDIYDPHQIR e SRVVtYH) DFUHVFHQWDU IULFomR DGLFLRQDI TXDQGR WD) IRU QHFHWVIULR
mas nem sempre tal acontece.

[P] Polia de resgate/Linhas horizontais/Tirolesa: O dispositivo de descida pode ser utilizado para
captar o curso de uma corda num ponto de ancoragem de uma linha horizontal. Com a alavanca na
SRVIOMR $&&,21%$~$ D IHQVMR GD 0LQKD SRGH VHU DXPHQIDGD DIUDYpV GH XPD SRILD GH WHQVMR H XPD SHJID
SDUD D FRUGD 53 5(" RX PDQXDIPHQIH Diip VH DILQJW D WHQVMR SUHIHQGLGD PRPHQIR HP TXH D
DIDYDQFD GHYH VHU GHVOIRFDGD SDUD D SRVLomR GH 75$9%* (O ™HYH VHU SURWHJLGR SRU XP VIWHPD GH UHVHUYD
FRP XP Qy DGHTXDGR FRPR R 3Qy GH PXID~ FRP XPD IRIJD GH IDPDQKR DGHTXDGR SDUD SHUPLILU R GHVIL]H
HP FDVR GH VREUHFDUJD GR VIWWIHPD (P FDVR GH VDIYDPHQIR UHILUH R Qy H LQLFLH D GHVFLGD
&DUJDV GH GHUUDSDJHP PtQLPDV DSUR[LPDGDV SDUD UHGX]LU DV IRUoDV GH LPSDFIR

D4 — 5 kN*

D5 — 9 kN*

R HVIDGR H RX IDPDQKR GD FRUGD SRGH LQAXHQFLDU HVIIHV YDIRUHV

Deve tomar-se muito cuidado ao trabalhar com linhas horizontais, uma vez que ® poss2vel
criar for-as excessivas e sobrecarga na corda, pontos de ancoragem e material de yxa-«o T ®
necess&rio conhecimento e forma-«o especializados para garantir que este tipo de sistema ®
preparado e utilizado em seguranca.

4XDQGR UHILUDU R HTXLSDPHQIR

4XDQGR R GLVSRVLILYR GH GHVFLGD IRU VXEPHILGR D XPD FDUJD VXSHULRU j FDUJD GH GHUUDSDJHP FRPR SRGH
DFRQIHFHU QXPD VLIXDomR GH FDUJD GLQKPLFD

4XDQGR R LQGLFDGRU GH GHVJDVIH GH EURQ]H GD bobina superior HVILYHU YLVtYH)

4XDQGR QmR IRU DSURYDGR QD LQVSHFomR

4XDQGR QmR FRQKHFHU R VHX KIVIlyULFR GH XilLL]DomR FRPSIHIR

AXDQGR H[LVWLUHP G~YLGDV DFHUFD GR VHX HVIDGR RX ¢DELILGDGH

4XDQGR ¢ FDU REVRIHIR GHYLGR D DUfHUDo}HV QDV QRUPDV (HJLVIDomR WpFQLFDV RX LQFRPSDILELILGDGHV FRP
outros equipamentos

4XDQGR R FXUVR GD FRUGD DR (RQJR GD estrutura lateral mével estiver completamente gasto.

Certiyque-se de que o equipamento ® destruzdo, para evitar mais utiliza-»es.

/HJLVIDomR
2 GLVSRVUILYR GH GHVFLGD ,6& p XP GLVSRVUILYR GH GHVFLGD FRP DIXWH GH FRUGD GR WLSR & (1

$ 1XQomR SULQFLSD) GR GLVSRVUILYR GH GHVFLGD p D SURJUHVVmR DR 0RQJR GD 0LQKD GH WUDED)KR 2 GLVSRVLILYR
de descida deve ser utilizado em conjunto com um dispositivo de descida de reserva do tipo A (por
H[HPSIR ,6& 5(* QXPD VHIXQGD FRUGD FRUGD GH VHJIXUDQoD 2 GLVSRVLILYR GH GHVFLGD QmR p DGHTXDGR
SDUD Xillll]DomR QXP VIWHPD DQIL TXHGD (1 2V IHWHV GH FHUILFDomR IRUDP HIHFWXDGRV QR &HQWUR GH
Tecnologia SATRA (NB0321) utilizando um peso de 240 kg em cordas estéaticas de elevado desempenho
Mammut de 10,5 mm e cordas BEAL Industrie de 11,5 mm.

O dispositivo de descida tem de ser utilizado com um sistema/ponto de ancoragem que se encontre em
conformidade com a norma EN795 ou com a norma ANSI 2359 ou com qualquer outra Norma Internacional
HVSHFL,FDPHQIH UHFRQKHFLGD RX FRP DV PHIKRUHV SUiWLFDV GD LQG~VIULD UHIHUHQUHY j XiliL]DomR HVSHFt¢,FD
RX XP SRQIR GH DQFRUDJHP QmR VXEPHILGR D XP HVIXGR WpFQLFR PDV TXH VHID FDSD] GH VXSRUIDU FDUJDV
adequadas.

$ kQFRUD GHYHU# VHU SRVLFLRQDGD SRU FLPD GR XIllILJDGRU GH PRGR D QmR REWWXW D PRYLPHQWDomR 0LYUH
GR VIVIHPD H D WUDWHIlyULD GD TXHGD 7UDEDIKDU R PDLV SUy[LPR GR SRQIR GD kQFRUD SRVVtYHI SDUD HYLIDU
IHULPHQIRV UHVXWDQIHV GH RVFLDO}HV HIHWR GH SrQGXIR
“HYH VH HYLIDU IRIJD QD 0L.QKD GD kQFRUD HQIUH HID H R XVXiUR

Svenska

Dessa instruktioner méste lasas och forstés helt och hallet tillsammans med de medféljande allmanna
anvéandarinstruktionerna.

51

RP88X series: Issue A - Feb 2016



[A] Markning.
1 - Produktnamn, méarke DXtm
+ 7L00YHUNDULGHQWL; NDWLRQ
3 — Meddelat organ som kontrollerar tillverkning av personlig skyddsutrustning.
4 — Las alltid och folj instruktionerna som tillverkaren tillhandahaller.
5 — Repstorlek och typ: RP880xx (D4) — EN1891A (10,5 — 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11,1 — 12 mm)
RP885xx (D5) — NFPA ‘G’ 15" (12,5 — 13 mm)
6 — Standarder
7 — Serienummer: YY — Ar, BBBBB — Produktionssats, XX — enskilt serienummer.
8 — del kod
[B] Delarnas namn.
1 — rorlig sidoplatta, 2 — kam, 3 — topprulle, 4 — handtag, 5 — fast sidoplatta, 6 — tryckpunkt, 7 - fastpunkt,
8 — tumgrepp.
Huvudsakliga material: Aluminium, rostfritt stal.
[C] TERMINOLOGI: A - Bromshand, B - repets bromssida.
[D] Reng®ring, inspektion och sm®rjning av nedyrningsdon: Efter anvandning, eller nar apparaten
blir nedsmutsad, kan rengéring av apparaten ske pa foljande satt:
Med varmt <30°C vatten och ett milt tvattmedel anvander du en mjuk trasa eller en nylonborste for
ingrodd smuts och rengér apparatens exponerade delar.
For inte ned apparaten fullstandigt i vattnet.
6N |0l GHQ RUGHQIILIW L UHQW YDIMHQ RFK 0nii GHQ WRUND QDWXULJW JHQRP DIii URIHUD GHQ AHUD JnQJHU XQGHU
torkningen for att sakerstalla att instangt vatten draneras.
Applicera en liten mangd (ex. 1 eller 2 droppar) latt olja som 3-i-1, enligt foljande:
Tryckknapp: Oppna den rorliga sidoplattan, slapp tryckknappen helt och applicera en liten mangd
ROID Sn NDQWHQ VOISS RFK IULJ U AHUD JnQJHU 1]U Difil VEINHUVIIQD DI tryckknappen ror sig fritt och inte ar
forhindrad av smuts. Torka bort oljerester med en trasa.
Rorlig sidoram: Applicera en liten mangd olja under kanten pa niten och gnid in ramen nagra ganger
for att fordela oljan. Torka bort oljerester med en trasa.
Handtag: Applicera en liten mangd olja i mellanrummet mellan klacken och handtaget AHUD JnQJHU | U
att fordela oljan. Torka bort oljerester med en trasa.
Efter rengéring ska man utfora en kontroll fore anvandning s& som angivet i denna manual.
Om apparaten ar rejalt nedsmutsad, d& ska man vara sarskilt uppmarksam pa delarnas rorelse for att
sékerstalla att smuts och frammande foremal inte har kommit in eller stér mekanismen.
2P GHIl ¢QQV HYHQIXHND WYHNVDPKHIHU RP HQKHIHQV IXQNILRQ PnViiH GHQ WDV XU GULIW RFK VHUYDV DY HQ
NYDIL¢ FHUDG SHUVRQ
[E] Handtagslédge: 1 - PARKERA, 2 - FORBEREDD, 3 - NEDFIRNING, 4 - PANIK, 5 - ATERSTALL.
[F] Inspektion
6IIDIHLQGLNDIRUQ 1U HQ P IVWLQJEXN VRP ¢QQV XQGHU topprullens yta. Sakerstall att denna inte ar synlig
fére anvandning. Om den &r synlig ska enheten tas ur anvandning.
-RQIURNHUD RP GHIl ¢ QQV VSULFNRU URVI VNDUSD NDQIHU RFK GHIRUPDILRQ
Kontrollera l6sa fastanordningar/komponenter.
9HUL¢HUD DIl kammen kan rora sig fritt i laget FORBEREDD.
Séakerstall att sidoplattorna ar korrekt inriktade.
Var uppmarksam pa tryckknappen som laser ramen for att sékerstélla att den kopplas helt i den rérliga
sidoplattan *X NRPPHU K|UD Hili 3NILFNWXG™ QIU UDPHQ NILFNDU L RUGHQILIW
SHUL,HUD DI handtaget URIHUDU IULW RFK Dl PDQ KJU 3NILFNWXG™ XQGHU URWHULQJIHQ . RQWURXNHUD Di
samverkan mellan kammen och handtaget ar fullt funktionell. For att gora detta:
1. Flytta handtaget till laget FORBEREDD
2. Oppna den rérliga sidoplattan sé& att kammen exponeras
3. Tryck och hall ned kammen i riktning mot férankringen
4. Dra i handtaget genom NEDFIRNING och till PANIK
Medan steg 3 och 4 utfors ska funktionen fér handtaget och kammen rora sig tillsammans. Nar
handtaget nér PANIK, maste kammen klicka in framét i samma riktning som det applicerade trycket.
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[G] Installation pé rep.
/nV IDVIl QHGUQLQIVGRQHN L VHIHQ PHG HQ NDUELQKDNH
ISC rekommenderar en oval karbinhake.
Stall handtaget i laget FORBEREDD fér att kammen ska kunna réra sig fritt.
Oppna den rérliga sidoplattan
For in repet som indikerat
Stang den rorliga sidoplattan

VARNING! Den rorliga sidoplattan maste vara ordentligt ikopplad med tryckknappen for att lasa
ramen och karbinhaken maste monteras pa férankringspunkten Sn EnGD UDPDUQD 6H ¢J - 7IQN Sn
forutsebar felanvandning!

[H] Driftkontroller. Utfér samtliga kontroller fére anvandning samtidigt som du anvéander ett
reservsakerhetssystem (rekommenderat).

9HULEHUD IJUH YDUIH DQY 1QGQLQJ DIl UHSHI U NRUUHNI LQVWDOHUD

Sékerstall att handtaget kan rotera fullt utan hinder.

VARNING! /nil LQIH QnJRW W ]UD HIHU I JUKLQGUD DIl QHG¢UQLQIVGRQHN VDPW GHVV NRPSRQHQWHU IXQJHUDU VRP
GH VND 6 INHUVW I DIV QHG¢UQLQIVGRQHIV KDQGHDJ RFK SRUIHQ NRSSILQJHQ LQWH NRPPHU L NRQUDNI PHG
nagra féremal eller ytor som kan férhindra dess funktion eller orsaka korsbelastning — se felanvandning.

Med handtaget i laget FORBEREDD

D )JUVIN Difi GUD QHG QHG:UQLQIVGRQHN 01QJIV UHSHI + GHIl EJU LQIH UJUD VLI QHGI|U UHSHI 2P GHIl J|U GHIl
NRQWURWHUD Gn DIl UHSHI BU NRUUHNI LQWDWHUDIW RFK Difii GHIf LQWH ¢,QQV QnJuD WHFNHQ Sn VILIDJIH

E 1HG¢UQLQIVGRQHI EJU IRUNDUDQGH UJUD VLI XSS I]U UHSHIl

/133 VXFFHVLYW GLQ YLNI Sn QHG¢UQLQIVGRQHIN RFK PHG HQD KDQGHQ KnllHU GX repets bromssida och drar
langsamt ned handtaget Vn Dilli UHSHI NDQ JULGD LJHQRP QHG¢UQLQJIVGRQHI 6 INHUVIE0) DIl GHI 1U HQ PUXN
rorelse som kan kontrolleras. Om detta inte fungerar, kontrollera da repets installation.

Frigor handtaget RFK NRQIURNHUD DIl QHG¢UQLQIVGRQHII VIDQQDU 2P GHI LQWH VIDQQDU IRVIVEW Gn LQUH DIl
DQY 1QGD QHG¢UQLQIVGRQHI

[1] Horisontal rérelse/tvargdende. P& sluttande eller horisontal terréang eller med latt last aktiverar
man enkelt PANIK-bromsen. For att du ska kunna fardas mjukt kan du anvanda tumgreppet pa
kammen. OBS! vinkeln som man haller i apparaten kan paverka repets hastighet genom apparaten.
[J] 6verskadlig missbruk

[K] Nedyrning (arbete). )|U Dill NRQIURNHUD QHGUQIQIVGRQHI YIG QHGZUQLQI DQYIQGHU GX KDQGHQ VRP
inte anvands for att bromsa for att kontrollera handtagets lage, och din bromshand anvéands for repets
bromssida I]U Dl JH GLJ H[WUD VINHUKHI RFK ¢ QUXVWHULQJIDU DY IDUINRQIURNIHQ 2P GX GUDU handtaget for
0nQJW QU GX IIUGDV QHGNI NRPPHU QHG¢UQLQIVGRQHI DIl NRSSID L 3$1, . IXQNILRQHQ YLINHW InU GRQHW D
stanna.

PANIK-funktionen kommer att vara hardare att koppla i om repets bromssida halls i hart med
bromshanden, vilket &r normalt.

) 1U DI c7(567b//% QHG¢UQLQIVGRQHIN 1UnQ 3%, . 01JHI VND PDQ URWHUD handtaget i samma riktning (se
¢J ™ 3n GHIND VIW NRPPHU GX DIl NXQQD IRUIVIWID PHG QHG¢UQIQIHQ 2P HQ DQGUD NDUELQKDNH DQY 1QGV
for att ge systemet friktion (dven om det inte ar ett krav), méaste du sékerstélla att den &r placerad p& en
DQQDQ SOV 1Q QHGEUQLQIVGRQHIV forankringspunkt + VH ¢J ,

[L] Arbetspositionering. (IWHU Dl GX VIDQQDW YLG GLQ DUEHIVSRVIILRQ (nV Gn QHGEUQLQIVGRQHI Sn UHSHI
JHQRP DIl ANINID Sn handtaget L PRIVDII UNIQLQJ Ll GHQ VRP DQYIQGV 1]U QHGEUQIQJ + 275<&. )g5 $77
PARKERA”. N&r du har natt laget PARK kommer handtaget inte att rora sig langre i den riktningen (du
ERUGH KJUD Hilf 3NILFNOXG™ ) JU DIl IRUVIWWD PHG GLQ QHGWILIQLQJ HIWHU D GX VOXWI JUW GLIMi DUEHIH VND GX
samtidigt som du haller i repets bromssida, dra i handtaget till laget FORBEREDD och pabérja din
nedstigning och rotera handtaget.

[M] Uppstigning: Med handtaget i laget FORBEREDD, ta upp den slaka delen nar du stéller dig upp
PHG KIS DY Hili KDQGGULYHI XSS¢UQLQIVWGRQ 53 “HI InU DIGULI ¢QQDV QnJIRQ VIDN GH) PHNDQ GHW
KDQGGULYQD XSS¢UQLQIV  RFK QHGUQIQIVGRQHI

W
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®Expertanvandning (for utbildade anv2ndare med 12mplig kunskap och erfarenhet)

= Det &r viktigt att man helt och hallet férstar informationen i meddelandet Exceptionell anvandning innan
man anvander den tillhandahallina informationen.

= Man behover utbildning for att kunna beharska/utféra dessa tekniker

= For din egen sékerhets skull bor du radfraga en expert innan du utfor dessa tekniker.

[N] Riggad for raddning /Forankring: 1HG¢UQLQIVGRQHIV handtag maste vara i ldget PARKERA. Det
maste backas upp med en lamplig knut (ex. mule) med en lamplig slak langd i handelse av glidning vid
| YHUEHIDWIQLQJ DY VAVIHPHI , KIQGHIVH DY UIGGQLQJ 1D Gn ERUN NQXIHQ RFK SNE JUID QHG¢UQLQIHQ
Ungefarliga lagsta glidlaster (for att reducera slagkraft):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

* repets skick och/eller storlek kan paverka dessa siffror.

Hall i repets bromssida A\IlD handtaget till laget FORBEREDD, rotera handtaget gradvis sd att
UHSHIl NDQ JILGD JHQRP QHG¢UQLQIVGRQHI - RQIURIHQ XQGHWIWDY JHQRP DI YDUHUD JUHSSHIl Sn repets
bromssida. Frigor handtaget I|U DIt DNILYHUD VHEOYEURPVIXQNILRQHQ 10U QHG¢UQLQIVGRQHIW KDU HQ 0l
last och om PANIK-funktionen aktiveras for latt, anvand da tumgreppet pa kammen. Om en andra
karbinhake anvénds for att ge systemet friktion (4ven om det inte &r ett krav), maste du sakerstalla att
GHQ 1U SIDFHUDG Sn HQ DQQDQ SIDIV 1Q QHG.UQLQIVGRQHIV férankringspunkt + VH ¢J

[O] Avplockning vid raddning: 1HGUQLQIVGRQHI 1U NIDWDI 1]U NJ YUNHI JJU GHI P LW PHG
AHUD ROND UIGGQLQIVVFHQDULHU <IWHULJDUH IULNWLRQ NDQ 01JJIDV 0 RP GHIl EHK]YV PHQ GHil 1U LQIH DIILG
nédvandigt.

[P] Ferpyttningsinformation/Horisontala linor/Tyroler: 1HG:UQLQIVGRQHI NDQ DQYIQGDV I]U D In
LQIRUPDILRQ RP Hili UHSV I JUANINQIQJ YLG HQ || UDQNUIQIVSXQNI Sn HQ KRULVRQID) 0LQD OHG KDQGHDJHII L 08 JHN
FORBEREDD kan linan spannas med en spanntrissa och ett repgrepp (RP209/RED) eller fér hands, tills
JQUNDG VSIQQLQJ 1U XSSQNGG  YLG GHQQD SXQNI VND KDQGHDJIHN ANMIDY WX 01IHI 3$5 - (5$ = HIl PnVilH EDFNDV
upp med en lamplig knut (ex. mule) med en lamplig slak langd i handelse av glidning vid 6verbelastning
DY VAVIHPHI , KIQGHIVH DY UIGGQIQJ WD Gn ERUN NQXIHQ RFK SnE | UID QHG¢UQLQIHQ

Ungefarliga lagsta glidlaster (for att reducera slagkraft):

D4 — 5kN*

D5 — 9kN*

* repets skick och/eller storlek kan paverka dessa siffror.

Extrem omsorg méaste vidtas nar man arbetar med horisontala linor eftersom det &r méjligt
att man skapar en fer stor kraft och ©verbelastar repet, fPrankringar och h-rdvara T
specialistutbildning och kunskap kravs for att sakerstalla att denna typ av system ar riggat
och fungerar sékert.

Nér du ska ta din utrustning ur drift
2P QHG¢UQLQIVGRQHW IU EHIDWDG PHG HQ DV VRP | YHUVILIHU JOLGIDWHQ YLINHW NDQ LQWIIID YLG HQ
dynamisk last
= Om slitageindikatorn i méassing i topprullen ar synlig
= Om det inte blir godkant vid inspektion
« Om du inte kanner till hela dess anvandningshistorik
2P GHIl ¢QQV WYHNVDPKHWHU UJUDQGH VNLFN HIOHU SniliLIKHI
= Om den blir férlegad p& grund av férandringar av standarder, lagstiftning, teknik eller inkompatibilitet
med annan utrustning
= Om repets vag 6ver den rorliga sidoramen ar helt utsliten.

Se till att utrustningen kasseras for att férhindra ytterligare anvandning.

Lagstiftning

,6& QHGEUQLQIVGRQHIW TU HIll QHG¢UQLQIVGRQ DY (1 7\S & PHG UHSIXWHULQJ ~“HQ SULPIUD
IXQNILRQHQ 1]U QHGAUQLQIVGRQHI 1U TJUANIIQLQJ 01QJV DUEHIVIQDQ 1HGAUQLQIVGRQHI PnViH DQY1QGDV
WOVDPPDQV PHG Hilll UHVHUYQHGAUQLQIVGRQ DY 7AS $ H[ ,6& 5(™ Sn Hili DQGUD UHS VINHUKHIVUHS
1HG,UQLQJIVGRQHI IU LQWH 0BPSOLIW U Dt DQYIQGDV VRP (1 IDOVN\GGVWAVIHP  &HUlL¢, HULQIVWHVIIHU
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utférdes hos SATRA Technology Centre (NB0321) och utférdes med 240 kg massa med repen Mammut
Performance Static 10.5mm och BEAL Industrie 11.5mm.

1HGUQLQIVGRQHIW PnVIH DQY 1QGDV PHG Hifli I [JUDQNULQIVVAWIHP VRP 1U L HQILJKHIN PHG (1 HOOHU L HQILIKHW
PHG $16, ] HIOHU QnJRI DQQDQ VSHFLE NI HUNIQG LQIHUQDILRQHI WIDQGDUG HitHU E IVHID SUD[LV | |U EUDQVFKHU
L UHIDWLRQ WL0) VSHFLEN DQY 1QGQLQJI  HIIHU HQ Hil PDQLSXIHUDG | |UDQNULQJVSXQNH VRP NIDUDU DY (FPSILID IDVWHU
Ankaret ska placeras ovanfér anvandaren s att systemet har fri rérlighet och att fallinjen &r fri. Arbeta s
nara som moéjligt i lodlinjen till ankarpunkten for att undvika skador fr&n pendelfall.

Undvika slack ankarlina mellan anvandaren och ankaret.
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Product Record Details

Item, Pologka, Element, Artikel, Artculo, Tuote, £l®ment, Articolo, Onderdeel,
Artikkel, Pozycja, Item, Objekt.

Serial Number, S®@riov® I%slo, Serienummer, Seriennummer, N¥%mero de serie,
Sarjanumero, Numéro de série, Numero di serie, Serienummer, Serienummer,
Numer seryjny, N%mero de s@rie, Serienummer.

Year of manufacture, Rok VIroby, Produktions-r, Herstellungsjahr, Afo
de fabricacién, Valmistusvuosi, Année de fabrication, Anno di produzione,
Productiejaar, Produksjonsér, Rok produkcji, Ano de fabric, Tillverkningsar.

Purchased from, Zakoupeno od, KRbt af, Gekauft von, Comprado en (distribuidor),
Ostopaikka, Achet® aupr_ s de, Acquistato da, Gekocht bij, KjBpt fra, Zakupione od,
Adquirido de, Inkept hos.

Purchase date, Datum nakupu, Kgbsdato, Kaufdatum, Fecha de compra, Ostopaiva,
Date déachat, Data di acquisto, Aankoopdatum, KjBpsdato, Data zakupu, Data da
aquisi-«o, Ink®psdatum.

Name of Manufacturer, VTrobce, Producent, Hersteller, Fabricante, Valmistaja,
Fabricant, Produttore, Fabrikant, Produsent, Producent, Fabricante, Tillverkare.

Date of yrst use, Datum prvnzho pougit?, Datoen for fRrste anvendelse, Datum
der ersten Benutzung, Fecha del primer uso, Ensimmainen kayttopéiva, Date de
premiére utilisation, Data del primo utilizzo, Datum van ingebruikname, Dato for
fRrste gangs bruk, Data pierwszego ulycia, Data da primeira utiliza-«o,

Datum for férsta anvandning.

Inspection date, Datum kontroly, Inspektionsdato, Priifungsdatum, Fecha de
inspeccion, Tarkistuspaiva, Date d’inspection, Data ispezione, Inspectiedatum,
Kontrolldato, Data przeglINdu, Data da inspe-«o, Inspektionsdatum.

Reason (periodic examination (E) or repair (R)), DTvod (periodick§ prohlzdka (E)
nebo oprava (R)), Grund (periodisk undersRgelse (E) eller reparation (R)), Grund
(regelm®Cige Pr¢fung (E) oder Reparatur(R)), Motivo (examinaci-n peri-dica (E)
o reparaci- n(R)), Syy (m22r2aikainen tarkistus (E) tai korjaus (R)), Motif (examen
p@riodique (E) ou r@paration (R)), Motivo (esame periodico (E) o riparazione (R)),
Reden (periodiek onderzoek (E) of reparatie (R)), irsak (periodisk kontroll (E)
eller reparasjon (R)), Pow-d (przegINd okresowy & E; naprawa & R), Motivo
(inspe-«o peri-dica [E] ou repara-«o [R]), Orsak (periodiskt ~terkommande
granskning (E) eller reparation (R)).

Conform, Odpov*d§, Overholdelse, Bedingungen erf¢lit, Conformidad,
Vaatimustenmukaisuus, Conformit®, Conforme, Voldoet aan, Samsvar, ZgodnoSI,
Conformidade, Efterlevnad.

Comments, PSipom2nky, BemPrkninger, Kommentare, Comentarios, Kommentit,
Commentaires, Commenti, Opmerkingen, Kommentarer, Uwagi, Coment§rios,
Kommentarer.

Signature, Podpis, Underskrift, Unterschrift, Firma, Allekirjoitus, Signature, Firma,
Handtekening, Signatur, Podpis, Assinatura, Underskrift.
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I|S|C

Solutions in Metal

International Safety Components Ltd.
Unit 1, Plot 2

Llandygai Industrial Estate

Bangor

Gwynedd

LL57 4YH

United Kingdom

T> +44 (0) 1248 363 125
F> +44 (0) 1248 372 118

sales@iscwales.com
www.iscwales.com
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